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Chapitre 1. Informations relatives au document

1.1. Contexte

Le présent guide d’utilisation contient les informations nécessaires & l'installation, au raccordement et ¢ la mise en service de
I'appareil ainsi que des remarques importantes concernant la maintenance. Il est donc primordial de le lire avant d'effectuer
la mise en service d’'un équipement ljinus.

1.2. Symboles utilisés

& Ce symbole indique une situation ou un usage pouvant entrafner un dommage, défaut ou un dysfonctionne-
ment du matériel

Ce symbole indique des informations complémentaires utile pour la compréhension et le bon usage du matériel.

/l Ce symbole indique un prérequis a la réalisation d'une tache.

www.ijinus.com LNU
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Chapitre 2. Informations sur le marquage du
produit

Marquage CE indiquant que le produit est conforme aux directives européennes en vigueur

Consulter le manuel d'utilisation avant d'utiliser le produit

Ne pas jeter avec les ordures ménageres. Le produit doit &tre acheminé vers un point de collecte spé-
cifique, ou collectés par un organisme qui s’assurera de leur traitement ultérieur.

N — Courant continu

www.ijinus.com LNU



GROUPE CLAIRE

Chapitre 3. Sécurité

3.1. Consignes générales

Ce document présente diverses manipulations et programmations & effectuer sur un enregistreur, un capteur ou un acces-
soire fourni par ljinus. Ces manipulations ne doivent étre effectuées que par du personnel qualifié pour I'utilisation des pro-
duits ljinus. Les indications exprimées dans ce guide d'utilisation ne permettent d’assurer la sécurité de fonctionnement qu'a
condition d'un usage conforme des équipements. Chaque intervention sur I'appareil nécessite de porter les équipements de
protection individuels adaptés. Ci-dessous une liste, non exhaustive, des recommandations & suivre pour le respect de la
sécurité des utilisateurs des enregistreurs ljinus :

e N'utiliser que des piles référencées par ljinus.

e Risques d’incendies ou de brllures avec la pile lithium : ne pas court-circuiter, recharger, perforer, incinérer, écraser,
plonger, décharger entierement ni exposer & des températures supérieures & la gamme de température de fonction-
nement les piles fournies par ljinus.

e Ne pas secouer le capteur.
e Ne pas modifier physiquement le capteur.
e Ne pas nettoyer avec un produit agressif et notamment a I'Acétone et assimilé.

e L'appareil contient des éléments pouvant étre endommagés ou détruits par des décharges électrostatiques. Déchar-
ger le corps des charges électriques avant d'ouvrir lI'appareil et de le manipuler. Pour ce faire, toucher une surface
métallique mise ¢ la terre. ljinus décline toute responsabilité en cas de dommages résultant d'une mauvaise utilisation
ou d'une utilisation non conforme.

3.2. Note & I'attention des utilisateurs au Canada

Le présent appareil est conforme aux CNR d’Industrie Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.

L’exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) il ne doit pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur du
dispositif doit étre prét a accepter tout brouillage radioélectrique recu, méme si ce brouillage est susceptible de compromettre
le fonctionnement du dispositif.

Conformément & la réglementation d’Industrie Canada, le présent émetteur radio peut fonctionner avec une antenne d’'un
type et d’'un gain maximal (ou inférieur) approuvé pour I'émetteur par Industrie Canada.

Dans le but de réduire les risques de brouillage radioélectrique & l'intention d’autres utilisateurs, il faut choisir le type d’an-
tenne et son gain de sorte que la puissance isotrope rayonnée équivalente (p.i.r.e.) ne dépasse pas I'intensité nécessaire a
I'établissement d'une communication satisfaisante.

Le présent appareil est conforme aux niveaux limites d’exigences d’exposition RF aux personnes définies par Industrie
Canada. Cet appareil doit étre installé afin d’offrir une distance de séparation d’au moins 20 cm avec l'utilisateur, et ne doit
pas étre installé & proximité ou étre utilisé en conjonction avec une autre antenne ou un autre émetteur.

Si 'antenne est amovible (CNR-GEN) : Ce dispositif a été congu pour fonctionner avec les antennes énumérées ci-dessous
et ayant un gain maximal de 0dBi. Les antennes non incluses dans cette liste ou dont le gain dépasse 0 dBi sont strictement
interdites pour I'exploitation de ce dispositif. L'impédance d’antenne requise est 50 Q. Liste des antennes acceptables :

e |JINUS

e BOE type

www.ijinus.com LNU
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Chapitre 4. Description

4.1. Principe de fonctionnement

Les enregistreurs ljinus sont congus pour étre autonomes et alimentés par une pile au lithium. Ils enregistrent les données de
I'équipement auquel ils sont raccordés. Un boitier de programmation mobile (MOC00001) ou une Clé USB Wiji (WIJIKEY-8)
permet de se connecter par radio (protocole Wiji) & I'enregistreur, de le configurer et de récupérer localement les données.
Selon le modele de I'enregistreur, il peut étre équipé d’un modem permettant d’envoyer, automatiquement et sans connexion
filaire, des données a distance a notre plateforme Web www.ijitrack.com ou bien sur un serveur client.

Emetteur
radio

Avelour

wiji
‘I’ Donnés de configuration
ﬂ)))

Clé USB / HF

www.ijinus.com

2G

NB-loT
LoRa

UITRAK l
Données enregistrées

N

Ou

Superviseur
Client

y Am—

) LTE-M SMIS

LNU
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4.2. Principe du capteur de niveau par ultrason

Le capteur de niveaux par ultrason est un systéme qui utilise les ondes ultrasonore pour détecter la présence et la position
d’un objet.

Pour mesurer la hauteur d’eau, le capteur est placé au-dessus de I'écoulement et émet des ondes sonores vers la surface de
I'eau. Les ondes sont réfléchies par la surface de I'eau et renvoyées vers le capteur qui mesure le temps de parcours de celles-

ci. Le temps de parcours est directement proportionnel & la distance entre le capteur et la surface de I'eau. Connaissant la
distance entre le capteur et le fond, le capteur calcule la hauteur d’eau.

!

=
=
=

=

Onde sonore directe
Onde sonore réflechie (écho)

www.ijinus.com 13 LNU
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.y , .
4.3. Composition de I'équipement

L’enregistreur est alimenté par une batterie interne. Le boitier de cet enregistreur bénéficie d’une étanchéité IP68 (immersion
sous 10 metres d’eau pendant 30 jours). L'enregistreur est équipé d'un capteur ultrason permettant des mesures de distance
allant de 0.25 metre jusqu'a 6 métres.

Un point d’acces radio, aussi nommé antenne de programmation (A), doit étre utilisé pour programmer I'enregistreur. Ce
point d’accés peut également permettre de télécharger sans contact et en local (quelques dizaines de metres maximum
entre I'enregistreur et le point d’accés connecté sur le port USB d’'un ordinateur) les données mesurées par le capteur intégré
ou relié a I'enregistreur via le connecteur M12 8 pts (B).

Enregistreur LNUO6V4 Pile lithium non rechargeable 3.6 \V/ 34 Ah Antenne de programmation

\ mQ’
Kit de fixation : 2x Plaques de montage

Antenne déportée (En option) + 1x support + 4 écrous et boulons Cable de raccordement (si nécessaire)

Jjinus.com LNU
www.ijinu 14
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4.4. Caractéristiques techniques

4.4.1. Enregistreur LNU

Caractéristiques

Distance de mesure
Résolution

Incertitude mesure
Communication

Portée Radio

Capacité de sto-
ckage

Fonction concentra-
teur radio

Antenne radio / cellu-
laire

Plage de tempéra-
ture

Matériau du capteur
Etanchéité
Energie

Configuration

Technologie

Certifications Atex
zone 2

€

LNUO6V4-82-LTE (868 MHz) - LNUOG6V4-92-LTE (915 MHz)
0,15 ... 6 metres

1 000 points sur la gamme de mesure avec un minimum & 1 mm (exemple : = 4 mm pour une
mesure de distance de 3,0 m)

+ 0,2 % de la pleine échelle paramétrée (Testé en laboratoire)

e Radio HF (868 MHz)

e 2G/4G (LTEM/NB loT) o LoRaWAN : Europe 863-870 MHz (SF12

for RX2) LoRaWAN Specification 1.0.2
Protocoles : FTPS, HTTPS, COAP et

MQTTS

100 métres en champs libre (protocole Wiji)

500 000 Mesures
Oui

e Interne ou externe radio e Cellulaire interne ou externe

-20..+70°C

PA12

IPG8 : 1 bar pendant 1 mois (seulement si utilisation d'un kit de fixation ljinus ; réf: HOTO0053
ou HOTO0060)

Batterie Lithium : 3,6 V - 34 Ah

Kit de programmation sans fils (PN : MOC00001) intégrant le logiciel AVELOUR, céble et an-
tenne

e |magerie acoustique
e Filtrage LAMY ®
e Algorithme eKo ®

113G

ExicecllBT4 Gc Certifications C E

Tamb : -20 °C...60 °C

www.ijinus.com
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Manuel d'utilisation

4.4.2. Dimensions

197 (7.756)

(1.76)

44,6

63,8 (2.51)
D60 | (2.36)
@74 |(291)

o

N

=

S

www.ijinus.com
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4.4.3. Connecteur M12 8 pts

Cdblage

Femelle

Couleur Blanc
cdble

Connec- 1
teur 8Pts

Désigna- | Vj,
tion

Caracté- | Alimen-

ristique tation ex-
terne ou
batterie
(5V...30V)

Type Entrée
alimenta-
tion

Marron

GND

Masse

Vo ut

Alim 5...18V * (depuis
pile int) ou Switch
Vout = Vin

Sortie alimentation

Jaune

Modbus

RS485 H

Gris

Modbus

RS485 L

Entrée

TOR 1/
Comp-
tage 1

100 Hz

Digitale

Entrée

TOR 2/
Comp-
tage 2

100 Hz

Digitale

Rouge

Sortie

Contact

Mise & la
masse

Drain
ouvert
(1A/30V)

* 1,8 W maximum sur le Vqt si le capteur connecté est alimenté par la pile interne (tension réglable par le logiciel).

www.ijinus.com
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4.5. Déclaration de conformité UE

IJINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - FRANCE

Déclare, sous la seule responsabilité, que les équipements, désignés ci-apres :

Capteurs de niveau de la gamme LNU et LNR, enregistreurs des gammes LOG, LP et LOGAZ - V4, détecteurs de surverse
de la gamme CSC (uniquement raccordés a un enregistreur ljinus de la gamme LNU, LNR, Blue ou LOG)

e Satisfont aux exigences essentielles des directives :

DTB 2014/35/UE*, CEM 2014/30/UE?, RED 2014/53/UE?, RoHS 2011/65/UE*
Pour cela, les normes suivantes ont été prise en compte :

"EN 62 479 (2010)

2EN 301 489-1,3 (2016), EN 301 489-52 (2016)*

*EN 300 220 -1,2 (2017), EN 301511 (2016)* EN 301908-1,2,3 (2016)*
“EN 50581 (2013)

* si modem GSM utilisé

2014/34/EU portant sur les appareils utilisables en atmospheres explosives

Pour cela, les normes suivantes ont été prise en compte :

EN 60079-0 (2013) Exigences générales
EN 60079-11 (2012) Protection du matériel par sécurité intrinséque "i"
EN 60079-7 (2016) Protection du matériel par sécurité augmentée "e"

Le marquage de I'équipement doit comporter les mentions suivantes :

Ces équipements sont adaptés a une utilisation en ATEX zone 2.

N3G
ExicecllBT4 Gc

Tamb : -20°C...+60°C

Sous réserve d'une utilisation conforme & leur destination, d'une installation conforme aux réglementations et
normes en vigueur, et aux recommandations constructeur, en particulier concernant le risque de charge électro-
statiques et I'utilisation de pack piles uniquement fournis par ljinus.

Sont conformes au degré de protection IP68 (10 metres durant 30 jours) selon la norme EN60529:1992 + A1:2000

Damien Verhée - Directeur Général

& h—f -
J

Date : 19/03/2026

www.ijinus.com LNU
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Chapitre 5. Mise en service

Si I'enregistreur ne posseéde pas de carte de communication, alors il n’est pas nécessaire d’ouvrir le boitier car la pile interne
est déja raccordée sur la carte électronique. L’enregistreur est donc directement fonctionnel.

Les enregistreurs ljinus ne nécessitent pas d’activation car ils sont & I'écoute, toutes les 10 secondes, d'une demande de
connexion radio émise par un point d’acces radio ou un autre enregistreur.

Si I'enregistreur posséde une carte de communication (option LTE par exemple), alors il faut placer la carte SIM dans son
support, voir paragraphe Mise en place de la carte SIM.

5.1. Mise en place de la carte SIM

Les enregistreurs avec une carte de communication ont besoin d’'une carte SIM pour fonctionner. Le support de la carte SIM
est situé sur la carte de communication.

5.1.1. Déchargement des charges électriques

Nos capteurs et enregistreurs contiennent des composants qui peuvent étre endommagés par des décharges électrosta-
tiques

& Il est impératif de décharger le corps des charges avant I'ouverture du produit.

Pour se faire :

e Toucher une surface de mise & la terre telle que le boitier d’'une armoire électrique

5.1.2. Insérer une carte SIM

& . Ne pas laisser I'enregistreur ouvert trop longtemps (quelques minutes) car si le sachet déshydratant absorbe
trop d’humidité, il ne devient plus efficace et par conséquent sa couleur devient verte.

Le retrait du capot peut s'avérer difficile di a I'effet ven-
touse engendré par le joint d'étanchéité. L'antenne du ca-
pot est relié a la carte électronique, par conséquent, pour
éviter d'arracher la carte électronique lors de I'ouverture de
I'enregistreur, il est vivement conseillé de procéder a I'ou-
verture de I'enregistreur comme suit :

e Dévisser partiellement (environ 2 tours) I'anneau de serrage (A) de
maniére & ce qu'il soit encore sur le pas de vis et ainsi retienne le [' @ 'J'Nus
|

capot. GROUPE CLAIRE

K

e Tirer sur le capot jusqu'a ce qu'il vienne en butée de l'anneau de
serrage.

e Dévisser completement I'anneau de serrage pour retirer le capot.

www.ijinus.com LNU



iJiNUS
GROUPE CLAIRE

e Insérez la carte SIM dans le support prévu a cet effet en veillant &
respecter le sens d'insertion, c6té biseauté en haut a droite.

Manuel d'utilisation

e Vérifier la couleur des sachets déshydratants et remplacer les s'ils J ;
sont de couleur verte. R

e Remettre le capot jusqu’a la buté en faisant attention & bien placer
I'encoche d’'insertion dans le détrompeur (B).

o\ isiNUs

e Revisser la bague de serrage (A).

Jjinus.com LNU
www.ijinu 20
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Chapitre 6. Alimentation électrique

6.1. Utiliser une alimentation secteur

Une alimentation externe sur secteur est possible pour les enregistreurs ljinus. La tension amenée jusqu’d I'enregistreur doit
étre comprise entre 5V et 30V.

& . Il est indispensable d'utiliser un transformateur (220V / 24 V par exemple) équipé d'une mise & la terre. En
I'absence de mise a la terre, plusieurs dysfonctionnements peuvent apparaitre (probleme de comptage, per-
turbation des mesures...) liées aux perturbations apportées par I'alimentation électrique secteur.

e Pour la configuration de I'enregistreur, se référer au paragraphe Configuration de I'alimentation électrique.

6.2. Utiliser une batterie externe

Deux types principaux de batterie sont disponibles chez ljinus :
e Batterie Plomb rechargeable.
e Batterie lithium non rechargeable.

Les batteries Plomb ont une tension de 12V.

Deux types de batteries lithium sont disponibles : 10,8 V et 14,4V.

& . Ne pas utiliser de batterie de 14,4 V sur un capteur autre que le Doppler Nivus.
L'utilisation d’une tension supérieure a 13 V sur un capteur Aqualabo aurait pour conséquence de mettre le

capteur hors-service.

e Pour la configuration de I'enregistreur, se référer au paragraphe Configuration de I'alimentation électrique.

www.ijinus.com LNU
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Chapitre 7. Raccordement

7.1. Raccorder un ou plusieurs capteurs externes

L’enregistreur possede une embase M12 8pts afin d’y connecter différents types de capteurs ou équipements.
Pour connecter un capteur sur 'embase M12 8pts de I'enregistreur :

e Retirer le bouchon de protection puis visser le capteur sur le connecteur.

& . Pour obtenir une étanchéité IP68 du connecteur il est nécessaire de s'assurer du bon vissage du connecteur
sur I'embase. Pour cela, appliquer un serrage maximum, & la main et sans outil, du connecteur sur 'embase.

Si plusieurs capteurs doivent étre raccordés & I'enregistreur alors un boitier de jonction est disponible (référence GOD00051)
afin d’effectuer ce raccordement avec une étanchéité IP68 (sous réserve du bon serrage de tous les connecteurs).

e Raccorder le connecteur mdle sur 'embase de I'enregistreur et 3 embases sont alors disponibles sur le boitier de
jonction pour y raccorder des capteurs.

7.2. Cablage

5 5

4 ° 6 6 4

3lo © o7 7 3
Cdblage °.° )
241 a2
Couleur Blanc Mar- | Vert Jaune | Gris Rose Bleu Rouge
cable ron
@, [ @, [ o [ [
[

Connecteur |1 2 3 4 5 6 7 8
8Pts
Désignation | Vin GND | Vout Mod- |Mod- | Entrée Entrée Sortie

bus bus

Caractéris- | Alimentation ex- | Masse | Alim 5...18V * (pile in- | RS485 | RS485 | TOR 1/ TOR 2/ Contact

tique terne ou batterie terne) ou Switch Vout |H L Comp- Comp-
(5V...30V) =Vin tage 1 tage 2 Mise & la
100 Hz 100 Hz masse
Type Entrée alimenta- Sortie alimentation High | Low Digitale Digitale Drain
tion ouvert
(1A/30V)

* 1,8 W maximum sur le V¢ si le capteur connecté est alimenté par la pile interne (tension réglable par le logiciel).
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7.2.1. Cablage d'un débitmetre en Modbus

& - Pour le bon fonctionnement du débitmetre en communication MODBUS, il est nécessaire de cdbler le fil de

mdasse.

Pour plus d'informations sur le cdblage du débitmétre, se référer au manuel du constructeur.

Krohne Waterflux 3070

Pts connecteur Krohne Couleur fils
1 Gris

2 Jaune

3 NC

4 Marron

Fonction
RS485 L
RS485 H
Aucune

GND

Pts connecteur M12 12 pts
8

6

NC

1

ABB Aqua master 4

Pts connecteur ABB Couleur fils
A Gris

B Jaune

C -

D -

E -

F -

G Marron

Fonction
RS485 L
RS485 H
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune

GND

Pts connecteur M12 12 pts
8
6

www.ijinus.com
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Badger M5000
Battery Connector
i
© o o o
axa] Ri
a o ﬁ n  RS232
GND
3 * N
_'
& T ouT4
+
- 0OuUTs3
-y ] +
s Gl
o +
Y " OUT1
[©] [©] O] M-BUS
& > ol Optional Modbus RS485
0O © g {6
[ —0 Battery Connector RS485
Input/Output Description Terminal
Output 1 Passive maximum 30V DC, 20 mA OuUT1 (+)and (-)
Maximum frequency 100 Hz
Output 2 Passive maximum 30V DC, 20 mA QUT2 (+) and (-)
Maximum frequency 100 Hz
Output 3 Passive maximum 30V DC, 20 mA QUT3 (+) and (=)
Maximum frequency 100 Hz
Output 4 Passive maximum 30V DC, 20 mA OUT4 (+) and (=)
Maximum frequency 100 Hz
Can be used with digital input as an ADE interface.
R5232 Modbus RTU RxD, TxD, GND
IN Digital input 3...35V DC IN {+) and (-)
M-Bus? M-Bus interface Mo polarity

Optional Modbus R5485 2

Modbus Interface
Powered external 5...32V DC
Optional internal by battery

GND, B-, A+, 12V

M5000 Couleur fils Fonction Pts connecteur M12 12 pts
A+ Jaune RS485 H 4
B- Gris RS485 L 5
GND Marron GND 2
MAGS8000

www.ijinus.com
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D+ : RS485 High (A) — DINUS fil jaune
D-: RS485 Low (B) - HINUS fil gris
COM : GND (fonctionne sans cablage de la masse) - JINUS fil marron

MAG8000 Couleur fils Fonction Pts connecteur M12 12 pts
D+ Jaune RS485 H 4
D- Gris RS485 L 5
GND Marron GND 2
Octave
\ CATS
2TP Maitre
module Modbus
Modbus
v2.0
Octave
o/
Fil Fonction
ETR oo/
ModBus Blanc/Bleu DI/B/Tx-
Orange 5-24vde
Blanc/Orange Ground

. Rouge Sortie impulsion
Impulsion* -
Noir Ground

www.ijinus.com
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MAGS8000 Couleur fil Octave Couleur fils 1IJINUS Fonction Pts connecteur M12
12 pts

Tx+ Bleu Jaune RS485 H 4

Tx- Bleu/Blanc Gris RS485 L 5

GND Noir Marron GND 2

Proline Promag W 800

scowss2s | A | Pink ]
soowsszs | B || Brown | r'l
scoowss2s | € | Red 8
sc2ow3s2s | D 9"! : Black |
| I
SC20wW3s2s | E = | Grey _
scoow3sas [ F : Blue |
scoowzszs | G | | White ||
scaowss2s | H — : ‘ Purple L]
scoomsszs | 0 ! Yellow | .!
scoow3s2s | K 1 ;| Green '-H _||
l B B Y
UTS61210S Sildrg

Broche Fonction

A PSO1+ (sortie impulsion/état 1+)

B COM (potentiel de référence sorties impulsion/état)

C MNC (non connectee)

D Terre

E R5485_+ (Modbus B)

F RS485 - (Modbus A)

G PS03+ (sortie impulsion/état 3+)

H P502+ (sartie impulsion/état 2-+)

T, MNC {non connectes)

K NC {non connectée)

www.ijinus.com
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MAG8000
E
F
B

Couleur fils IJINUS

Jaune
Gris

Marron

Fonction
RS485 H
RS485 L
GND

Pts connecteur M12 12 pts

7.2.2. Capteur physico-chimique C4E

Cablage

Couleur cable Noir @ Rouge @ Blanc © Vert @
Connecteur 8Pts |2 3 4 5
Désignation Vin GND Modbus Modbus
Caractéristique Alimentation Masse RS485H RS485 L
7.2.3. Capteur physico-chimique CTZN
Cablage

Couleur cdble Noir @ Rouge @ Blanc O Vert @
Connecteur 8Pts |2 3 4 5
Désignation Vin GND Modbus Modbus
Caractéristique Alimentation Masse RS485H RS485 L

www.ijinus.com
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7.2.4. Capteur physico-chimique numérique Redox Annulaire

Cdblage
Couleur cdble Noir @ Rouge @ Blanc O Vert @
Connecteur 8Pts |2 3 4 5
Désignation Vin GND Modbus Modbus
Caractéristique Alimentation Masse RS485H RS485 L

7.2.5. Capteur physico-chimique NTU

Cablage
Couleur céble Noir @ Rouge @ Blanc © Vert @
Connecteur 8Pts |2 3 4 5
Désignation Vin GND Modbus Modbus
Caractéristique Alimentation Masse RS485H RS485 L

7.2.6. Capteur physico-chimique OPTOD

Cdblage
Couleur céble Noir @ Rouge @ Blanc Vert @
Connecteur 8Pts |2 3 4 5
Désignation Vin GND Modbus Modbus
Caractéristique Alimentation Masse RS485H RS485 L

www.ijinus.com
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7.2.7. Capteur physico-chimique PHEHT

Cdblage
Couleur cdble Noir @ Rouge @ Blanc O Vert @
Connecteur 8Pts |2 3 4 5
Désignation Vin GND Modbus Modbus
Caractéristique Alimentation Masse RS485H RS485 L

7.2.8. Cablage du détecteur de surverse

Raccordement

& . Le raccordement électrique est strictement réservé & un personnel habilité et autorisé.

Le raccordement électrique doit toujours se faire hors tension.

www.ijinus.com
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Armoire électrique / Electrical cabinet

9-24V DC DI Modbus

Input

Modbus Modbus
V+ V- Entrée  GND

Low high

v+-\- OD/- /-GND 'V'/ M+

GND

Sortie digital

e Raccorder le fil rose (Open-Drain) et le fil marron (V-) a I'entrée digital Open-drain.

Rose

Marron
GND

Entrée digitale sur Automate

Alimentation externe

& Il est obligatoire d’alimenter électriquement le détecteur de surverse & une source de tension comprise entre 9
. et 24V DC. L'alimentation se fait via le fil vert (V+) et le fil marron (V-).

Le raccordement se fait & une source de tension sécurisée et équipée d'une limitation de 100 mA.

Jjinus.com LNU
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/i\ . Le détecteur doit é&tre alimenté par une alimentation externe comme indiqué dans le paragraphe la section
) intitulée « Alimentation externe ».

e Raccorder le fil jaune (Modbus high) et le fil gris (Modbus low) & la carte Modbus de I'automate.

Cdablage - Version Fils Nus

Marron Rouge
Couleur Blanc O ® Vert @ | Jaune O Gris @ Rose @ Bleu @ o d
. V+ (+9 | Modbus Modbus
gifgfﬁ‘:l“t'o" / V- &824V Open-Drain / /
DC) High Low
Sortie drain ou-
Caractéris- Modbus RTU | Modbus RTU Zj:/ggevNéA&tht
tique RS485 A RS485 B '
ou pulse selon pa-
ramétrage

www.ijinus.com LNU
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Version connectorisée M8-Madle

Cdblage
N° Pin 1 2 3 4 5 6 7 8
. V+ (+9 Modbus Modbus
éff:;thtlon aucun V- a24V Open-Drain aucun aucun
'9 DC) High Low

Sortie drain ouvert

Caractéris- Modbus RTU | Modbus RTU \(/3ecr)s\é I%l?)\) I'E\ltstoiur—

tique RS485 A RS485 B '

pulse selon para-
métrage

www.ijinus.com
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Chapitre 8. Installation

8.1. Installation d'un capteur a ultra son

Un capteur de niveau ultrason a une zone aveugle (A) obligeant & l'installer & une distance (D) minimum de la surface &
mesurer. La distance minimum recommandée est de 15 cm.

Un capteur de niveau ultrason doit étre installé :
e perpendiculairement & la surface & mesurer
e dans I'axe de la zone & mesurer (exemple : axe de la cunette).

Il est conseillé de réduire au maximum la distance totale de mesure (D). Il convient donc de positionner le capteur le plus
pres possible du niveau maximum escompté en prenant en compte la zone aveugle (A).

Mesure de hauteur au dessus d'une cunette - (A) Zone aveugle - (D) Distance de mesure - (H) Hauteur d'eau

Obstacles parasites

Plus le capteur est éloignée de la surface & mesurer, plus la largeur du faisceau augmente et par conséquent, la possibilité
que |'écho d'un obstacle parasite (barreau d’échelle, tuyau, cunette...) soit capté devient plus importante. Dans ce cas, il faut
alors faire appel & I'étalonnage en mode « expert ». Il faut donc respecter la portée minimale et maximale d’émission tout
en tenant compte de I'angle (a) du céne d’émission des ondes pour déterminer la zone de la surface de mesure qui doit étre
le plus exempt d’obstacle possible.

www.ijinus.com LNU
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L (m) d(m)
02 0,04
05 0,12

1 0,24
15 0,36
2 0,50
_______ 25 0,62
3 074
35 0,86
4 0,98
45 1,10
5 1,22
55 1,36
6 1,48
6,5 1,60
7 1,72

Diametre (d) du faisceau d'ondes en fonction de la distance (L) avec un angle (a) du céne d'émission de 14°

Positionnement en mesure au dessus d'une cunette

e Opter pour une cunette rectiligne, sans autres arrivée ou branchements autres que le collecteur amont.

e Positionner le capteur au dessus de la cunette en son centre.

! B2

Mesure sur cunette rectiligne

Positionnement en fonction de la qualité de la surface de I'eau

Une surface d’eau non plane réduira la précision de la mesure.

Jinus, LNU
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e Placer le capteur en un point de mesure ol tous les risques de perturbation sont minimisés.

8.1.2. Installation avec un kit de montage

Kit assemblé version 1 Kit assemblé version 2

Exemple d'installation avec une plaque de montage Exemple d'Installation avec 2 plaques de montage

www.ijinus.com LNU
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Installation d'un collier de fixation

Pour monter le collier de fixation ljinus :

e Mettre en place le collier de maniére & ce que le Logo
ljinus soit dans le méme sens que logo de I'enregis-
treur.

e Pour retirer le collier, insérer un tournevis dans l'en-
coche (A) et faire levier pour défaire le collier.

www.ijinus.com LNU
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Fixation de I’enregistreur

e Utiliser le collier de fixation pour capteurs et enregistreurs ljinus. (Voir la section intitulée « Installation d'un collier de
fixation »

e Vérifier sa verticalité au moyen d'un niveau ou via la mesure d'angle sur Avelour. Le dessus du capot doit étre le plus
horizontal possible.

8.1.3. Installation d'un renvoi d'angle

Dans le cas ou la distance entre le capteur et le niveau d'eau & mesurer est trés réduite, la distance (D) est susceptible
d'avoisiner la zone aveugle du capteur, il est alors possible d'installer un kit de fixation avec un renvoi d'angle. Ce kit est
composé d'une plaque avec un angle de 135°.

Collier de fixation + 4 écrous + 1 plaque de montage
+ 1 plague de montage avec renvoi d'angle Kit assemblé

o Vcérifier I'norizontalité de I'installation au moyen d'un niveau & bulle.
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8.1.4. Installation d’une antenne déportée

L'utilisation d'une antenne déportée est utile dans le cas ou I'enregistreur est installé dans un regard avec tampon. Dans
ce cas, l'envoi des données peut s’avérer impossible.

Privilégier impérativement une antenne déportée ljinus. Trois longueurs sont disponibles en standard : 1, 3 ou 5 metres.
Dans les cas exceptionnels, une longueur de 10m peut étre proposée.

Les antennes ljinus sont adaptées aux applications en réseau d’assainissement et réseau d'eau potable avec un céble épais
et une étanchéité renforcée.
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e Connecter I'antenne au capteur en la vissant fermement & la main et jusqu’au bout afin d’assurer une bonne étan-
chéité.

e Repérerles meilleures conditions d'installation de I'antenne, notamment la direction de percage permettant la meilleure
qualité de communication.

e Percer de maniére que I'antenne soit hors de la zone (A) de la semelle.

A

<
<

‘A
N

e Tester le positionnement et I'envoi de données & partir du logiciel Avelour. Ce test est & faire avant et aprés installation
(tampon fermé dans le cas d’un regard).

\ 4

Percage dans le regard Insertion de I'antenne sous la semelle
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8.2. Installation du dispositif OSRAI

8.2.1. Principe

Le systéme Osrai'Flow est basé sur le principe de la contraction de I'écoulement par un « obstacle » afin de garantir une loi
hydraulique entre le débit et la hauteur d'eau & son amont. La forme « demi-circulaire » (vue du haut) et d'un seul coté de la
cunette a été sélectionnée pour limiter les risques d’encrassement et pouvoir s’installer dans un regard existant.

La taille de I'obstacle permet également d'avoir des débits fiables pour des pentes amont jusqu’a 4%.

Une sonde ljinus permet, avec les lois établies, de fournir les débits et donc les volumes transités. Plusieurs dimensions de
I'obstacle sont disponibles selon la taille du collecteur, la pente et les débits minimum et maximum.

8.2.2. Choix du site

Cunette

La cunette doit étre rectiligne (sans coudes, ni arrivées latérales). Les lois disponibles sont pour les diametres 200, 250 et
300 mm.

Alpha
|
L1
[ \
\ |
D1 | HOsrai

Pour garantir la fiabilité des lois entre la hauteur mesurée et le débit, celles-ci sont valables entre 0 mm et le diamétre amont
du collecteur (D1), la vérification de cette hauteur permettra de vérifier la validité des débits. Cette mesure peut se faire
avec un metre.

Si la cunette est réduite & D1/2, H Osrai = D1/2 mm

Si la cunette est réduite a D1/2, ou si elle est réhaussée par une paroi verticale, alors I'angle Alpha = 0°.
Dans les autres cas, il existe deux possibilités pour calculer I'angle Alpha :

e 1vcas:Mesurerlalargeur (L1), puis diviser L1/2 par H (Osrai-D1/2) et calculer I'angle en ° par une fonction ArcSin. Les
lois disponibles sont valables entre 0 et 10°. Ces mesures peuvent se faire avec un meétre.

e 2*cas : Utiliser un niveau a bulle équipée d'une fiole permettant de mesurer I'angle de rotation. Idéalement, la mesure
de l'angle se fait apres la fixation de I'Osrai'Flow, en placant le niveau & bulle contre I'Osrai'Flow.
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Regard

Le dispositif Osrai’Flow est congu pour des regards de diametre 1000 mm.

Contrainte en amont

Idéalement, la longueur droite d'approche devrait étre au moins égale & 10 fois le diametre de la canalisation (si phi 200
mm, alors 2000 mm).

La canalisation amont peut faire office de cette longueur droite & condition que la pente n’excéde pas 4% (selon obstacle
retenu, voir plus loin).

Cette longueur peut étre réduite dans certains cas (nous consulter).

Contrainte en aval

La contrainte est de garder une évacuation libre de I'écoulement (donc le passage en régime torrentiel). L'idéal est de garder
un niveau d’eau ¢ I'aval inférieur & 80% du niveau d’eau amont.

8.2.3. Choix de la contraction

Diamétre canalisation phi 200 mm

Demi-circulaire (*) Pente amont maximale (%) | Q min (m*/h) Q max (m*/h)
125 mm 1,2 0,3 88
160 mm 2,2 0,2 72

(*) lois établies uniquement pour obstacles avec des pentes de 0 a 10° et validées pour des hauteurs inférieures a la cunette

Diameétre canalisation phi 250 mm

Demi-circulaire (*) Pente amont maximale (%) | Q min (m*/h) Q max (m*/h)
125 mm 0,7 2 176
160 mm 1,6 0,5 151
200 mm 3.2 0,1 129

(*) lois établies uniquement pour obstacles avec des pentes de 0 a 10° et validées pour des hauteurs inférieures & la cunette

Diamétre canalisation phi 300 mm

Demi-circulaire (*) Pente amont maximale (%) | Q min (m/h) Q max (m*/h)
160 mm 1,2 2,2 248
200 mm 2,2 0,5 219
250 mm 3.2 0,0 184

(*) lois établies uniquement pour obstacles avec des pentes de 0 a 10° et validées pour des hauteurs inférieures a la cunette
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8.2.4. Positionnement et installation du dispositif de mesure

La contraction se place & 30 cm maximum de I'aval du regard, puis la sonde de niveau au moins 30 cm en amont de la
contraction au moyen des potences inox fournies.

Regard

Cunette

~<
~
~
~
~
~
~J

<
~~o
~
~

Torrentiel

A Zone & éviter pour la mesure de hauteur d'eau D Distance = 0.25 m
B Point de mesure et zone propice pour la mesure de hauteur d'eau E Distance = 0.4 m
C Position de la contraction F Distance =0.3 m
G Distance = 0.3 m
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Exemple d'installation du dispositif

8.2.5. Installer la contraction

e Repérer la position ou la contraction doit étre installée (Positionnement
et installation du dispositif de mesure) et percer la banquette.

e Mettre en place 2 chevilles de diamétre 8 mm maximum, suffisamment
longues pour pouvoir visser les écrous.

e Régler la position vertical en utilisant la vis de réglage (A) de maniére a
ce que la contraction épouse au mieux la cunette.

Si la cunette a des bord verticaux, placer la contraction verticalement
au moyen d'un niveau, en la collant au bord de la cunette.

Il ne doit pas y avoir d'eau passant entre I'Osrai et la paroie de la cu-
nette et 'eau a l'intérieur de I'Osrai doit étre calme.

e Lorsque la contraction est correctement positionnée au bord de la
cunette, Serrer la vis de réglage (A) pour I'amener au contact de la
contraction.

Visser les écrous des 2 chevilles pour bloquer la plaque de fixation du
dispositif.

e Mesurer et noter le diameétre canalisation D1, le diamétre de la contrac-
tion D2, la profondeur de la cunette HOsrai, I'angle Alpha.

—)s  Lesinformations Alpha, D1, D2 et H Osrai sont nécessaires pour la configuration de la mesure sur le logiciel
——/ - Avelour Mesure de hauteur d'eau avec débit Osrai.
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8.3. Installation d'un pluviometre a auget

8.3.1. Recommandations

Le GRAIE donne des préconisations d'installation dans le Guide sur I'Autosurveillance des Réseaux d'Assainissement
(2016) :

Les conditions d’installation d’un pluviometre (ou d’un réseau de pluviométres) sont essentielles afin de garantir la représen-
tativité des pluies mesurées a des échelles spatiotemporelles variables. Les conditions idéales peuvent ne pas étre réunies.
De plus, dans un milieu densément urbanisé, la variabilité de I'altitude des surfaces soumises au ruissellement est source
d’erreur. Les principales recommandations sont :

e horizontalité du sol et du cbne ;

e positionné & 1 m du sol;

e placé sous les vents dominants ;

e éloigné a plus de 4 fois la hauteur d’arbres ou de batiments a proximité ;

facilité d’acces ;

o densité de 1 pluviometre par km?;

discrétisation & un pas de temps de la minute.

8.3.2. Etalonnage

/ Paramétrer I'enregistreur de maniére & ce qu'il enregistre les basculements d'augets. Cela permet de vérifier
' . posteriori que tous les basculements d’augets ont bien été enregistrés. (Voir Horodater les basculements
d'auget d'un pluviometre)

On distingue deux types d'étalonnage d'un pluviomeétre :
e par tarage de 'auget,

e par mesure d'un volume d’'eau.

Tarage de I'auget

Pour vérifier qu'un auget est bien taré:
e Déterminer le volume.

Exemple : si la surface de réception du cdne du pluviometre est de 400 cm? et qu'un basculement d'auget correspond
a 0,2 mm de pluie alors le volume de I'auget est de 8 ml (400 cm?* 0.02 cm = 8 cm®).

e Au moyen d'une burette graduée ou d'une seringue, s'assurer que chaque auget du pluviomeétre bascule pour un
volume de 8 ml.

e Sjce n'est pas le cas, régler le volume de I'auget en utilisant la vis de réglage qui se situe sous chaque auget.

Mesure d'un volume d'eau

Le but est d'introduire une quantité d'eau dans le pluviomeétre afin de vérifier que le nombre de basculements d'augets
correspond bien au volume versé.

www.ijinus.com LNU



GROUPE CLAIRE

Plus l'intensité de la pluie est forte, moins les pluviométres sont précis. Le volume d'eau ne doit donc pas étre

versé trop rapidement. Exemple : une intensité maximale de 100 mm/h avec un pluviometre de 400 cm” et
0,2mm pour chaque basculement d'auget correspond & un débit maximum de 4 I/h ou 67 ml/minute.

8.3.3. Vérification

Les contrbles des dispositifs selon I'agence de I'eau Loire Bretagne :

Guide pour la mise en ceuvre de I'autosurveillance des systémes d’assainissement des collectivités et des industries — No-
vembre 2015 - Page 34:

"4, Les dispositifs de mesurage des précipitations
La vérification est basée sur une simple vérification volumique. L'opération consiste ¢ :
e Verser un litre d'eau dans le pluviographe.
e Comparer ensuite les données enregistrées par le pluviographe. Les résultats de la vérification peuvent conduire ¢ la
réalisation d’un tarage de I'appareil (voir bibliographie existante dont I'ouvrage « Mesures en hydrologie urbaine et

assainissement »)."

Concrétement, un systéme de goutte & goutte devra donc étre utilisé afin de verser 1 litre d'eau dans le pluviométre dans un
temps minimum de 15 minutes (toujours dans I'exemple d'une intensité maximale de 100 mm/h avec un pluviometre de 400

cm®et0,2 mm pour chaque basculement d'auget). Ce volume de 1 litre devra correspondre a 125 basculements d'augets.

e Sjce n'est pas le cas, régler le volume de I'auget en utilisant la vis de réglage qui se situe sous chaque auget.
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8.4. Installation d'un détecteur de surverse

8.4.1. Positionnement

La zone de détection est matérialisée par une sérigraphie & la surface du boitier, ce qui permet de positionner le détecteur
en fonction du seuil de déclenchement désiré.

& Eviter d'installer le détecteur & un emplacement qui le soumettrait & des projections permanentes. De telles
conditions sont susceptibles de perturber la détection.

Eviter d'installer le détecteur dans un volume ot des parties métalliques font face & I'électrode.

8.4.2. Fixation avec kit

e Utiliser des vis adaptées aux trous de la platine Inox (diamétre 6mm maximum).
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8.4.3. Exemples d'installation

e Se référer a la documentation constructeur.

e Installer le radar pour que son faisceau entre dans la canalisation amont, donc la platine ou son réglage selon la
diametre de la canalisation amont, Le niveau & bulle garanti une inclinaison par défaut de 35° / horizontale.

e Configurer le radar avec le logiciel RTQlog.
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e Régler les parameétres de qualité, les valeurs min/max des vitesses,...

3
® Choisir les bonnes unités (notamment vitesses (m/s) et débits (m /s) important pour les superviseurs.
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Chapitre 9. Configuration sur Avelour

9.1. Matériel requis

e Le logiciel Avelour en version 7.1 minimum.

e Une antenne radio Wiji au format « longue portée » ou « clé USB ».

9.2. Installation du logiciel Avelour

Le logiciel Avelour est téléchargeable sur le site web d’ljinus (WWW./jINUS.COM) dans la section « Téléchargement ».

e Pour une installation silencieuse, lancer le logiciel Avelour sur l'interface de ligne de commande avec un espace + /
S aprées le nom.

Exemple: Setup_Avelour_ 7.1.2-Signed.exe /S

9.3. Se connecter 4 un enregistreur

e Connecter le point d'acces radio Wiji équipé de son antenne (ou la clé USB Wiji) sur le port USB de votre ordinateur.
Si la clé USB Wiji n'est pas détectée :
+ Retirer la clé Wiji de son port, redémarrer le PC et réinsérer la clé.
* Sila clé n'est toujours pas détectée, retirer la clé et réinstaller les drivers.
C:\Program Files (x86)\Ijinus\Avelour_7.1.2\Driver

+ Redémarrer le PC et réinsérer la clé Wiji.
e Positionner votre antenne Wiji & plus d'un metre de L'enregistreur.
e Lancer le logiciel Avelour.

e Quvrir la fenétre de choix de I'enregistreur en cliquant sur "Se connecter & un périphérique sans fil".

Connectto a
wireless device

@ with the access

e Sélectionner I'enregistreur identifié par son numéro de série (Se référer a sa plaque signalétique) et cliquer sur "ok".
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Choix de Péquipement

Veullez choesir k2 peripharique avec leguel vous souhaftez communiques ;

Recherche de nouveaux Squipsment i proximité,
EL Hame

1JADT 0100006634

| .I_'m1-32{0 000137
ACTD2-00005025
1JACT02-00000120
JADT02-00004033

BLUE-92-LTE

DATALOGGER
T'C-40.. 48T

§/N:{JH0102-0000 0129
AT 0100010336
LHO02-00000138

¥ 4
E c € 4 1JAD02-00000028

n mAnmaann

BOE R R AR

[

WO snul'mmm

Vieulliez positionner vnire anteane & plus d'un metre de (agupement

Localisation du numéro de série ANNULER m

-> La fenétre de configuration de I'enregistreur s'ouvre.

"1 IJAQ102-00002718 =

1JA0102-00002718 FoeQ
B> e s st

. General Infarmations Mesures

Installed the 30/03/2023
10:45:29

No measure, Please add a measure by clicking at the button above.

Ay APN is not configured
Technology to use : 36
(fallback 2G)

Ay No PIN cade configured.
Use an external Antenna

Timezene : Europe/Paris
No external power

Number of device retrieve: 0

[ | PP RESTART DEVICE | a 4- ¢+ SAVE CONFIGURATION ]

Fenétre de configuration de I'enregistreur S/N : [JA0102-00002718

-> Un fichier de configuration est automatiquement créé.

-> Un dossier est créé dans le répertoire suivant : C:\ProgramData\Ijinus\Avelour_Main_7.1.2\SavedSen-
sors\IJA0102-00002718
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Donnees sauvegardees =

Par sn et nom - ,7'" Filtrer les éléments '?'
naom Premier
E Périphériques
[al] 1UAD102-00002718 (Test) 12/06/20...
Bﬁ’ Configurations 12/06/20...

L " Config. 12/06/2024 11:43:25  12/06/20...

Fichier de configuration dans I'arborescence des données sauvegardées

9.4. Protection par un mot de passe

9.4.1. Activation et modification

Pour pouvoir activer la protection, la derniere version du firmware ainsi que la version 7.3 minimum d'Avelour
doivent étre installer.

Le mot de passe est obligatoire pour sauvegarder une configuration sur le logger.

Pour définir un mot de passe :

e Dans les options du systeme, cliquer sur Définir E1 et saisir le mot de passe suivant en fonction du format attendu
(voir paragraphe _Format du mot de passe).

L}
\ p Options du systéme

- ||France {Parls)
Europe/Paris - 14:30:22 +01:00

Protection par mot de passe de I'appareil

[@ Le mot de passe doit &tre défini pour pouveir finaliser 1a configuration. x ]

Fuseau Horaire

@ Le choix du type d'alimentation est un élément trés important pour la gestion optimisée des prodults. Pour des
alimentations externes de type Batierie et Pack de Plles, catte gestion permet notamment d'optimiser le
fonctionnement des prodults comme stopper les des sondes sl la tension mesurée passe sous un
seuil de tension et ainsi préserver le systeme y compris las batteries rachargeabies. x

Type d'alimentation externe | Aucune alimentation

{ekEme
=3
5= Actrenr e mot de passe o
IJHO0102-00000001
Activer le mot de passe
Veuillez entrer un mot de s pour Pactiver sur le périphérique
L~
@
ANNULER
Fenétre de saisie et de confirmation du mot de passe
www.ijinus.com LNU
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Activation du mot de passe

o Mot de passe activé avec succés

-> Une fois défini, le bouton Changer s'affiche, permettant ainsi de le changer si nécessaire.

Protection par mot de passe de l'appareil

¥ changer

— 3 -> Une sauvegarde temporaire du mot de passe dans Avelour est réalisée pour la session en cours et tant
-/ gu’Avelour n'est pas fermé, le mot de passe n'est pas redemandé.

-> Apres 3 échecs de saisie, il est nécessaire de relancer la tentative de connexion.

-> Le Mot de passe est demandé pour relire les configurations qui ont été générées alors que le MdP était
activé (présence d’un cadenas).

[=lall 10A0102-00004708 12/05/20...
B " Configurations 12/05/20. ..
4 Config. 13/05/2025 16:24:._. 13/05/20...
% Config. 13/05/2025 16:21-._. 13/05/20...
= Config. 13/05/2025 14.30._. 13/05/20...
" Config. 13/05/2025 14:30:._. 13/05/20...
— " Config. 13/05/2025 08:50:... 13/05/20...
" Config. 13/05/2025 08:47-._. 13/05/20...
— " Config. 13/05/2025 08:47-... 13/05/20...
— .’:’(‘.nnﬁn 12INRMANZ2R 1712 12INRM210

Fichiers de configuration verrouillés par mot de passe

9.4.2. Format du mode passe

Les régles pour le format du mot de passe sont les suivantes :
e Longueur maximale de 64 caracteres.
e Table ASII simple. Caractere non-autorisé : I'Espace et les caractéres avec accent et cédille.
e Longueur minimale : 1 caractere.

e Pas de restriction pour la combinaison de caractere.

M~

9.4.3. Mot de passe oubli

En cas de mot de passe oublié :

e Réinitialiser le logger manuellement. (voir Réinitialisation manuelle).

& - La réinitialisation manuelle supprime tous les fichiers de paramétrages et de données enregistrés sur le logger.
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9.5. Informations générales de la configuration

L'édition des parametres d'informations générales permet saisir de informations relatives a I'identification de I'enregistreur,
le point de mesure, la date et d'éventuelles commentaires.

e Cliquer sur "édition" et saisir les informations voulues si nécessaire.

. Informations générales

Installé le 30/03/2023
10:45:29

EDITION

- Informations générales

nom Test

Installation

Commune Mellac | Lieu

Date d'installation 11/07/202410:40 = Installateur Mai
Commentaires

Fenétre d’édition des informations générales

Jjinus. LNU
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9.6. Configurer des enregistrements

Principe

Le capteur de niveaux par ultrason est un systéme qui utilise les ondes ultrasonore pour détecter la présence et la position

d’un objet.

Pour mesurer la hauteur d’eau, le capteur est placé au-dessus de I'écoulement et émet des ondes sonores vers la surface de
l'eau. Les ondes sont réfléchies par la surface de I'eau et renvoyées vers le capteur qui mesure le temps de parcours de celles-
ci. Le temps de parcours est directement proportionnel & la distance entre le capteur et la surface de I'eau. Connaissant la
distance entre le capteur et le fond, le capteur calcule la hauteur d’eau.

Etalonnage

<l

R

>

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

Fvsemrar o
[ == H & 6w Hatow doau
L ERERE T Diskanceo onim le capteur of feau
F A & e Dstanco entie ke capheur of e jond
Z||D

Fstncn e

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregistreur.

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-
tionnement)

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement
différente (cas typique de 15°C sous tampon).
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e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure*” pour enregistrer les modifications de
configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére d ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.

Eta onnage du capteur
4002 mm Hauteur d'eau

< Mode Avancé H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

A zZ 0 +| mm Distance entre le capteur et le point zéro
| Z T D Max 415 ] mm Distance entre le capteur et le fond
@ Définir un zéro différent de la plage de mesure
H . Filtre automatique &
Max
Y

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.

Radar parameters <lvaleurs par defaut

Distance capteurffond < 1m a
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Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

Les pics indiquent les endroits ou le capteur “voit” un
obstacle.

Les traits rouges indiquent si des obstacles qui
peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.

Le trait pointillé rouge indique le Z paramétré.

La forme au début de I'écho correspond & la zone
“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos-
sible de faire de mesures.

La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du
capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

e Letrait vertindique I'obstacle qui est considéré comme

la bonne mesure par le capteur.

Le trait jaune indique le niveau recommandé de me-
sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se
trouver a proximité de ce trait.

Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-
pert.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parameétres de mesure et de traitement sont affichés.

Parameétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde

radar.

Nombre d'intégrations : Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",
successifs émis.

Parameétres de traitement

Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre.

www.ijinus.com

une "moyenne" ou le "maximum".

Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.
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Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent & des obstacles

fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

—— Echo Indicateur de puissance = Valeur calculée
—— (bstacles —— Filtre obligue —— Zone d'exclusion
256 — — — —————— - e

224 | z 5 | z 5 ]
192 § == : : '
160
128
96 : :

64 E ... o o (e 5 o e e o e S R R .
30 I WA (VY P SRR R e P R T

Pulssance (Brult = 13)

N

t T T T T T

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
Distance (Temn = 22°¢)

€

Le traitement de ces échos peut étre réalisé ¢ I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :
e Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les parameétres de traitement.
e Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.
e Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

En cas de message : ATTENTION ! : Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste a
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle & filtrer pour la case a cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case a cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.

www.ijinus.com LNU
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| Etafoniage dis Caga

{2 [mode Avance | H 5 & mm Hauteurd'eau ‘

+ D ws6mm  Distance entre le capteur et I'eau

1 Z 2 |+ mm Distance entre le capteur et le fond |
| Défirir un zéro différent de lo plage de mesurs

Filtre déeho |

> 4 D Sal Pebstacle qui pond & la mesure attend |

puis utiisez les boutons pour créer le filtre.

mesur | |obstact | Obstacles potentiels
= | s |
1K a B Ohbstacle CAITIOUE trouve & 1228mm
(_d [-] Valour mesurae & 1456mm

A

€

Sannier | D Aaatersu e | o Orte le fite || % Supprimes

Relancer une mesure

100 1500 2008 am00 2000
- Dettamce [ Temp = 34°0]

Cas complexe : mode expert

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parametres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si
vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.

Configuration de la mesure de hauteur d'eau

l - Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un

enregqistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur d'eau”.

Hauteur deay

Periode de mesure 15mm

—— [ coe

Eralonnage 1a 03/01/1970 000600 ; Distance Max : 3000mm
Enregistrement de la 1empérature

@D tedification de b fréguence des meswes sur soull de hautelr

VIR LE RESUME

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste la fréquence entre chaque mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée
toutes les 15 minutes.

Jinus, LNU
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Echos de débogage (Paramétres avancés )

L’enregistrement des échos de débogage sert & enregistrer, lors de différences entre deux mesures de niveaux successives
(en montée et/ou en descente : 75mm par défaut pour les deux), la signature acoustique des mesures, ou les échos ultrason
(déja détaillé précédemment). L'examen a posteriori, permettra alors de diagnostiquer la qualité des mesures de niveaux et
de corriger I'étalonnage pour obtenir des mesures plus facilement exploitables. Lors de premiéres installations ou dans le
cas des points délicats, il est fortement conseillé d’activer cette fonction.

Sur montée dau mens [+ S descente disu moing

Mémaire tournanta (Fifo) L _. Horodatages enregistrés

Valeur de hauteur en cas de perte d’échos

Dans le domaine des ultrasons, une perte d’échos se traduit par I'absence de pic (ou un pic tellement faible qu’il n’est pas
détecté comme un obstacle) sur les échos et qui se matérialise par une hauteur dite maximale c’est & dire égale au Z saisi
lors de I'étalonnage. Cette fonction permet alors lorsque le capteur rencontre cette situation, de remplacer cette valeur « a
priori » erronée par une valeur au choix de I'utilisateur : derniere valeur dite « valide », valeur & définir ,...

Cette fonction bien que pouvant étre utile doit étre utilisée & bon escient, elle ne devrait pas compenser un étalonnage non
adapté.

@ Valeur de hautaur en cas de perte d'écho

Valeur de remplacement Derniére valeur valide

Modification de la fréquence des mesures sur un seuil de mesures

'Pérfode de mesure s5mn

Etalonnage radar m

Etzlonnage I= - Distance Max : 4050mm
Enregisirer la Température 1
Madification des mesures 3 10 -
Sens Passe au dessus d un niveau haut -
J1o0 mm[+] Hystérésis [F]z0 wm[+]

oo

0 sec

Hauteur

Temps minimum avant décélération |

® Activer @® |a modification de la fréquence de mesures sur seuil de hauteur pour afficher les paramétres de confi-
guration.

Modification des mesures a: Nouvelle fréquence des mesures appliquée lors le seuil est atteint.
Sens: Définit si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas

Hystérésis : Valeur & soustraire (niveau haut) ou ajouter
Hauteur : Seuil a atteindre pour activer la modification. (niveau bas) au seuil pour lequel la fréquence de mesure
repasse a sa valeur initiale

Temps minimum avant décélération : Temps de maintien de la nouvelle fréquence de mesure avant de revenir & sa va-
leur initiale.

Exemple : La fréquence de mesure passe de 5 minutes & 10 secondes lorsque la hauteur d'eau dépasse les 1000 mm.
Lorsque la hauteur d'eau passe sous le seuil de 800 mm, pendant 1 minute, la fréquence des mesures reste & 10 secondes,
puis repasse a 5 minutes.

Jjinus.com LNU
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Définir un seuil de surverse

Une modification de la fréquence de mesures & partir d'un seuil de niveau haut ou bas peut étre activée €@,

Hauteur

|'——i-.£raa m'nlil
o b omin e

 Sur activation

Temps de prise en compte de |activation e

Anticiper l'envoi de données

ﬁ' | Enregistrement de surverses logicidlles:

Hauteur : Seuil de hauteur pour lequel un surverse passe a 1.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir
duquel I'état de surverse passe ¢ 1.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut
étre forcé sur l'activation de I'état surverse, la désactivation
de I'état surverse ou les 2.

Hystérésis j 100 mm m

Temps de prise en compte de . o hi|t min 0 zec
dasactivation

Reépéter Fenvoi [ actit . 0 h||1emn| |0 sec

Hystérésis : Valeur & soustraire au seuil pour lequel I'état de
surverse repasse a 0.

Temps de prise en compte de désactivation : Temps a partir
duquel I'état de surverse passe ¢ 0.

Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur l'activation est
sélectionné, les données peuvent étre envoyer suivant une
fréquence définie.

Si une anticipation d'envoi de donnée est activée alors un SMS d'alerte est envoyé & un opérateur si I'option
est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

=4

Exemple : Si le seuil de hauteur dépasse les 1000 mm pendant 1 minute alors I'état de surverse passe a 1, les données sont
alors envoyées une premiére fois, et une deuxiéme fois 10 minutes plus tard. Si La hauteur mesurée passe en dessous du
seuil de 900 mm pendant 1 minutes alors I'état de surverse repasse a 0.

Enregistrement de surverses logicielles

® Activer ©® |'enregistrement des surverses logicielles pour enregistrer les états de surverse.
Voie d'enregistrement (Paramétre avancé)
e Cliquer sur el pour modifier la voie d'enregistrement des états de surverse.

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Eed pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

sistrés pour [=[s0000  [4]

rés pour [=]10000

Définir un deuxieéme seuil

www.ijinus.com LNU
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Sens Pagae sous un niveau bas

Hauteur ?‘ 1000 mm |T Hystirésis |?| 100 mm F‘

Temps de prise en compte de Factivation | o 0 £ Temps de prise en comple de L a
deésactivation

Anticiper Yenvoi de données Sur activation - | Répéter lenvai

Sens : Définit si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas.

Hauteur : Seuil de hauteur. Hystérésis : Valeur & soustraire au seuil pour lequel I'état de
surverse repasse ¢ 0.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Temps & partir
duquel le seuil est atteint. duquel le seuil n'est plus atteint

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur 'activation est
étre fait sur 'activation la désactivation ou les 2. sélectionné, le cycle d'envoi des données peut étre modifier.

un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

‘? :. S I'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé ¢

Tableau des correspondances datatypes / données / voies

Datatype Voie Données affi- | Unités Description Fichiers de don-
chées nées
3 7 Debug (Entier si- | mAh Courant consom- | *_diag.bin
gné) mé sur la pile in-
terne
6 0 Voltage \% Tension batterie | *_diag.bin

interne instanta-
née (Res. 0.05V)

6 1 Voltage \% Tension batterie | *_diag.bin
interne  minimale
atteinte (Res. 0.05

V)
12 0 Température de |°C Température in- | *_us.bin
mesure terne du logger
(Res. 0.1°C)
15 0 Hauteur de ma- | mm Hauteur d'eau *_us.bin
tiere
17 0 Puissance du si- | dBm Puissance du si- | *_diag.bin
gnal GSM gnal GSM
19 0 Date - Heure au format | Données  asyn-
POSIX chrones
20 0-7 Surverse - Etat de surverse *_ovsoft.bin
36 0 Distance mm Distance entre le | *_us.bin
capteur et I'eau
www.ijinus.com LNU
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9.6.2. Mesure de hauteur d'eau avec débit

Principe
Le radar est un systeme qui utilise les ondes électromagnétiques (radio) pour détecter la présence et la position d’un objet.

Pour mesurer la hauteur d’eau, le capteur est placé au-dessus de I'écoulement et émet de courtes impulsions vers la surface
de I'eau. Les ondes sont réfléchies par la surface de I'eau et renvoyées vers le capteur qui mesure le temps de parcours de
celles-ci. Le temps de parcours est directement proportionnel & la distance entre le capteur et la surface de I'eau. Connaissant
la distance entre le capteur et le fond, le capteur calcule la hauteur d’eau.

s

Etalonnage

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
enregistreur.

Q

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-
tionnement)

<l

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement
différente (cas typique de 15°C sous tampon).

>

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

Prammmrgge o
| Mot et H & & == Hautow d'eau
D v Dwtanco entre b capteur ef feau
F o i e Detanco st k capher o b lond
Z||D

Feslanens une mesurs
= DR SIS Lee S i ITE T —— Veme oeae J
Et .
= P a
g o J.
g o A |
e 130 LB i ) i
H |\
; | \ i
& N A 1
g “ \ | i
12 \ \ i
o e+ e — e
] 00 1000 1500 000 00 ac0i]
" Dintange (Temg = 3801

e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de
configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

Réglage du gain

e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

Jjinus.com LNU
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e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére d ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Définir un zéro différent de la plage de mesure

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.

Eta onnage du capteur
4002 mm Hauteurd'eau

2~ Mode Avance H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

Z 0 mm Distance entre le capteur et le point zéro
Max 415 ] mm Distance entre le capteur et le fond

Ak

@ Définir un zéro différent de la plage de mesure

. Filtre automatique <&

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.
Radar parameters

Distance capteurffond < 1m 2

<lvaleurs par defaut

Graphique de I'écho
[ | === =

——
I/

Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

e Letraitvertindique I'obstacle qui est considéré comme

e Les pics indiquent les endroits ou le capteur “voit” un
la bonne mesure par le capteur.

obstacle.

Jjinus.com LNU
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e lLes traits rouges indiquent si des obstacles qui

peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.
e |e trait jaune indique le niveau recommandé de me-

e |e trait pointillé rouge indique le Z paramétré. sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se

trouver a proximité de ce trait.
e La forme au début de I'écho correspond & la zone

“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos- e Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
sible de faire de mesures. tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-

e | a zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du pert.

capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parameétres de mesure et de traitement sont affichés.

Parameétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde
radar.

Nombre d'intégrations : Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",
successifs émis. une "moyenne" ou le "maximum".

Paramétres de traitement
Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre. Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent a des obstacles
fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

—— Echo Indicateur de puissance = ‘aleur calculée

—— (bstacles —— Filtre obligue —— Zone d'exclusion
256 L e 1 T T

224
192
160
128

Pulssance (Brult = 13)

0 F i | i i — :
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
-4 Distance (Temn = 22°¢)

Le traitement de ces échos peut étre réalisé ¢ I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :
e Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les paramétres de traitement.

e Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.

www.ijinus.com LNU
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e Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste a
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle a filtrer pour la case & cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case & cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.
-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.
& Mode Avance | + mm Hauteur d'eau
Distance entre le capteur et I'eau

H =
+ [0 1456 mm

Z 2w

_| Defirir un zérm différent de lo plage de mesurs

+ mm Distance entre le capteur et le fond

Filtre d'écho
Sélectionnez I'obstacle qui correspand & la mesure attendue,
puis utiisez les boutons pour créer le filire

Relancer une mesure

mesur | | obstacl | Obstacles potentiels
e e
| B Ohbstecle CRITIOUE trouve & 1228mm
i Valaur mesurde & 1458mm
= Arnular o Agouter au filtre | o7 Créder le fttre || 3 Supprimer

TR

Fuissance Bt 1)

-~
| _kf\J_" : g | | \ |

1500 2000
Destance (Temg = 21°0)

Le mode expert est réservé o des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parameétres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si
vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.

www.ijinus.com
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Configuration de la mesure de hauteur d'eau

' - Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
. enregistreur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur d'eau -> Débit".

a == Dishit

Pénode de mesure 15 mn - -

Etalornage ultrazan m Enreqistrer la temmpératura A

Etalormage e 01/0% /1970 0000:00 - Distanca Max : 3000mm

@R todiication de e rdguience des mesures st ssisl de hauteur

Gestion de seulls
Defirii un sewil

(@ Peaur obtenir une takee de corversicn, vous pouvez uiiltser ce foorlaie excel x]
Table hauteur/débit (vide) B3 Saisir la tabie
Curnal de volume IR | Horam
Ervegitrer la cumud infini ED
@ /issenvisszment préleyeur

VIR LE RESUME

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste la période entre chaque mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes
les 15 minutes.

Modification de la fréquence des mesures sur un seuil de mesures

e Activer @® la modification de la fréquence de mesures sur seuil de hauteur pour afficher les parameétres de confi-
guration suivants :

Sens: Seuil sur Niveau haut ou Niveau bas. Modification des mesures &: Nouvelle fréquence des me-

sures sur seuil.
Hauteur : Seuil ¢ atteindre pour activer la modification. Hystérésis : Valeur & soustraire (niveau haut) ou gjouter (ni-
veau bas) au seuil pour lequel la fréquence de mesure re-
passe d sa valeur initiale.

Temps minimum avant décélération : Temps de maintien de la nouvelle fréquence de mesure avant de revenir & sa valeur
initiale.

Exemple ci-dessous: La fréquence de mesure passe de 5 minutes & 10 secondes lorsque la hauteur d'eau dépasse les 1000

mm. Lorsque la hauteur d'eau passe sous le seuil de 800 mm, pendant 1 minute, la fréquence des mesures reste & 10
secondes, puis repasse d 5 minutes.
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Période de mesure s5mn
Etalonnage radar m

Etzlonnage I= - Distance Max : 4050mm

Enregisirer la Température }

Modification de la fréquence des mesures sur asull de hauteur

Madification des mesures 3 108

Sens Passe au des3us dun niveau haut -

Hauteur [=]ion me[+] Hystérésis [F]z0 wm[+]
Temps minimum avant décélération 0 h1 min

0 sec|

Définir un seuil de surverse

Une modification de la fréquence de mesures & partir d'un seuil de niveau haut ou bas peut étre activée @@ .

Hauteur [=]men  mm[+] Hystérésis [=]oa  wm[+]

Temps de prise en compte de |activation m o h|l1 min g see Temps de prise en compte de o hi|t min 0 zec
dasactivation

Anticiper lenvoi de données | 21 activation - Répéter envoi D o 1 om0 sec|

fom| | Enegistrement de surverses logicielles

Hauteur : Seuil de hauteur pour lequel un surverse passe & 1. Hystérésis : Valeur & soustraire au seuil pour lequel I'état de
surverse repasse ¢ 0.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Valeur a sous-
duquel I'état de surverse passe ¢ 1. traire au seuil pour lequel I'état de surverse repasse a 0.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur 'activation est

étre fait sur l'activation de I'état surverse, la désactivation sélectionné, le cycle d’envoi de données peuvent étre modi-
de I'état surverse ou les 2. fier.

un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

? Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &

Exemple : Si le seuil de hauteur dépasse les 1000 mm pendant 1 minute alors I'état de surverse passe a 1, les données sont
alors envoyées une premiéere fois, et une deuxiéme fois 10 minutes plus tard. Si La hauteur mesurée passe en dessous du
seuil de 900 mm pendant 1 minutes alors I'état de surverse repasse a 0.
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Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

e0o
.. 0..

Seuil de hauteur LY

-
®
° ®o0o,

Hystérésis °

0
°
e ® °
eee LYY

d'envoi des données

| Modification du cycle

T1 Etat passe a 1 T3 | Etat passe a0 T
D Envoi de donnée o *| Envoi de donnée
T1 = Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de |'activation en compte de désactivation

Enregistrement de surverses logicielles

® Activer ©® |'enregistrement des surverses logicielles pour enregistrer les états de surverse.
Voie d'enregistrement (Paramétre avancé)
e Cliquer sur e pour modifier la voie d'enregistrement des états de surverse.

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur el pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

Définir un deuxiéme seuil

Sens Pagae sous un niveau bas

Hauteur ?‘ 1000 mm iT Hystirésis |?| 100 mm F|

Temps de prise en compte de Factivation | o £ Temps de prise en comple de L a
deésactivation

Anticiper Yenvoi de données Sur activation - | Répéter lenvai

Sens: Définir si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas.

Hauteur : Seuil de hauteur. Hystérésis : Valeur & soustraire (si niveau haut) ou ajouter
(si niveau bas) au seuil.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Temps & partir
duquel le seuil est atteint. duquel le seuil.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur 'activation est
étre forcer & I'activation, la désactivation ou les 2. sélectionné, le cycle d’envoi de données peuvent étre modi-
fier.
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Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &

‘: :s
-/ - un opérateur si I'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

000,
0 © ®oq .

® M)
° ®ee,
°
°
A ©®eo0oo00

Seuil de hauteur

Hystérésis

d'envoi des données

| Modification du cycle

Etat passe a 1 T3 | Etat passe a0
Envoi de donnée R *| Envoi de donnée

T1

T1=Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de |'activation en compte de désactivation

Débit

Le calcul est possible mais la validité du calcul est dépendante de la qualité de la relation Hauteur / débit.

e Pour le calcul du débit, se référer au formulaire excel disponible via le lien sur Avelour.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E

x)

( @ Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utlliser ce formulalre exce|

Table hauteur/debit (vide) BB saisir la table

Volume

Cumul de Horaire
volume =

Enregistrer le cumul infini m
infini
@R Asservissement préleveur

Cumul de volume @® : Enregistrement du cumul de volume sur une base horaire, journaliére ou mensuel.

Enregistrer le cumul infini @® : Active I'enregistrement du cumul de volume indéfiniment.

LNU
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Asservissement d'un préleveur

Périphérique sortie pulse | Sortie Open-drain (15) -

Forcer un pulse

Condition Hauteur au-dessus =

d'asservissement d'un seuil haut (mm)

Seuil [— 100.00 |i] Hystérésis ' j 0.00 |i|
Délai avant activation 0 h{|0 min||0 sec Délai avant désactivation 0 h 0 min|/|0 sec

Critére dasservissement  Volume

Volume d'asservissement |:| 1.000 m? F]

Si une relation hauteur / débit ainsi qu'un calcul de volume « infini » ont été renseignés, alors il est possible d'activer € ®
I'envoi des pulses & un préleveur raccordé sur un enregistreur ljinus.

e Sélectionner le Périphérique sorti pulse.

® Cliquer sur le bouton ﬂ en face de la ligne « Forcer un pulse » permet de tester la licison entre I'enregistreur et le
préleveur. En cliquant sur ce bouton, I'enregistreur envoi un pulse sur la sortie Open-Drain qui doit étre détecté par
le préleveur raccordé.

e Sélectionner la condition d’asservissement : soit sur une hauteur d’eau soit sur le débit.
Si une condition est sélectionnée :
e Saisir un seuil en mm et un Hystérésis en mm pour cette condition. Le parameétre Hystérésis définit une valeur &
soustraire ou ajouter au seuil pour lequel la condition reste vrai.
Exemple : Dans le cas d'une condition d'asservissement avec une hauteur au-dessus d'un seuil haut de 100 mm et

une hystérésis de 5 mm, la condition d'asservissement reste active tant que la hauteur ne repasse pas au-dessous
de 95 mm.

Condition Hauteur au-dessus -

d'asservissement d'un seuil haut
(mm)

Seuil (=] 100.00 Hystérésis [=]s.00

e Saisir un délai & cette condition que ce soit & I'activation ou bien & sa désactivation de I'envoi des pulses.
Deux critéres d’asservissement sont possibles :

e |’'asservissement au volume : Cela signifie que, dans I'exemple ci-dessus, 1 pulse sera envoyée a chaque fois que
I'enregistreur aura mesuré 1 m* de volume transité.

e |’'asservissement au temps : Cela signifie que, tant que la condition est active, 1 pulse sera envoyé au préleveur selon
la fréquence paramétrée. Le débit mesuré n’aura aucune incidence sur le nombre et la fréquence des pulses envoyés.
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Résumé de la configuration

Entre deux mesures, I'enregistreur est en veille et ne peut donc pas envoyer de pulses. Aumoment de la mesure,
si I'enregistreur calcule un volume transité de 5 m* par exemple, alors 5 pulses seront envoyés d la suite. De
méme, sur asservissement au temps, si la fréquence d’envoi des pulses est définie & 1 minute mais que la
fréquence de la mesure n'est que de 5 minutes, alors aucun pulse ne sera envoyé entre 2 mesures. Cependant,
& chaque réveil et sila condition d’asservissement est toujours respectée, 5 pulses seront envoyés au préleveur

toutes les 5 minutes.

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Tableau des correspondances datatypes / données / voies

Capteur Nivus : masure de vitesse Doppler
EDITION

Mesure de vitesse + température + qualité du signal Doppler + hauteur piézorésistive toutes les 15 mn
Enregistrement mede piéton possible pendant environ 1 an 5 mols / Envol de 3.8 sms en moyenne par |our

% Forcer une mesure

Datatype Voie Données affi- | Unités Description Fichiers de don-
chées nées
2 0 Debug (Entier po- | - Nombre de pulses | *_smpl.bin
sitif) d'asservissement
envoyés
3 7 Debug (Entier si- | mAh Courant consom- | *_diag.bin
gné) mé sur la pile in-
terne
4 0 Debug (Décimal) | - Débit d'eau (m3/h) | *_usf.bin
6 0 Voltage \% Tension batterie | *_diag.bin
interne instanta-
née (Res. 0.05 V)
6 1 Voltage \Y Tension batterie | *_diag.bin
interne  minimale
atteinte (Res. 0.05
V)
12 0 Température de |°C Température in- | *_usf.bin
mesure terne du logger
(Res. 0.1°C)
15 0 Hauteur de ma- | mm Hauteur d'eau *_usf.bin
tiere
17 0 Puissance du si- | dBm Puissance du si- | *_diag.bin
gnal GSM gnal GSM
19 0 Date - Heure au format | Données  asyn-
POSIX chrones
20 0-7 Surverse - Etat de surverse *_ovsoft.bin
34 0 Débit m3/s Débit d'eau *_usf.bin
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Datatype Voie Données affi- | Unités Description Fichiers de don-
chées nées
36 0 Distance mm Distance entre le | *_usf.bin
capteur et I'eau
39 0 Volume m3 Cumul de volume | *_volcount.bin
sur période défi-
nie
39 1 Volume m3 Volume cumuléin- | *_usf.bin
fini

9.6.3. Mesure de hauteur d'eau et hauteur vitesse via Radar RAVEN-EYE ®

Principe

Le capteur de vitesse Raven Eye2 est un capteur de mesure de vitesse de surface de type radar. Par défaut, placé dans
le sens inverse de I'écoulement, son principe est de mesurer les vitesses de surface de I'écoulement. Si I'écoulement est
extrémement « lisse » et ne présente aucune « vaguelette », la technologie de mesure trouvera sa limite. Se référer & la
documentation du constructeur pour plus de détails. Ce produit, si on lui fournit une hauteur d’eau, est aussi (dans la limite de
la documentation) apte & calculer (en décrivant le profil de la canalisation) la vitesse moyenne de I'écoulement puis le débit.

Ce capteur associé & son capteur ultra-son de hauteurs d’eau LNU fonctionne de la maniére suivante :
e Le LNU mesure une hauteur d’eau,
e puis, il lance le cycle de mesure du Raven Eye ® (ce cycle dure environ 40 secondes),
e au cours du cycle, la hauteur d’eau est fournie au Raven Eye ®,
e & l'issue du processus et si tous les criteres de qualité intrinseques au Raven Eye ® sont validés, alors le LNU récupere
'ensemble des données (hauteur, vitesses, débit et indicateurs de qualité pour les archiver, les présenter ou encore

les envoyer vers un superviseur.

La communication entre le LNU et le Raven Eye ® est de type filaire et Modbus Ascii.

Etalonnage

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
enregistreur.

R

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-
tionnement)

Q

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement
différente (cas typique de 15°C sous tampon).

>

® Cliquer sur 24 pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d'étalonnage s'ouvre.
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1 v Deskance entno b capteur ef feau
[ 7 W8 4 e Distanco entro k canteur o b fond
Tk
Z||D
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et u mesure
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e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de
configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

Réglage du gain
e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les parameétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére d ce que le pic de 'écho soit approximativement au niveau de I'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Définir un zéro différent de la plage de mesure

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.

Etalonnage du capteur

-~ Mode Avancé 4002 mm Hauteurd'eau

H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

i 0 #| mm Distance entre le capteur et le point zéro

1

Max 5 =l mm Distance entre le capteur et le fond

@ Définir un zéro différent de la plage de mesure

. Filtre automatique <&

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.
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Radar parameters

Distance capteurffond < 1m a

Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

<=lvaleurs par defaut

Les pics indiquent les endroits ou le capteur “voit” un
obstacle.

Les traits rouges indiquent si des obstacles qui
peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.

Le trait pointillé rouge indique le Z paramétré.

La forme au début de I'écho correspond & la zone
“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos-
sible de faire de mesures.

La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du
capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Le trait vertindique I'obstacle qui est considéré comme
la bonne mesure par le capteur.

Le trait jaune indique le niveau recommandé de me-
sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se
trouver a proximité de ce trait.

Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-
pert.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parametres de mesure et de traitement sont affichés.

Paramétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde

radar.

Nombre d'intégrations :

successifs émis.

Parameétres de traitement

Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

www.ijinus.com
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Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre. Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent & des obstacles
fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

—— Echo Indicateur de puissance = Valeur calculée
—— Filtre obligue —— Zone d'exclusion

Pulssance (Brult = 13)

N
T T T T T T
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
Distance (Temn = 22°¢)

€

Le traitement de ces échos peut étre réalisé ¢ I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :
e Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les parameétres de traitement.
e Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.
e Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste a
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle & filtrer pour la case a cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case a cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de l'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.
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Etslonnage dis caplaul

1
* | Mode Avance H * [ mm Hauteurd'eau

+ [0 1456 mm

Filtre d'écho

mesur | | obstac
e e

A B

Distance entre le capteur et I'=au

Z =0 [+ mm Distance entre le capteur etle fond

| Definir un zéra différent de la plage de mesurs

Salectionnez I'obstacle qui correspand & la mesure attendue,
puis utiisez les boutons pour créer le filtre.

Obstacles potentiels

Ohbstecle CRITIOUE trouve & 1228mm
Valour mesurae & 1456mm

c

= Annuler i3 Aouter au filtre | o7 Créer le fitre || 3 Supprimer

Relancer une mesure

T T —

Fuissance {Brst= 11}
i

|&

Cas complexe : mode expert

1500 2000 am00 2000
Dichivons [P & 3}

Le mode expert est réservé & des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux paramétres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si
vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.
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Configuration de la mesure de hauteur d'eau

' Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregistreur.

En mode simple (sans activation des parametres avancés) : tous les paramétres gérant les seuils de qualité et
algorithme de calcul sont saisis et gérés dans RTQlog, aucun paramétrage de la vitesse n'est donc disponible
dans Avelour. Seul le pas de temps de mesure est proposé a I'utilisateur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur d'eau + radar RAVEN EYE".

Hauteyr d'eau + Radar RAVEN EYE

L () ek actions Taroer Mmesure” oi “TIQNOsne” e peusent & uliliser que |160ue & Dak e temps de mesure et & At % J

Peéilode de mesune L5

Exsfoaragh Ui

Etalonnage b 0101 /1970 000000 - Datance Max - 3000

Enregstrer la temperature. ) M

DinEnstic

VMR LE RESUME

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste la fréquence entre chaque mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée
toutes les 15 minutes.

Echos de débogage (Paramétres avancés )

L’enregistrement des échos de débogage sert & enregistrer, lors de différences entre deux mesures de niveaux successives
(en montée et/ou en descente : ici 75mm pour les deux), la signature acoustique des mesures, ou les échos ultrason (déja
détaillé précédemment). L'examen a posteriori, permettra alors de diagnostiquer la qualité des mesures de niveaux et de
corriger I'étalonnage pour obtenir des mesures plus facilement exploitables. Lors de premiéres installations ou dans le cas
des points délicats, il est fortement conseillé d’activer cette fonction.

Enregistror les échos de débogage

SUr montée dau maons

] n.mlrl-! Sur descente dau maing
Némaire tournante (Fifo) @ Horodatages enregistrés —| 10 |_+

mm [+

Valeur de hauteur en cas de perte d’échos

Dans le domaine des ultrasons, une perte d’échos se traduit par 'absence de pic (ou un pic tellement faible qu’il n’est pas
détecté comme un obstacle) sur les échos et qui se matérialise par une hauteur dite maximale c’est & dire égale au Z saisi
lors de I'étalonnage. Cette fonction permet alors lorsque le capteur rencontre cette situation, de remplacer cette valeur « a
priori » erronée par une valeur au choix de l'utilisateur : derniére valeur dite « valide », valeur & définir ,...

Cette fonction bien que pouvant étre utile doit étre utilisée & bon escient, elle ne devrait pas compenser un étalonnage non
adapté.

Valeur de hauleur en cas de perte d'écho

Valeur de remplacement Dernigre valeur valide
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Radar

e Cliquer sur afficher les paramétres avancées.

Radar
Tiertaticr [=[ro00000 ms [+
h D Diagnnssic
IE'I.EI {en données de 2ONOSTIC m
Parametres du radar RAVEN EYE
® Cliquer sur ﬂ Diagnostic pour visualiser les valeurs
Résultat

Mesure du 26/02/2021 11:11:00:

Vitesse brute : 0 mm/s

Vitesse avec prise en compte facteurs de qualité : -3999 mm/s
Vitesse moyenne : 0 mmys

Hauteur d'eau [1]: 2423 mm

Débit: 0 m'/s

Ecart-type : 380

SNR: 1%

Amplitude : 469

VSN : 127 %

AGC: 106 dB

NOT : 10

Registre modbus [5] : 488
Température de mesure [1]: 12,2 *C

o ]

Si le capteur ne peut pas fournir une mesure alors des valeurs positives entre 99, 255 ou 9999 sont proposées

www.ijinus.com
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Type de données

Vitesse brute de sur-
face (Vraw) en mm/s

Vitesse de surface
avec prise en compte
facteurs de qualité
(Vgp) en mm/s

Vitesse moyenne
(Vavg) en mm/s

Hauteur (hauteur
transmise par le LNU
et utilisée pour la cal-
cul de vitesse), en m

Débit en m3/s
Ecart-type sans unité
SNR sans unité
Amplitude en dB
VSN sans unité
AGCen dB

NOT sans unité

Etat (peut servir & un
diagnostic) en DEC

Température en °C
Humidité en %

Pression en bar

DatalD

24[2]

24[1]

24[0]

14[1]

34[0]
21[0]
25[2]
21[3]
25[1]
21[1]
21[2]

21[5]

12[1]
21[4]
37[0]

Options Enregistrement des données

Valeur
par dé-
faut

Mode
Normal
tic

9999

9999

9999 Ooul

999

999 Oul

999

255 Oul
999

255 Ooul
999

999

999

99
999
999

Enregistrer
les données
de diagnos-

Mode Avan-

cé : Enregistrer
les données de
diagnostic éten-
dues

Oul

Oul

Oul

Oul

Oul
Oul

Ooul
Oul
Oul

Oul

Mode Expert :
Enregistrer les
données de
diagnostic avan-
cés

Ooul

oul

oul

Ooul

oul
oul
Ooul
Ooul
oul
Ooul
oul

Ooul

Ooul
Ooul
oul

Données

diffusées en

RF

Ooul

Oul

Ooul

Ooul

Ooul

oul
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Forcer la mesure

Jl Mettre la période de mesure sur « Arrét »

e Cliquer sur le bouton «Forcer une mesure».

-> Aprés environ 40 secondes, I'écran suivant s’affiche :
Résultat X

o Mesure du 24/02/2021 0%:43:00 :

Vitesse avec prise £n compte facteurs de quaité : 410 mm/s
Vitesse moyenne : O mm/s

Hauteus o eaw [1] - 1261 mm

Débit: 0 m's

SMNR:d%

WSH:2%

Température de mesure [1): 12.8°C

e La vitesse apres prise en compte des parameétres de qualité est une vitesse de surface pour laquelle les
parametres saisis dans RTQlog sont utilisés.

e |a vitesse moyenne est calculée & partir de la hauteur, de la section et la vitesse ci-dessus (et selon les
versions apres application des filtres de calcul)

e Les VSN et SNR sont deux des principaux paramétres de qualité les plus importants,

En cas de valeurs non correspondantes & la réalité ou par défaut, vérifier que le LNU était bien en Arrét si usage de Forcer
mesure et sous RTQLog pour le reste.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :
e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Hauteur d'eau + Radar RAVEN EYE

Mesure de hautewr d eau e1 radar + 1emperatiee 106165 Jes 15 ma
Hauteur maximum 300mem

Enregigtrament des échos ultrasons

Pas o’ &n mode peton / Pag de SMS

¥ Forcer une mesure m
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9.6.4. Mesure de hauteur d'eau avec débit Osrai

Principe

Le capteur de niveaux par ultrason est un systéme qui utilise les ondes ultrasonore pour détecter la présence et la position

d’'un objet.

Pour mesurer la hauteur d’eau, le capteur est placé au-dessus de I'écoulement et émet des ondes sonores vers la surface de
'eau. Les ondes sont réfléchies par la surface de I'eau et renvoyées vers le capteur qui mesure le temps de parcours de celles-
ci. Le temps de parcours est directement proportionnel ¢ la distance entre le capteur et la surface de I'eau. Connaissant la

distance entre le capteur et le fond, le capteur calcule la hauteur d’eau.

s

Etalonnage

<l

enreqistreur.

<l

tionnement)

>

différente (cas typique de 15°C sous tampon).

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

([
| Mo st H & & == Hautow deau
e R T Dstance et b capteur of Peau
F O 5 e Destance ente  capbeur o ke fond
Z||D

Fekanonn e s

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un

Skl S lAiies. 8 ST W T T BT AT

830 1000 1500

g — T
=
g \ i

" | | '-.I.

:0; _.l‘::ﬁ. "= — — e — II.:.'. e e

E i R TESIT RIS IRT RS

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement

e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de

configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.
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Réglage du gain
e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére & ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Définir un zéro différent de la plage de mesure

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.
Etalonnage du capteur
°~ Mode Avance -4002 mm Hauteur d'eau

H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

Z 0
Max 415 ] mm Distance entre le capteur et le fond

mm Distance entre |le capteur et le point zéro

Ak

@ Définir un zéro différent de la plage de mesure

. Filtre automatique <&

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.

Radar parameters <lvaleurs par defaut

Distance capteurffond < 1m a

Graphique de I'écho

% e
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Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

e |es pics indiquent les endroits ou le capteur “voit” un
obstacle.
e Letraitvertindique I'obstacle qui est considéré comme
e lLes traits rouges indiquent si des obstacles qui la bonne mesure par le capteur.

peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.
e |e trait jaune indique le niveau recommandé de me-

e |e trait pointillé rouge indique le Z paramétré. sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se

trouver a proximité de ce trait.
e La forme au début de I'écho correspond & la zone

“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos- e Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
sible de faire de mesures. tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-

e La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du pert.

capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parametres de mesure et de traitement sont affichés.

Paramétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde
radar.

Nombre d'intégrations : Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",
successifs émis. une "moyenne" ou le "maximum".

Parameétres de traitement
Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre. Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent a des obstacles
fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

—— Echo Indicateur de puissance = %aleur calculee

—— (bstacles —— Filtre obligue —— Zone d'exclusion
A e T —

256
224
192
160
128
96
G4
32 : : ] ;
0+ H—t } f f +—1

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
=4 Distance (Temn = 22°¢)

Pulssance (Brult = 13)

Le traitement de ces échos peut étre réalisé ¢ I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :
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Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les parametres de traitement.

Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.

Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste a
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle ¢ filtrer pour la case & cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case & cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.

& !‘ﬂoﬂe%ﬂcel H * 5 »m Hauteurd'eau
+ D wmsemm  Distance entre le capteur et I'eau

Z 2 = mm Distance enire le capteur et le fond
_| Defirir un zérm différent de lo plage de mesurs

Filtre d'écho
Sélectionnez I'obstacle qui correspand & la mesure attendue,
puis utiisez les boutons pour créer le filire

mesur | | obstacl | Obstacles potentiels

e e
| B Ohbstecle CRITIOUE trouve & 1228mm
i Valaur mesurde & 1458mm
= Arnular o Agouter au filtre | o7 Créder le fttre || 3 Supprimer

Relancer une mesure

TR Tt T =TI T T

\j\‘. x = - .} _I'\'J./.’;\i.l | ‘ i

00 1000 1500 2000 2000 a00d
Destance (Temg = 21°0)

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parameétres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si
vous devez passer padr ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.
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Configuration de la mesure de hauteur d'eau

' - Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
. enregistreur.

® Cliquer sur 3 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur Radar -> Débit Osrai".

pEE———

Etakirags b | Distance W 300

Err g AT

e =lam

cutml o welari

Ervagitine e cumar i

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste la fréquence de mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes les 15
minutes.

Modification de la fréquence des mesures sur seuil

® Activer @® la modification de la fréquence de mesures sur seuil de hauteur pour afficher les paramétres de confi-
guration suivant :

Modification des mesures & : Nouvelle fréquence des mesures.
Sens : Seuil sur Niveau haut ou Niveau bas.

Hauteur : Seuil ¢ atteindre pour activer la modification. Hystérésis : Valeur & soustraire (niveau haut) ou gjouter (ni-
veau bas) au seuil pour lequel la fréquence de mesure re-

passe d sa valeur initiale

Temps minimum avant décélération : Temps de maintien de la nouvelle fréquence de mesure avant de revenir & sa valeur
initiale.

Exemple : La fréquence de mesure passe de 5 minutes d 10 secondes lorsque la hauteur d'eau dépasse les 1000 mm.

Lorsque la hauteur d'eau passe sous le seuil de 800 mm, pendant 1 minute, la fréquence des mesures reste a 10 secondes,
puis repasse a 5 minutes.

Jinus, LNU
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Période de mesure s5mn
Etalonnage radar m

Etzlonnage I= - Distance Max : 4050mm

Enregisirer la Température }

Modification de la fréquence des mesures sur asull de hauteur

Madification des mesures 3 108

Sens Passe au des3us dun niveau haut -

Hauteur [=]ion me[+] Hystérésis [F]z0 wm[+]
Temps minimum avant décélération 0 h1 min

0 sec|

Définir un seuil de surverse

L'enregistrement d'un fichier de surverse & partir d'un seuil de niveau haut ou bas peut étre activée @®.

Hauteur [=]men  mm[+] Hystérésis [=]oa  wm[+]

Temps de prise en compte de |activation m o h|l1 min g see Temps de prise en compte de o hi|t min 0 zec
dasactivation

Anticiper lenvoi de données | 21 activation - Répéter envoi D o 1 om0 sec|

fom| | Enegistrement de surverses logicielles

Hauteur : Seuil de hauteur pour lequel un surverse passe & 1. Hystérésis : Valeur & soustraire au seuil pour lequel I'état de
surverse repasse ¢ 0.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Valeur a sous-
duquel I'état de surverse passe ¢ 1. traire au seuil pour lequel I'état de surverse repasse a 0.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur 'activation est
étre fait sur l'activation de I'état surverse, la désactivation de sélectionné, cela permet de modifier le cycle d'envoi des
I'état surverse ou les 2. données.

un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

? Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &

Exemple : Si le seuil de hauteur dépasse les 1000 mm pendant 1 minute alors I'état de surverse passe a 1, les données sont
alors envoyées une premiéere fois, et une deuxiéme fois 10 minutes plus tard. Si La hauteur mesurée passe en dessous du
seuil de 900 mm pendant 1 minutes alors I'état de surverse repasse a 0.

Jinus, LNU
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Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

e0o
.. 0..

Seuil de hauteur LY

-
®
° ®o0o,

Hystérésis °

0
°
e ® °
eee LYY

d'envoi des données

| Modification du cycle

T1 Etat passe a 1 T3 | Etat passe a0 T
D Envoi de donnée o *| Envoi de donnée
T1 = Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de |'activation en compte de désactivation

Enregistrement de surverses logicielles

® Activer €@ |'enregistrement des surverses logicielles pour enregistrer les états de surverse.

Voie d'enregistrement (Paramétre avancé)
e Définir une voie entre 1 et 7 si besoin.
Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur el pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

¢ [Flsooo0 [4] forodatages enregistrés pour (=] 10000

Définir un deuxieme seuil

Ce seuil de niveau permet de forcer un envoi de données pour une deuxiéme hauteur paramétrée.

Sens

Hauteur | Hystérésis |?| 100 mm F|

Temps de prise en compte de Factivation | o £ Temps de prise en comple de L a
desactivation

Anticiper Yenvoi de données Sur activation - | Répéter lenvai

Sens: Définit si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas.

Hauteur : Seuil de hauteur. Hystérésis : Valeur & soustraire / ajouter au seuil.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Temps & partir
duquel le seuil est atteint. duquel le seuil n'est plus atteint.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur I'activation est
étre fait sur l'activation la désactivation ou les 2. sélectionné, permet de modifier le cycle d'envoi des données.

Jjinus.com LNU
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Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &
un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

Seuil de hauteur
®

Hystérésis ° °
e °
ecoo A ©00o00

Modification du cycle
d'envoi des données

T3 | Etatpasse a0 T

Etat passe a 1
DA > Envoi de donnée

Envoi de donnée

T1 = Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de l'activation en compte de désactivation

Volume

Cumul de Actl Horaite B
Enregistrer le cumul infini m Remettre & zéro le compteur m

infini

Cumul de volume™® : Enregistrement du cumul de volume sur une base horaire, journaliére ou mensuel.

Enregistrer le cumul infini @® : Active I'enregistrement du cumul de volume indéfiniment.

Asservissement préleveur

Il est possible d’asservir un préleveur par un pilotage de la sortie open-drain ou la sortie Alimentation externe directe
Vout de I'enregistreur. Dans I'exemple ci-dessous, I'enregistreur envoi 1 pulse au préleveur a chaque fois qu’un volume de

1 meétre cube est calculé.

- - - 5
Tester I'asservissement en cliquant sur .

Périphérique sortie pulse Sortie Open-drain (15)
tﬁl;]n‘le dasservissement EI_‘I 000 m B

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

Jjinus. LNU
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e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Hauteur Radar -> Debit Osrai

Mesure de hauteur deau toutes les

Hauteur maximum 3000mm
Enregistrement des échos

Enregistrement mode piéton possible pendant environ / Envoi de NaN sms en mayenne par jour

% Forcer une mesure

Tableau des correspondances des datatypes / voies / données

EDITION

Datatype Voie Données affichées Unités Description rl:g::sners ety

3 7 Debug (Entier signé) mAh ::e?a;ant consommé sur la pile in- *_diag.bin
Tension batterie interne instanta- |, . .

6 0 Voltage Vv née (Res. 0.05 V) _diag.bin
Tension batterie interne minimale |, . .

6 1 Voltage v atteinte (Res. 0.05 V) ~diagbin

12 0 Température de mesure °C Température interne du logger |, usf.bin

P (Res. 0.1°C) —ust.

15 0 Hauteur de matiere mm Hauteur d'eau *_usf.bin

17 0 Puissance du signal GSM dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin

19 0 Date - Heure au format POSIX Données - asyn-

chrones

20 0-7 Surverse - Etat de surverse *_ovsoft.bin

34 0 Débit m3/s Débit d'eau *_usf.bin

36 0 Distance mm Distance entre le capteur et I'eau | *_usf.bin

39 0 Volume m3 Sitémul de volume sur période défi- * volcount.bin

39 1 Volume m3 Volume cumulé infini *_usf.bin

www.ijinus.com
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9.6.5. Mesure en continue de hauteur d'eau avec débit (Version process)

Principe

La configuration suivante est utilisée dans le cas ou Il'enregistreur est relié & un automate pour des mesures toutes les
secondes. Par conséquent, il est nécessaire d'alimenter le produit par une source d'alimentation secteur.

s

Etalonnage

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregqistreur.

Q

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-
tionnement)

<l

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement
différente (cas typique de 15°C sous tampon).

>

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

ismager iy

N

| e ek H & ¢ == Haulow d'eau
o [} 1 Dstance et b capteur o Foau
2 M o e Destance entno k& capheur o i lond

Z||D
- -

; HJ

At e mesure
=K LA LML =TT Wi T — Ve Cpowt

Taveane (et s
SHEEEEEE
| AR
[

!
|
1
+
+
t
|

t
+
|
}

t

}
B Lohediaitoiidiibinokiibnd
g

L] 50 000 1500 B0 o
Divtance (Temp = 330y

e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de
configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

Réglage du gain
e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére d ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).
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e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Définir un zéro différent de la plage de mesure

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.

Etalonnage du capteur
4002 mm Hauteur d'eau

2~ Mode Avance H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

Z 0 mm Distance entre le capteur et le point zéro
Max 415 ] mm Distance entre le capteur et le fond

¥

B Définir un zéro différent de la plage de mesure

. Filtre automatique &

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.
Radar parameters

Distance capteurffond < 1m 2

<lvaleurs par défaut

Graphique de I'écho

— % e

Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

e Les pics indiquent les endroits ol le capteur “voit” un

obstacle. e |etrait vertindique I'obstacle qui est considéré comme
e les traits rouges indiquent si des obstacles qui la bonne mesure par le capteur.

peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.
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e Le trait pointillé rouge indique le Z paramétré.

e La forme au début de I'écho correspond & la zone
“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos-
sible de faire de mesures.

e La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du
capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parameétres de mesure et de traitement sont affichés.

Parameétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde

radar.

Nombre d'intégrations :

successifs émis.

Parameétres de traitement

une "moyenne" ou le "maximum".

Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre.

Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

e |e trait jaune indique le niveau recommandé de me-
sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se
trouver a proximité de ce trait.

e Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-
pert.

Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent ¢ des obstacles
fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

256
224
192
160
128
96
64
32

Pulssance (Bruit= 13)

€

Echo Indicateur de puissance

== Vfaleur calculee
—— Fone d'exclusion

Obstacles —— Filtre obligue
— — .

500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
Distance {Temn = 22°¢)

Le traitement de ces échos peut étre réalisé a I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :

e Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les paramétres de traitement.

e Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.

e Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.
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En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste &
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle & filtrer pour la case a cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case a cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.

| & Mode*"\"aﬂcﬁl H * 5 =m Hauteur d'eau
+ D ws6mm Distance entre le capteur et I'eau

Z 20 |2 mm Distance entre le capteur et le fond
_| Définir un zéro différent de la plage de mesurs

Filtre: d'éeho

Selectonnez 'obstacle qui correspond & la mesure attendus,

puis utiisez les boutons pour créer le filire

mesur | | obstacl | Obstacles potentiels
e e
@ ] Obstacle CAITIOUE trouve & 1228mm
1] Waleur mesurde & 1456mm
= Annuler 2 Ajouter su filre || o7 Créer le filtre || 3€ Supprimer

Relancer une mesure

=TT T T —

Fuissance (Bt = i1

N

™ "\
! I A
i

- 4 — '
1500 2000 2800

Distance (Temg =310

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parametres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si

vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.
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Configuration de la mesure de hauteur d'eau

J Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
' . enregistreur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur d'eau -> Débit (Version process)".

Hauteur d'eau -> Débit (Version pro

[@ Artention : Le bouton permettant la mesure de tension napparait gue sl le produit est correctement alimenté par une source externe. b4 J

Aller 3 |a gestion de |'alimentation
Aucune alimentation extemne

Hauteur

Etalonnage Uitrason ¥ Etalonner

Etalonnage le 01/01/1970 00:00:00 : Distance Max : 3000mm

[@ Pour oblenir une table de conversion, vous pouvez utiliser ce larmulaire excel X]

Tableau hauteur/débit (vide) BB saisir la table

Volume (a condition d'avoir saisi |a table hauieur/débit)

Cumul de volume
périodique
Cumul de volume infini _)"

| Horaire

)

.@ Asservissement préleveur

=

Période d'enregistrement des données j ,, P | Aret -

@) Activer la sortie Modbus RS485
VOIR LE RESUME

Période de mesure

e La période de mesure n'est pas paramétrable et sera réalisée toutes les secondes.

Valeur de hauteur en cas de perte d’échos

Dans le domaine des ultrasons, une perte d’échos se traduit par I'absence de pic (ou un pic tellement faible qu’il n'est pas
détecté comme un obstacle) sur les échos et qui se matérialise par une hauteur dite maximale c’est & dire égale au Z saisi
lors de I'étalonnage. Cette fonction permet alors lorsque le capteur rencontre cette situation, de remplacer cette valeur « a
priori » erronée par une valeur au choix de l'utilisateur : derniére valeur dite « valide », valeur & définir ...

Cette fonction bien que pouvant étre utile doit étre utilisée & bon escient, elle ne devrait pas compenser un étalonnage non
adapté.

on Valeur de hauteur en cas de perte d'écho

Valeur de remplacement | Derniere valeur valide

Modification de la fréquence des mesures sur un seuil de mesures

® Activer @® la modification de la fréquence de mesures sur seuil de hauteur pour afficher les paramétres de confi-
guration suivants :

Sens: Seuil sur Niveau haut ou Niveau bas. Modification des mesures a: Nouvelle fréquence des me-
sures sur seuil.
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Hauteur : Seuil & atteindre pour activer la modification.

Hystérésis : Valeur & soustraire (niveau haut) ou gjouter (ni-
veau bas) au seuil pour lequel la fréquence de mesure re-
passe a sa valeur initiale.

Temps minimum avant décélération : Temps de maintien de la nouvelle fréquence de mesure avant de revenir & sa valeur
initiale.

Exemple ci-dessous: La fréquence de mesure passe de 5 minutes & 10 secondes lorsque la hauteur d'eau dépasse les 1000
mm. Lorsque la hauteur d'eau passe sous le seuil de 800 mm, pendant 1 minute, la fréquence des mesures reste & 10
secondes, puis repasse d 5 minutes.

'Pérfode de mesure

smn -
Hauteur dieau

Etalonnage radar

Etzlonnage I= - Distance Max : 4050mm

Enregisirer la Température

g Modification de la fréquence des mesures sur ssull de hauteur

Maodification des mesures 3 108 -

Sens Passe au dessus d un niveau haut -

m'nm
Mo n i i

0 sec|

Hauteur 1000 E| 00 mm |T

Hystérésis

Temps minimum avant décélération

Définir un seuil de surverse

Une modification de la fréquence de mesures & partir d'un seuil de niveau haut ou bas peut étre activée @@ .

Définir un seuil / Surverse logiciel

Hatnteur |L 000 mm|i| Hystérésis j 100 n'-rr-[il

Temps de prise en compte de |activation ' o h|l1 min g see Temps de prise en compte de -’a‘:?"r?_,' o hi|t min 0 zec
désactivation

Anticiper [envoi de données | 21 activation Répéter fenvoi 3 o n[1omin| o sec|

ﬂ | Enregistrement de surverses logicielles

Hauteur : Seuil de hauteur pour lequel un surverse passe & 1. Hystérésis : Valeur & soustraire au seuil pour lequel I'état de
surverse repasse ¢ 0.

Temps de prise en compte de l'activation : Temps & partir
duquel I'état de surverse passe ¢ 1.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut
étre fait sur l'activation de I'état surverse, la désactivation
de I'état surverse ou les 2.

Temps de prise en compte de désactivation : Valeur a sous-
traire au seuil pour lequel I'état de surverse repasse a 0.

Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur l'activation est
sélectionné, le cycle d’envoi de données peuvent étre modi-
fier.

Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &
un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

Exemple : Si le seuil de hauteur dépasse les 1000 mm pendant 1 minute alors I'état de surverse passe a 1, les données sont
alors envoyées une premiére fois, et une deuxiéme fois 10 minutes plus tard. Si La hauteur mesurée passe en dessous du
seuil de 900 mm pendant 1 minutes alors I'état de surverse repasse a 0.
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Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

e0o
.. 0..

Seuil de hauteur LY

-
®
° ®o0o,

Hystérésis °

0
°
e ® °
eee LYY

d'envoi des données

| Modification du cycle

T1 Etat passe a 1 T3 | Etat passe a0 T
D Envoi de donnée o *| Envoi de donnée
T1 = Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de |'activation en compte de désactivation

Enregistrement de surverses logicielles

® Activer ©® |'enregistrement des surverses logicielles pour enregistrer les états de surverse.
Voie d'enregistrement (Paramétre avancé)
e Cliquer sur e pour modifier la voie d'enregistrement des états de surverse.

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur el pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

Définir un deuxiéme seuil

Sens Pagae sous un niveau bas

Hauteur ?‘ 1000 mm iT Hystirésis |?| 100 mm F|

Temps de prise en compte de Factivation | o £ Temps de prise en comple de L a
deésactivation

Anticiper Yenvoi de données Sur activation - | Répéter lenvai

Sens: Définir si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas.

Hauteur : Seuil de hauteur. Hystérésis : Valeur & soustraire (si niveau haut) ou ajouter
(si niveau bas) au seuil.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Temps & partir
duquel le seuil est atteint. duquel le seuil.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur 'activation est
étre forcer & I'activation, la désactivation ou les 2. sélectionné, le cycle d’envoi de données peuvent étre modi-
fier.
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Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &

‘: :s
-/ - un opérateur si I'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).

Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

000,
0 © ®oq .

® M)
° ®ee,
°
°
A ©®eo0oo00

Seuil de hauteur

Hystérésis

d'envoi des données

| Modification du cycle

Etat passe a 1 T3 | Etat passe a0
Envoi de donnée R *| Envoi de donnée

T1

T1=Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de |'activation en compte de désactivation

Débit

Le calcul est possible mais la validité du calcul est dépendante de la qualité de la relation Hauteur / débit.

e Pour le calcul du débit, se référer au formulaire excel disponible via le lien sur Avelour.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E

x)

( @ Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utlliser ce formulalre exce|

Table hauteur/debit (vide) BB saisir la table

Volume

Cumul de Horaire
volume =

Enregistrer le cumul infini m
infini
@R Asservissement préleveur

Cumul de volume @® : Enregistrement du cumul de volume sur une base horaire, journaliére ou mensuel.

Enregistrer le cumul infini @® : Active I'enregistrement du cumul de volume indéfiniment.
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Asservissement d'un préleveur

Périphérique sortie pulse | Sortie Open-drain (15) -

Forcer un pulse

Condition Hauteur au-dessus =

d'asservissement d'un seuil haut (mm)

Seuil [— 100.00 |i] Hystérésis ' j 0.00 |i|
Délai avant activation 0 h{|0 min||0 sec Délai avant désactivation 0 h 0 min|/|0 sec

Critére dasservissement  Volume

Volume d'asservissement |:| 1.000 m? F]

Si une relation hauteur / débit ainsi qu'un calcul de volume « infini » ont été renseignés, alors il est possible d'activer € ®
I'envoi des pulses & un préleveur raccordé sur un enregistreur ljinus.

e Sélectionner le périphérique sorti pulse.

® Cliquer sur le bouton ﬂ en face de la ligne « Forcer un pulse » permet de tester la licison entre I'enregistreur et le
préleveur. En cliquant sur ce bouton, I'enregistreur envoi un pulse sur la sortie Open-Drain qui doit étre détecté par
le préleveur raccordé.

e Sélectionner la condition d’asservissement : soit sur une hauteur d’eau soit sur le débit.
Si une condition est sélectionnée :
e Saisir un seuil en mm et un hystérésis en mm pour cette condition. Le paramétre Hystérésis définit une valeur &
soustraire ou ajouter au seuil pour lequel la condition reste vrai.
Exemple : Dans le cas d'une condition d'asservissement avec une hauteur au-dessus d'un seuil haut de 100 mm et

une hystérésis de 5 mm, la condition d'asservissement reste active tant que la hauteur ne repasse pas au-dessous
de 95 mm.

Condition Hauteur au-dessus -

d'asservissement d'un seuil haut
(mm)

Seuil (=] 100.00 Hystérésis [=]s.00

e Saisir un délai & cette condition que ce soit & I'activation ou bien & sa désactivation de I'envoi des pulses.
Deux critéres d’asservissement sont possibles :

e |’'asservissement au volume : Cela signifie que, dans I'exemple ci-dessus, 1 pulse sera envoyée a chaque fois que
I'enregistreur aura mesuré 1 m* de volume transité.

e |’'asservissement au temps : Cela signifie que, tant que la condition est active, 1 pulse sera envoyé au préleveur selon
la fréquence paramétrée. Le débit mesuré n’aura aucune incidence sur le nombre et la fréquence des pulses envoyés.
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Entre deux mesures I'enregistreur est en veille et ne peut donc pas envoyer de pulses. Aumoment de la mesure,
si I'enregistreur calcule un volume transité de 5 m* par exemple, alors 5 pulses seront envoyés ¢ la suite. De
méme, sur asservissement au temps, si la fréquence d’envoi des pulses est définie & 1 minute mais que la
fréquence de la mesure n’est que de 5 minutes, alors aucun pulse ne sera envoyé entre 2 mesures. Cependant,
a chaque réveil et sila condition d’asservissement est toujours respectée, 5 pulses seront envoyés au préleveur
toutes les 5 minutes.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

hesu

Hauteur maximum 3000mm
Enreqlstrement des dchoes ultiasons
Volume curmelé infini

Enregistramem moda pieon possible penrant amron 1an § meis ¢ Enval da 2.4 5ms an moyanne par o

¥ Forcer une mesure

Tableau des correspondances des datatypes / voies / données

Datatype Voie Données affichées Unités Description Eg::;ers claale

3 7 Debug (Entier signé) mAh ;?ﬁ;ant consommé sur la pile in- *_diag.bin
Tension batterie interne instanta- |, . .

6 0 Voltage \ née (Res. 0.05 V) _diag.bin
Tension batterie interne minimale |, . .

6 ! Voltage v atteinte (Res. 0.05 V) ~diag.bin

12 0 Température de mesure °C Température interne du logger | usf.bin

P (Res. 0.1°C) —ust:

15 0 Hauteur de matiére mm Hauteur d'eau *_usf.bin

17 0 Puissance du signal GSM dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin

19 0 Date - Heure au format POSIX Données asyn-

chrones

20 0-7 Surverse - Etat de surverse *_ovsoft.bin

34 0 Débit m3/s Débit d'eau *_usf.bin

36 0 Distance mm Distance entre le capteur et I'eau | *_usf.bin

39 0 Volume m3 gil;mUI de volume sur période défi- * volcount.bin

39 1 Volume m3 Volume cumulé infini *_usf.bin
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9.6.6. Mesure de hauteur d'eau et de vitesse externe avec débit

Principe

Le radar est un systéme qui utilise les ondes électromagnétiques (radio) pour détecter la présence et la position d’un objet.

Pour mesurer la hauteur d’eau, le capteur est placé au-dessus de I'écoulement et émet de courtes impulsions vers la surface
de I'eau. Les ondes sont réfléchies par la surface de I'eau et renvoyées vers le capteur qui mesure le temps de parcours de
celles-ci. Le temps de parcours est directement proportionnel ¢ la distance entre le capteur et la surface de I'eau. Connaissant

la distance entre le capteur et le fond, le capteur calcule la hauteur d'eau.

La configuration est utilisée dans le cas ou un capteur de vitesse est raccordé au LNR ou si raccordé a un autre enregistreur

et appairé au LNR.

s

Etalonnage

Q

enregistreur.

R

tionnement)

>

différente (cas typique de 15°C sous tampon).

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

Mess tomt H= = Haautowr o sau
1 v Deskance entno b capteur ef feau
[ 2 ™ & e Desianco entno ke capheur of la lond
7
Z||D
- - J
H[

Hleslncos wma mesurs

DebL 35 AN et RN T =

WEENCE FOa s B
2

» Dintancs (Temp = 23°)

= J
~E=
02
180 f
) e el )
“ 1 I\
2] LY A
\ 1
12 \ \
o e — ey et

80 1000 1500 000

E L aeliaibobidl

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement

e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de

configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

Jjinus.com
www.ijinu 101

LNU



@ iJiNUS o
GROUPE CLAIRE Manuel d'utilisation

Réglage du gain
e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére & ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Définir un zéro différent de la plage de mesure

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.
Etalonnage du capteur
°~ Mode Avance -4002 mm Hauteur d'eau

H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

Z 0
Max 415 ] mm Distance entre le capteur et le fond

mm Distance entre |le capteur et le point zéro

Ak

@ Définir un zéro différent de la plage de mesure

. Filtre automatique <&

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.

Radar parameters <lvaleurs par defaut

Distance capteurffond < 1m a

Graphique de I'écho

% e
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Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

e |es pics indiquent les endroits ou le capteur “voit” un
obstacle.
e Letraitvertindique I'obstacle qui est considéré comme
e lLes traits rouges indiquent si des obstacles qui la bonne mesure par le capteur.

peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.
e |e trait jaune indique le niveau recommandé de me-

e |e trait pointillé rouge indique le Z paramétré. sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se

trouver a proximité de ce trait.
e La forme au début de I'écho correspond & la zone

“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos- e Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
sible de faire de mesures. tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-

e La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du pert.

capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parametres de mesure et de traitement sont affichés.

Paramétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde
radar.

Nombre d'intégrations : Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",
successifs émis. une "moyenne" ou le "maximum".

Parameétres de traitement
Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre. Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent a des obstacles
fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

—— Echo Indicateur de puissance = %aleur calculee

—— (bstacles —— Filtre obligue —— Zone d'exclusion
A e T —

256
224
192
160
128
96
G4
32 : : ] ;
0+ H—t } f f +—1

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
=4 Distance (Temn = 22°¢)

Pulssance (Brult = 13)

Le traitement de ces échos peut étre réalisé ¢ I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :
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Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les parametres de traitement.

Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.

Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste a
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle ¢ filtrer pour la case & cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case & cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.

& !‘ﬂoﬂe%ﬂcel H * 5 »m Hauteurd'eau
+ D wmsemm  Distance entre le capteur et I'eau

Z 2 = mm Distance enire le capteur et le fond
_| Defirir un zérm différent de lo plage de mesurs

Filtre d'écho
Sélectionnez I'obstacle qui correspand & la mesure attendue,
puis utiisez les boutons pour créer le filire

mesur | | obstacl | Obstacles potentiels

e e
| B Ohbstecle CRITIOUE trouve & 1228mm
i Valaur mesurde & 1458mm
= Arnular o Agouter au filtre | o7 Créder le fttre || 3 Supprimer

Relancer une mesure

TR Tt T =TI T T

\j\‘. x = - .} _I'\'J./.’;\i.l | ‘ i

00 1000 1500 2000 2000 a00d
Destance (Temg = 21°0)

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parameétres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si
vous devez passer padr ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.
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Configuration mesure de hauteur d'eau

' - Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
enregistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur d'eau + vitesse externe -> Débit".

Disieanage ultrasca LRI O Enregistrer o température o

Etalonnage ie 01/01/1570 000000 - Distance Max : 3000mm

Vitesse
Capteur de mesure de vitesze

QUi b capteur chok itase s mame cyele f e ses donndes sifla

i

Enregisire T vilesse =

r@ Piour sbTanit une 3015 00 convarsicn, vous peusee ilaes e oimulaee ausa x‘]
Table haweur/surtace (videj BB Saisir la table

Cumul de volume: ]
Enragistrar la cumud infini j o= |
@5 ssonissament prlsveur

WVOIR LE RESUME

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste la fréquence de mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes les 15
minutes.

Echos de débogage (Paramétres avancés)

L’enregistrement des échos de débogage est une fonction tres utile, elle sert & enregistrer, lors de différences entre deux
mesures de niveaux successives (en montée et/ou en descente : ici 75mm pour les deux), la signature acoustique des me-
sures, ou le fameux échos ultrason (déja détaillé précédemment). L'examen a posteriori, permettra alors de diagnostiquer
la qualité des mesures de niveaux et de corriger I'étalonnage pour obtenir des mesures plus facilement exploitables. Lors
de premieres installations ou dans le cas des points délicats, il est fortement conseillé d’activer cette fonction.

@Rl Ervegistror los échos do dibogage

Sur montée dau mong fm}q 75 mml__t_l Sur deszente disg maing mE'?s mnlE

Mémaire tournanta (Fifo) m Horodatages enregistrés —-| 10 &I

Valeur de hauteur en cas de perte d’échos(Parameétres avancés)

Dans le domaine des ultrasons, une perte d’échos se traduit par I'absence de pic (ou un pic tellement faible qu’il n'est pas
détecté comme un obstacle) sur les échos et qui se matérialise par une hauteur dite maximale c’est & dire égale au Z saisi
lors de I'étalonnage. Cette fonction permet alors lorsque le capteur rencontre cette situation, de remplacer cette valeur « a
priori » erronée par une valeur au choix de ['utilisateur : derniére valeur dite « valide », valeur & définir ...

Cette fonction bien que pouvant étre utile doit étre utilisée & bon escient, elle ne devrait pas compenser un étalonnage non
adapté.

Valeur de hauteur en cas de perte d'écho

Valeur de remplacement | Dernigre valeur valide
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Vitesse - cas d'un capteur raccordé sur un autre enregistreur

& Assurez-vous que le capteur choisi enregistre la vitesse est paramétré au méme cycle d'envoie ses données
sur la RF.

Capteur de mesure de vitesse [JAD102-00002412

Assurez-vous que le capteur choisi enregisire la vitessa au méme
cycle el envole ses données sur la RF

Enregistrer la vitesse (oa ]

e Sélectionner dans la liste I'enregistreur configuré pour faire la mesure de vitesse.

e Activer @® I'enregistrement de la vitesse si besoin.

Débit - Cas d'un capteur capteur raccordé directement sur le LNR

e Pour le calcul de la surface mouillée, se référer au formulaire excel disponible via le lien sur Avelour.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E

(@ Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utlliser ce formulalre exce| x ]

Table hauteur/debit (vide) BB saisir la table

Volume

Cumul de Horaire -

volume

Enregistrer le cumul infini m Remettre & zéro le compteur m
infini
@R Asservissement préleveur

Cumul de volume : @® : Enregistrement du cumul de volume sur une base horaire, journaliére ou mensuel.

Enregistrer le cumul infini ©@® : Active I'enregistrement du cumul de volume indéfiniment.

Asservissement préleveur

Il est possible d’asservir un préleveur par un pilotage de la sortie open-drain ou la sortie Alimentation externe directe
Vout de I'enregistreur. Dans I'exemple ci-dessous, I'enregistreur envoi 1 pulse au préleveur a chaque fois qu’un volume de
1 métre cube est calculé.

® Tester l'asservissement en cliquant sur ﬂ qui force envoi d'un un pulse.
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Périphérique sortie pulse

Volume d'asservissement
m3)

Forcer un pulse

Résumé de la configuration

Sortie Open-drain (15)

[=]1.000 me [ 4]

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Tableau des correspondances datatypes / données / voies

xterne > Débit

Hautour deau + vites

Attention ! Talle de comversicn nin remglie

Mesure de hauteur d'osu + débit + torrpérature + vitesse + qualité de mesure toutes fas 15 mn

Hautaur maxirmaum 3000mm
Cumul de valume 1ous les 1 h

Enregssrement riade pibton posble parest snvien 140 S mols { Bt 48 53 6me 60 magerrs e jour

Datatype Voie Données affi- | Unités Description Fichiers de don-
chées nées
3 7 Debug (Entier si- | mAh Courant consom- | *_diag.bin
gné) mé sur la pile in-
terne
6 0 Voltage \% Tension batterie | *_diag.bin
interne instanta-
née (Res. 0.05 V)
6 1 Voltage \% Tension batterie | *_diag.bin
interne  minimale
atteinte (Res. 0.05
V)
12 0 Température de |°C Température in- | *_usflow.bin
mesure terne du logger
(Res. 0.1°C)
15 0 Hauteur de ma- | mm Hauteur d'eau *_usflow.bin
tiere
17 0 Puissance du si- | dBm Puissance du si- | *_diag.bin
gnal GSM gnal GSM
19 0 Date - Heure au format | Données  asyn-
POSIX chrones
24 0 Vitesse mm/s Vitesse d'écoule- | *_usflow.bin
ment
25 0 Qualité du signal | % Qualité du signal | *_usflow.bin
doppler Doppler
34 0 Débit m3/s Débit d'eau *_usflow.bin
36 0 Distance mm Distance entre le | *_usflow.bin
capteur et I'eau
www.ijinus.com LNU
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Datatype

39

39

Voie

Données
chées

Volume

Volume

affi-

Unités

m3

m3

Description

Cumul de volume
sur période défi-
nie

Volume cumulé in-
fini

Fichiers de don-

nées

*_volcount.bin

*_usflow.bin
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9.6.7. Mesure de hauteur d'eau et détection de surverse filaire

Principe

La configuration est utilisée dans le cas ou un capteur de vitesse est raccordé au LNR ou si raccordé a un autre enregistreur

et appairé au LNR.

s

Etalonnage

<

enreqistreur.

<l

tionnement)

>

différente (cas typique de 15°C sous tampon).

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un

e et e N
| e ek H & ¢ == Haulow d'eau
[ e D v Diskance ontm le capteur of feau
2 M o e Destance entno k& capheur o i lond
Z||D
- -
; HJ
= TRSLAES OF MIMESY —— L6e SIS —— il s —— Ve et ]
= ! 1
& T 1
= 10 i
80 foiinn i
g 1 (luasas) !
& =
g i \ i
12 \ \ ]
B —— ———————— e - 1
(] 50 0o 1500 0 300
w Diviancs (Temg = 2361

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement

e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de

configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

Réglage du gain

e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniére d ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

Jjinus.com
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e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Définir un zéro différent de la plage de mesure

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.

Etalonnage du capteur
4002 mm Hauteur d'eau

2~ Mode Avance H
+ D 4002 mm  Distance entre le capteur et ['eau

Z 0 mm Distance entre le capteur et le point zéro
Max 415 ] mm Distance entre le capteur et le fond

¥

B Définir un zéro différent de la plage de mesure

. Filtre automatique &

En cas de faible distance (>1 m), il est possible d'activer un ajustement automatique du gain afin d'optimiser la précision
de la mesure.
Radar parameters

Distance capteurffond < 1m 2

<lvaleurs par défaut

Graphique de I'écho

— % e

Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

e Les pics indiquent les endroits ol le capteur “voit” un
obstacle. e |etrait vertindique I'obstacle qui est considéré comme

e les traits rouges indiquent si des obstacles qui la bonne mesure par le capteur.

peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés.

Jjinus. LNU
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e Le trait pointillé rouge indique le Z paramétré.

e La forme au début de I'écho correspond & la zone
“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos-
sible de faire de mesures.

e La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du
capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parameétres de mesure et de traitement sont affichés.

Parameétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde

radar.

Nombre d'intégrations :

successifs émis.

Parameétres de traitement

une "moyenne" ou le "maximum".

Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre.

Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

e |e trait jaune indique le niveau recommandé de me-
sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se
trouver a proximité de ce trait.

e Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-
tions supplémentaires de filtrage de I'écho. Le bouton
en forme de clé permet d’accéder aux parametres ex-
pert.

Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent ¢ des obstacles
fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

256
224
192
160
128
96
64
32

Pulssance (Bruit= 13)

€

Echo Indicateur de puissance

== Vfaleur calculee
—— Fone d'exclusion

Obstacles —— Filtre obligue
— — .

500 1000 1500 2000 2500 3000 350C
Distance {Temn = 22°¢)

Le traitement de ces échos peut étre réalisé a I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :

e Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les paramétres de traitement.

e Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.

e Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

www.ijinus.com
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En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).

Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d'obstacle" qui consiste a
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque
se trouvant dans le céne du faisceau radar :

e Cliquer sur le bouton "Mode avancé".
e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

e Sélectionner I'écho de I'obstacle & filtrer pour la case a cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour
la case a cocher mesure (B).

e Cliquer sur "créer le filtre" (C).
e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.

& Mode’\Vﬁﬂcel H * [ mm Hauteurd'eau
+ D ws6mm Distance entre le capteur et I'eau

Z 2 [+ mm Distance entre le capteur et le fond
_| Definir un zérm différent de lo plage de mesurs

Filtre d'écho
Salectionnez I'obstacle qui correspand & la mesure attendue,
puis utiisez les boutons pour créer le filre.
mesur | | obstac! | Obstacles potentiels
e e
| B Ohbstecle CRITIOUE trouve & 1228mm
Valaur mesurae & 1456mm

B
A B

c

= Annuler G Agouter au filtre || 2 Créer le fltre || ) Supprimer

Relancer une mesure

== Tt e | ST Tt Jeine — Vil G TR T

H
2
i
2

\\“' — .. .} }\-L—’.r\—,\*_:ll. \‘ e

o0 4o 1500 000 800 300d
Dictance (Temp * 31'0)

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parametres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si
vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.

Configuration

: 4 H H . . A 7 - - \
/| Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
enregistreur.
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® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Hauteur d'eau + détecteur de surverse filaire".

Hautesr desu + détecteur de st

Période de mesure 15 ik

Hauteur doau

Etalonnage fagar Enregistrar (3 température =

Etalennage le 0170171970 000.00.00 . Digtance Mex | 3000mrm

Détectenr de aurverse filaire

Calage du delecteur de surverse Entree Contact/Compteur 1-100HZ (13} -

Temps de prize en compte 4'activation }e

Tempe de prize en compte de
deésactivabion

Anticiper lenvol des données. Hea

@ chinement de cyele sur activation

@I roncuonnalites Modbus (CSC 810 MO

Dafinirun seull

Déhit
[@ Pour obten une table d ! Uthizer ce : x]
Taike hatteur/débit (vide) R Salsir Ia 1able

Cumul de volume

Enregistrer le curmul Bfini j =

@D ssservssement prélevedr

¥ Forcerune mesuro

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste la fréquence de mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes les 15
minutes.

Enregistrer la distance entre le capteur et I'eau (Parameétre avancé)

Cliquer sur pour afficher et activer @® si besoin I'enregistrement & chaque mesure de la distance D entre le capteur
et l'eau.

Echos de débogage (Paramétres avancés)

L’enregistrement des échos de débogage est une fonction tres utile, elle sert & enregistrer, lors de différences entre deux
mesures de niveaux successives (en montée et/ou en descente : ici 75mm pour les deux), la signature acoustique des me-
sures, ou le fameux échos ultrason (déja détaillé précédemment). L’'examen a posteriori, permettra alors de diagnostiquer
la qualité des mesures de niveaux et de corriger I'étalonnage pour obtenir des mesures plus facilement exploitables. Lors
de premieres installations ou dans le cas des points délicats, il est fortement conseillé d’activer cette fonction.

‘o Ervegistiar os éehos do dibogaga

Sur montée dau mons m|5 75 mmEl Sur descente disu moina mm?s mmE

Mémaire tournante (Fifo) fon ] Horodatages enregistrés —|10 Ei

Valeur de hauteur en cas de perte d’échos

Dans le domaine des ultrasons, une perte d’échos se traduit par I'absence de pic (ou un pic tellement faible qu’il n’est pas
détecté comme un obstacle) sur les échos et qui se matérialise par une hauteur dite maximale c’est & dire égale au Z saisi
lors de I'étalonnage. Cette fonction permet alors lorsque le capteur rencontre cette situation, de remplacer cette valeur « a
priori » erronée par une valeur au choix de ['utilisateur : derniére valeur dite « valide », valeur & définir ...

Cette fonction bien que pouvant étre utile doit étre utilisée & bon escient, elle ne devrait pas compenser un étalonnage non
adapté.

on Valeur de hauteur en cas de perte d'écho

Valeur de remplacement | Dernigre valeur valide
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Détecteur de surverse filaire

Une modification de la fréquence de mesures & partir d'un seuil de niveau haut ou bas peut étre activée @@,

Détecteur de surverse filaire

Cablage du détecteur de | Entrée Contact/Compteur 1- -
surverse 100Hz (13)

Temps de prise en compte { J !
d'activation

h{|0 min | Temps de prise en compte de ) In
désactivation

[0 n|fo min|
110 sec | 110 sec|

Anticiper l'envoi des données ~ Non -

Accélération des mesures a 5mn -

Temps de prise en compte de I'activation : Détermine le Temps de prise en compte de désactivation : Temps a partir
Temps & partir duquel I'état de surverse passe a 1, une fois duquel I'état de surverse repasse a 0.
le seuil dépassé.

Changement de cycle sur activation @@

Accélération des mesures a : Modification de la période de mesure

Fonctionnalités Modbus (CSC-810-MOD)

Lire le seuil de détection configuré : Cliquer sur ﬂ pour visualiser le seuil configuré sur le détecteur.

Adresse esclave CSC e : choix de la voie attendu tel que paramétré en modbus maitre.

91 Fonctionnalités Modbus (CSC-810-MOD)

Lire le-seuil de détection
configuré

on Modifier le seuil de détection

Seuil de détecti haité Renseigner une autre valeur - Autre valeur I:I 75 m
Mise & jour du seuil de détection Exécut Vérifier e nouveau seuil de
. détection

Enregistrer les diagnostics m
capacitifs

Modifier le seuil de détection @@

Seuil de détection souhaité: permet de définir le pourcentage du seuil de détection de la saturation capacitif.

—4  Unhystérésis de 5 % est fixé sur le seuil de la valeur de saturation capacitive avant changement d'état. Cela
ey signifie que pour une valeur fixée a 80 %, I'état de surverse ne sera plus actif des lors que la valeur passera
sous les 75 %.

® Cliquer sur ﬂ Exécuter pour que la mise ¢ jour du seuil de détection soit prise en compte sur le détecteur.

Débit

Le calcul est possible mais la validité du calcul est dépendante de la qualité de la relation Hauteur / débit.
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e Pour le calcul du débit, se référer au formulaire excel disponible via le lien sur Avelour.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E

(@ Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utlliser ce formulaire exce| x ]

Table hauteur/debit (vide) BB saisir la table

Volume

Cumul de [ Actil Horaire 3
o i

e

infini

Enregistrer le cumul infini

Cumul de volume @® : Enregistrement du cumul de volume sur une base horaire, journaliére ou mensuel.

Enregistrer le cumul infini @® : Active I'enregistrement du cumul de volume indéfiniment.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Hauteur d'eau Radar + vitesse externe -~ Débit

Anention ! Table de conversion non remplie

Mesure de hauteur deau + débit + vitesse + gualité de mesure Toutes l2s 15 mn

Hauteur maximum 3000mm

Cumul de volume tous les 1h

Enregistrement mode piéton possible pendant environ T an 5 mais ¢ Envoi de 4.3 sms en moyenne par jour

EDITION

Tableau des correspondances datatypes / données / voies

Datatype Voie Données affi- | Unités Description Fichiers de don-
chées nées
0 0 Etat - Etat de surverse | *_diagOv.bin
(diagnostic)
3 0 Debug (Entier si- | pF Valeur capacitive | *_diagOv.bin
gné) associée O une sa-
turation de 0%
3 1 Debug (Entier si- | pF Valeur capacitive | *_diagOv.bin
gné) associée O une sa-
turation de 100%
3 7 Debug (Entier si- | mAh Courant consom- | *_diag.bin
gné) mé sur la pile in-
terne
6 0 Voltage \% Tension batterie | *_diag.bin
interne instanta-
née (Res. 0.05 V)

www.ijinus.com
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Datatype

11

12

15

17

19

20

23

34

36

39

39

Voie

Données affi-
chées

Voltage

Voltage

Température sys-
téme

Température de
mesure

Hauteur de ma-
tiere

Puissance du si-
gnal GSM

Date
Surverse
Saturation capa-

citive

Débit

Distance

Volume

Volume

Unités

\Y

°C

°C

dBm

%

m3/s

m3

m3

Description

Tension batterie
interne  minimale
atteinte (Res. 0.05
V)

Tension batterie
instantanée de
la surverse (Res.
0.01V)

Température sys-
teme de la sur-
verse

Température in-
terne du logger
(Res. 0.1°C)

Hauteur d'eau

Puissance du si-
gnal GSM

Heure au format
POSIX

Etat de surverse

Saturation capa-
citive de la sur-
verse

Débit d'eau
Distance entre le

capteur et I'eau

Cumul de volume
sur période défi-
nie

Volume cumulé in-
fini

Fichiers de don-
nées

*_diag.bin

*_diagOv.bin

*_mbCap.bin

*_us.bin

*_us.bin

*_diag.bin
Données  asyn-
chrones

*_ovhard.bin

*_mbCap.bin

*_us.bin

*_us.bin

*_volcount.bin

*_us.bin

www.ijinus.com
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9.6.8. Mesure de niveau de remplissage

Principe

La configuration de niveau de remplissage est utilisée dans le cas d'une mesure de niveau dans un silo.

s

Etalonnage

<

enregqistreur.

<l

tionnement)

>

différente (cas typique de 15°C sous tampon).

® Cliquer sur ﬂ pour lancer I'étalonnage du capteur radar.

-> Une mesure de distance est automatiquement lancée et La fenétre d’étalonnage s'ouvre.

e
| et et H & & e Hadlow deau
o [ V- Distance eni b capleur of feau
Z A% e Destance entro e capheur o b fond
Z||D

Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un

Avant de réaliser I'étalonnage, s'assurer que le capteur radar est bien positionné. (Voir le paragraphe Posi-

Bien que la mesure soit automatiquement compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur
par forte température (plus de 30°C par exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement

s __ D e e ;. T —— s |

T
ESEaly

o == ——
(] 50 0o 1500
o Dintancs (Temp = 231

e~ e ———

L

e Saisir la distance entre le capteur et le fond et cliquer sur “Relancer une mesure” pour enregistrer les modifications de

configuration sur le capteur et obtenir une visualisation du résultat.

Réglage du gain

e Cliquer sur "Mode avancé" pour affiché les paramétres de mesure.

e Régler le gain et cliquer sur "relancer la mesure" pour visualiser le réglage sur le graphique. Le réglage doit étre fait de
maniere d ce que le pic de I'écho soit approximativement au niveau de l'indicateur de puissance (trait pointillé jaune).

www.ijinus.com
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e Cliquer sur "Valider" lorsque le réglage est fait.

Il est possible de définir un « zéro » de la sonde différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d'orage par
exemple, pour régler le zéro au niveau du seuil de déversement.

| Mode Avancé H % % nm Hauteur d'eau

D Omm Distance entre le capteur et I'eau

Z % 3 mm Distance entre le capteur et le fond

Le graphique affiché représente I'écho de 'onde radar récupérée :

e Letrait vertindique I'obstacle qui est considéré comme

e |es pics indiquent les endroits ou le capteur “voit” un
la bonne mesure par le capteur.

obstacle.

e Les traits rouges indiquent si des obstacles qui e Le trait jaune indique le niveau recommandé de me-
peuvent étre perturbants pour la mesure sont détectés. sure : Le pic qui représente la bonne mesure doit se
trouver & proximité de ce trait.

e |e trait pointillé rouge indique le Z paramétré.
e Le bouton mode avancé permet d’obtenir des fonc-

e La forme au début de I'écho correspond & la zone tions supplémentaires de filtrage de 'écho. Le bouton

“aveugle” pour le capteur dans laquelle il n'est pas pos-
sible de faire de mesures.

www.ijinus.com
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e La zone rouge correspond au filtre de zone aveugle du
capteur, la zone marron au filtre oblique. Le paramé-
trage de ces filtres se fait en mode avancé.

Il est possible de zoomer sur le graphique via la molette de la souris.

e Pour rétablir I'affichage initial, faire un double-clic sur le graphique.

En cliquant sur "Mode avancé", les parameétres de mesure et de traitement sont affichés.

Paramétres de mesures

Gain: permet de régler I'amplification & la réception de I'onde
radar.

Nombre d'intégrations : Correspond au nombre d'échos Type d'intégration : Traitement des échos, le "minimum",
successifs émis. une "moyenne" ou le "maximum".

Parameétres de traitement

Zone d'exclusion : Valeur en mm de la la zone aveugle du capteur.

Ordonnée filtre : Permet de régler la puissance du filtre. Coefficient filtre : Permet de régler la pente du filtre.

Dans I'exemple ci-dessous, de multiples échos parasites de faibles amplitudes sont captés, ils correspondent & des obstacles

fixes & proximité du capteur. Vérifier avant d'appliquer un filtre si une modification du positionnement peut étre réaliser pour
obtenir une mesure plus propre.

—— Echo Indicateur de puissance = ‘aleur calculée
—— Obstacles —— Filtre obligue —— Zone d'exclusion
256 £ R R e e T T

224
192
160
128
96
G4
32 AR VA : : : :
0 F F— } f f +—1

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500

Distance (Temn = 22°¢)

Pulssance (Brult= 13)

€

Le traitement de ces échos peut étre réalisé ¢ I'aide d'un filtre oblique qui est configurable comme suit :
e Cliquer sur le bouton "mode avancé" pour afficher les paramétres de traitement.
e Définir la puissance du filtre : Ordonnée filtre, égal & 128 dans le cas ci-dessus.
e Définir sa pente : Coefficient filtre, égal & 12 dans le cas ci-dessus.

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

En cas de message : ATTENTION !': Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s), il est nécessaire, dans la mesure du possible, de
modifier le positionnement du capteur pour corriger le probléme (Voir Positionnement).
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Si ce n'est pas possible, et que le filtre oblique n'est pas applicable, il faut alors créer "un filtre d’obstacle" qui consiste &
masquer les obstacles qui perturbent la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque

se trouvant dans le céne du faisceau radar :
e Cliquer sur le bouton "mode avancé".

e Cliquer sur créer un filtre d'obstacles.

la case & cocher mesure (B).

Cliquer sur "créer le filtre" (C).

e Cliquer sur "Valider" pour appliquer le traitement.

-> L'écho de I'obstacle est masqué par un filtre et apparait en rouge sur le graphique.

{2 [mode Avance | H * Bl mm Hauteur d'eau

+ [ 1456 mm

Filtre: d'&cho

Distance entre le capteur et I'eau

Z 0 |t/ mm Distance entre le capteur et le fond

_| Definir un zéro différent de la plage de mesurs

Sélactonnez l'obstocle qui correspond & la mesure attendus,
puis utilisez les boutons pour créer le filtre.

mesur | | obstac
e e

Obstacles potentiels

Obstecle CRITIOUE trouve & 1228mm
Valour mesurée & 1456mm

L} Annuler G Ajouter au filtre || &7 Créer le fitre || 3 Supprimer
Relancer une mesure

X TRa i Tont S TR T TREL T

Fuissanoe Bt s 1)

0o 1500 2000 2800

Destamce (Tomp = 31%0)

Sélectionner I'écho de I'obstacle a filtrer pour la case & cocher obstacle (A) et I'écho de la mesure de distance D pour

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le traitement des
données par mesure par ultrason ou radar. De nombreux parameétres sont alors disponibles. Il n'est donc pas détaillé dans
cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe. Contactez votre référent ou ljinus si

vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera fourni et des explications données.

Configuration

enreqistreur.

® Cliquer sur % pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Niveau de remplissage".

www.ijinus.com
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Périnde de mesure 1
Etalonnage ultrason % Etalonner
Eralonrage e 01/01/1%70 00:00:00 - pleine échelie = 3m

Enregistret | température (o ]

Convertir la distance

(@ schamade sie x)
Forme du sila Rectangulile

H1 —|ooo mi+|

H2 —'|aou '“E'J

Wi =loon  ml#

M [<[oen  m[+] Bl =opo m[+]

AZ [=[oe  m[+] B2 oo m[+]

A3 —laen  m[+| 5] [=foeo m|+

Dt —laoa 4]

o Activer @® la conversion de la distance mesurée en volume.

e Sélectionner la forme du silo : Rectangulaire ou cylindrique

e Saisir les dimensions du silo en fonction de sa forme.

1H1

b1
H2

)
H3

| -

b3

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :
e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Nivesu de rem

Mesgure du niveau de remplissage toutes ks Th

Pieine échelle difnle 4 3m
Enregistrernant des températures actif
www.ijinus.com LNU
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9.6.9. Mesure Doppler Intelligent faible consommation (capteur Ubertone)

Principe

Le capteur Ubertone est un capteur de mesure de vitesse par effet Doppler. Placé dans le sens inverse de I'écoulement,
son principe est de mesurer les vitesses des bulles et/ou particules présentes dans I'eau et donc I'hypothese est qu'elles se
déplacent & la méme vitesse que I'eau. La technologie Ubertone mesure donc dans un céne d’émission de 65° (par rapport
a I'horizontale) et avec un angle de propagation de 10°, les vitesses des bulles et/ou particules présentes dans ce cone. En
moins d’'une seconde, le capteur fait plus de 1000 tirs ultrasons, soit une fréquence de 1 MHz.

Le capteur de vitesse Doppler peut étre raccordé & un pack énergie qui sera lui-méme raccordé au capteur de hauteur d’eau,
ou alimenté en direct par la pile interne. C’est le capteur de hauteur qui doit étre paramétré car c’est lui qui pilote la mesure
de vitesse, la mesure de hauteur, les différents calculs et I'envoi des données.

Configuration

® Cliquer sur pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Mesure Doppler Intelligent faible consom-
mation".

e Choisir une période de mesure identique & celle paramétrée pour la mesure de hauteur.

Capteur Ubertone ; Mesure Doppler intelligent faible consommation >
(@
? -0 ® Buls
] -
H + @
§ Haitewr FEs -8 b
i angle de o o cusemen:
: Propagation
1 o, 9 & Particule
§  Copleur de viteise N ’u":f:l”m
i L, * g
Vol plis %

Période de mesure 5mn

Enregistrer les données de diagnostic

Aucune alimentation externe

VOIR LE RESUME

En mode simple (paramétrage par défaut) le doppler est configuré comme suit :
e Quel que soit le seuil de quantité d’écho exploitable (qualité doppler voie 1), le capteur proposera une valeur de vitesse.
e Pour chaque mesure de vitesse, un code de qualité global (doppler voie 0) est calculé et varie de 0 & 4 :
* 4:meilleure qualité.

* 2 ou 3:lavaleur moyenne issue du capteur (Voie 1) n'est pas représentative de la vitesse réelle de I'écoulement.
Cette configuration est le plus souvent rencontrée lorsque la hauteur d’eau est faible : moins de 5 cm soit moins
de 2 & 3 cm au-dessus du capteur. Dans ce cas alors, puisque la vitesse moyenne (1) du capteur n'est pas
représentative, I'indicateur Hydraulique (noté & 3 soit V moyenne / V max) n'est pas non plus utilisable pour les
valeurs typiques.

* 0:le capteur ne répond pas.

Si la vitesse moyenne (voie 0) est supérieure @ 200 mm/s et que le rapport entre I'écart-type (voie 2) et sa vitesse moyenne
est inférieur a 0,25 (soit moins de 25% de variation) alors la vitesse proposée (donc en voie 0 — celle qui sera utilisée pour le
calcul du débit dans le LNU) sera la vitesse moyenne issue du capteur, le code de qualité global du capteur (qualité doppler
voie (0)) sera égal ¢ 4.
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Si le code de qualité est inférieur & 4 (selon les cas 3 ou 2) alors la vitesse (proposée en voie 0) sera issue de la vitesse
maximale du capteur (voie 3) multipliée par 0,8 (coefficient multiplicateur).

[} . . . 7
Cliquer sur pour visualiser le résultat des mesures du capteur Ubertone.

Si le capteur ne peut pas fournir une mesure fiable alors Qualité mesure=1 et Vitesse aprés traitement = -9999 mm/s (valeur
de remplacement par défaut).

Si le capteur ne répond pas alors Qualité mesure=0 et vitesse= +9999 mm/s.

& Les valeurs typiques peuvent différer d’'un site a I'autre. Les 2 indicateurs les plus importants sont :
e |e global (4 =top, 1 mauvais),
e |e Doppler SNR (20 = top, <10 médiocre).

L'indicateur hydraulique ne doit étre interprété que si le code de qualité global est de 4.

Voie Qualité de la mesure (0-4) Valeurs typiques

Voie 1 EchoSnr: quantité d'écho exploitable - Indicateur de bulles/ e 04 3dansl'air

particules dans I'eau (0-40dB)
e 34 10 entre air & eau

e de 10 & 40 dans l'eau (40 étant de I'eau
usée stricte ou nombreuses)

Voie 2 DopplerSnr : qualité de I'exploitation Doppler (0-20dB) e sous 10 : médiocre
e de 10 & 16 : bonne

e de 16 & 20 : excellent

Voie 3 Indicateur hydraulique: rapport entre Vitesse Ub moyenne e Sous 70 % : qualité médiocre ou ouvrage
et Vitesse Ub Max (%) particulier

e entre 70 et 90 % : courant en circulaire

Voie 4 Sens d'écoulement:0ou 1 1:Vitesse >0

0: Vitesse< 0

® Cliquer sur 24 Diagnostic pour visualiser I'ensemble des parametres mesurés par le capteur Ubertone.

Voie Vitesse apres traitement
Voie 1 Vitesse Ub moyenne
Voie 2 Ecart-type Vitesse Ub
Voie 3 Vitesse Ub Max

Voie 4 Vitesse Ub min
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Si le capteur est horizontal et au fond du collecteur -> Tangage=Roulis=90°.

Ces angles n'ont aucune influence sur le calcul, ils servent & connaitre le positionnement du capteur. Leur
résolution de 1° ne permet pas non plus de mesurer la pente du collecteur.

Paramétres de mesure (parameétres avancés)

® Cliquer sur pour afficher les parametres de mesure suivants.

Paramétres de mestrne

Seull appliqué a la quantité ®@ [=[ooo dB |T Valeur de remplacement si @ | - I-E‘,Bfiﬂ a0 mmss|+
d'écho exploitable g mesure impossible —

Coefficient appliqué 4 la @ [—jeso |+
vitesse maximale

Enregistrer les temperalure . Enregisirer les donnges de diag
Etendues

Seuil appliqué a la quantité d’écho exploitable : Quanti- Valeur de remplacement si mesure impossible : choisir une
té d'écho exploitable - Indicateur de bulles/particules dans valeur
I'eau (0-40dB).

Coefficient appliqué a la vitesse maximale

Enregistrer les température : Le capteur est équipé d'une
sonde de température.

Mode expert

® Sile mode expert est activé, cliquer sur pour afficher les parametres du mode expert.

Seuil supérieur appliqué @ _— 14.00 dBE"-p-_} Limite vitesses @ [—|z00.00 mmfe [ 4
au parameétre Doppler J — 5 : oL :I d u

Valeur minimale de @ ?| -1000.00  mmyis |T] Valeur maximale de ® ;:| 4000.00  mm/s T
mesure T o mestre :

Seuil de qualité surtes @ [=[ozs [+ Seuil de qualité pourles @ [=[000  mmvs[+]
fortes vitesses == |: faibles vitesses :| |:
Seuil inférieur appliqué au @ a 600 dB ; Coefficient appliqué & la @ :E| 0.00 E:
parameétre Doppler ) ) Vitesse moyenne

Coefficient appliqué & la ® -| Q.00
vitesse minimale ==

Diviseur de la @ ﬂ 1.00 | +
combinaison linéaire —

Paramétrage en mode expert

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Eel pour afficher les paramétres avancés.

e Sila mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

Jjinus. LNU
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Résumé de la configuration

enregisirés pou (=] 50000

Pour visualiser le résumé de la configuration :

[+]

e Cliquer sur [ vom Le nesume | pour afficher un résumé de la configuration.

Capteur Ubertone : Mesure Doppler Intelligent faible consommation

Mesure chaque 1 mn

ur (=] 10000

Tableau de correspondance données / datatype / voies

Datatype Voie Données affi- Unités Description Fichiers de données
chées
3 7 Debug (Entier mAh Courant consommé sur la *_diag.bin
signé) pile interne
6 0 Voltage \Y Tension batterie interne ins- | *_diag.bin
tantanée (Res. 0.05 V)
6 1 Voltage Vv Tension batterie interne mi- | *_diag.bin
nimale atteinte (Res. 0.05 V)
6 2 Voltage \Y Tension batterie externe *_extbat.bin
instantanée (Res. 0.05 V)
12 1 Température de | °C Température de mesure *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
mesure (Res. 0.1°C) wav.bin
17 0 Puissance du dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin
signal GSM
19 0 Date - Heure au format POSIX Données asynchrones
24 0 Vitesse mm/s Vitesse aprés traitement *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin
24 1 Vitesse mm/s Vitesse brute moyenne *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin
24 2 Vitesse mm/s Ecart-type vitesse brute *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin
24 3 Vitesse mm/s Vitesse brute maximale *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin
24 4 Vitesse mm/s Vitesse brute minimale *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin
25 0 Qualité du si- % Qualité de la mesure (0-4) *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
gnal doppler wav.bin
25 1 Qualité du si- % EchoSnr (0-40 dB) *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
gnal doppler wav.bin
25 2 Qualité du si- % DopplerSnr (0-20 dB) *_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
gnal doppler wav.bin

www.ijinus.com
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Datatype

25

25

44
44

Voie

Données affi-
chées

Qualité du si-
gnal doppler

Qualité du si-
gnal doppler

Angle
Angle

Unités

%

%

Description

Indicateur hydraulique (%)

Sens de I'écoulement (0 ou
1)

Angle de roulis (Res. 0.1°)

Angle de I'axe longitudinal
(Res. 0.1°)

Fichiers de données

*_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin

*_ubflowav.bin, *_diag-ubflo-
wav.bin

*_diag-ubflowav.bin

*_diag-ubflowav.bin
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9.6.10. Mesure de hauteur d'eau : Doppler Low profil (capteur IAVL)

Principe

Le capteur IAVL permet réaliser une mesure de la hauteur d'eau grdce & un capteur piézorésistif intégré.

Configuration

v

enregqistreur.

Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil".

Hauteur d'eau piézorésistive

Hauteur deau pigzorésistive

Offset de hauteur [—j o mm E—]

Enregistrer |a hauteur

c®

amm

e Sqisir un offset sur la hauteur mesurée si le capteur n'est pas placé au fond de I'ouvrage dont on veut mesurer la

hauteur.

® Cliquer sur ﬂ étalonnage si besoin pour agjuster la valeur mesurée par le capteur IAVL avec la valeur réelle de la

hauteur H.

Vitesse Doppler

\fitesse Doppler

Mesure de vitesse seulement au-
dela dun seull de hauteur

e

Corriger la vitesse en cas derreur de  Par la derniére valeur valide
mesure
Infarmation : la vitesse et les diagnostics sont nuls en cas d'erreur de mesure

Considérer les vitesses négatives 1E
comme nulles =i

Mesure de vitesse seulement au-delda d'un seuil de hauteur

: Activée @@ par défaut.

Seuil de hauteur

Enregistrer les diagnostics de
mesure Doppler

Information : 3 diagnastics disponibles | |z densité de particules. la quantie de
signal utile, et 'hamogénditd du sens du flux (unité : %)

Seuil de hauteur : Seuil au-deld duquel la mesure de vitesse
est active.

Corriger la vitesse en cas d'erreur de mesure : Par la derniére valeur valide ou Par une valeur spécifique ou Non.

Si Par une valeur spécifique est sélectionnée : Définir une Vitesse corrective.
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La vitesse et les diagnostics sont nuls en cas d'erreur de mesure.

Considérer les vitesses négatives comme nulles : Activer ©® si nécessaire.

Enregistrer les diagnostics de mesure Doppler : Activer ©® si nécessaire.

3 indicateurs de qualité disponibles : la densité de particules, la quantité de signal utile, et I'hnomogénéité du
sens du flux (unité : %)

Il s'agit d'une indication directe de la quantité d'amplification appliquée au signal non traité regu en retour.
e 0% signifie que I'amplificateur a été réglé sur « 10 », c'est-a-dire & son maximum.
e 100 % signifie qu'aucune amplification n'a été nécessaire.

En général, le taux se situe entre 40 et 75 %, mais une valeur inférieure ou méme un peu plus élevée peut simplement indiquer
les conditions dans lesquelles I'appareil fonctionne. L'objectif avec cette valeur est d'observer une tendance journaliere ou
événementielle réguliére qui reste cohérente. Si vous commencez & observer une dégradation de cette valeur, cela indique
probablement qu'il y a du limon, des sédiments ou autre chose qui commence & s'accumuler sur ou devant le capteur et
qui altere la mesure.

La mesure de la vitesse est basée sur le décalage Doppler du signal réfléchi par les particules en suspension et I'air entrainé
(bulles) dans I'écoulement. Cependant, des réflexions sur d'autres objets sont aussi captées tels que les turbulences de
surface, les courants de Foucault, les débris stationnaires, un chiffon accroché en amont qui s'agite dans le flux, etc... Ces
réflexions ne sont pas représentatives de la vitesse, donc si elles étaient utilisées dans le traitement ou |'unité détermine la
vitesse moyenne, le résultat serait erroné. Il existe donc un algorithme qui élimine ces composantes non liées & la vitesse, et
ceci, avant de passer au processus de moyenne pondérée pour en déterminer la vitesse moyenne.

Comme pour I'amplitude du signal utile, il faut controler la cohérence de la tendance plutdt qu'un seuil spécifique. En régle
générale, le taux va se trouver dans une fourchette de 40 & 75 %, mais un taux plus élevé ou plus bas n'est pas une mauvaise
chose. Il existe une limite inférieure : tout résultat inférieur & 22% entrainera une erreur de vitesse car considérer comme
un taux insuffisant pour déterminer une vitesse.

En résumé, cet indicateur informe sur la quantité d'informations restantes une fois que les composantes non liées & la vitesse
ont été éliminées du signal renvoyé. Par exemple, une valeur de 54 % signifie que 46 % du signal renvoyé a été considéré
comme n'étant pas lié a la vitesse.

Cet indicateur de qualité donne la force du signal dans la direction indiquée de I'écoulement. La valeur doit étre égale ou
proche de 100 % la plupart du temps. Il est possible d'avoir une valeur de 100 % avec une indication vers I'avant., ou 100
% indiquant une vitesse inverse. Quoi qu'il en soit, le résultat souhaité est 100 %, ou un chiffre HAUT constant.

Des composantes bidirectionnelles sont toujours présentes dans le signal de retour. Méme I'écoulement qui frappe I'extré-
mité avant du capteur crée un tourbillon, ce qui entraine des composantes de vitesse négatives dues au fait que I'écou-
lement doit se déplacer au-dessus ou autour du capteur. D'autres caractéristiques de I'écoulement peuvent également
entrainer une indication de la direction opposée. Une application trés turbulente présentera de nombreuses composantes
bidirectionnelles

e 100 % signifie que, quel que soit le sens de I'écoulement signalé, I'information recue dans ce sens est 100 fois plus
importante que dans le sens opposé.
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e 50 % signifie 50 fois plus.

e 0 % signifie qu'il a recu un signal indiquant & la fois la marche avant et la marche arriére dans une proportion ¢ peu

pres égale. 0 % signifie toujours que la mesure de la vitesse échoue et qu'elle est erronée.
Débit
e Pour le calcul du débit, se référer au formulaire excel disponible via le lien sur Avelour.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E

Deébit

(@ Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utlliser ce formulaire exce| x ]

Table hauteur/debit (vide) BB saisir la table

Changer la période de mesure sur seuil

Changer la période de mesure sur seuil
Perode alternative Smn
Type de donnée source Vitesse
valeur [=]25.000

Définir un seuil

mmis [+ Hystérésis [=]=

Direction Pagee au dessus d'un niveau haut

mmis [+ |

3 Définir un seull
Type de donnés source Hauteur
valeur |:_| 10.000
Temps de prise en compte de 3 ]
l'activation
Enregisirer le seuil [on ]

Direction Passe au dessus d'un niveau hau
_I Py __' "
mim| 4| Hystérésis |=|o.000 mm FJ
Temps de prise en compte de { J_- nat 0 hl|lo minllo sac
désactivation
Anticiper Fenvol de données Sur désactivation

Direction: Défini si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sur montée d'au moins.

Hauteur : Définit le seuil de hauteur.

Hystérésis : Valeur & soustraire ou & ajouter au seuil.

Temps de prise en compte de I'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Temps & partir

duquel le seuil est atteint.

duquel le seuil n'est plus atteint.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur I'activation est

étre forcé sur l'activation la désactivation ou les 2.

sélectionné, permet de modifier le cycle d'envoi des données.

un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte a un ou plusieurs opérateurs).

3/ Si I'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé a
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Hauteur d'eau

Seuil de hauteur

Hystérésis

Définir un deuxieme seuil

Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

XN
°® o,

PN
° ° °e oo
° °
o® °
ecee LYY
Modification du cycle
d'envoi des données
T1 T3
PR > D > ) )
Envoi de donnée Envoi de donnée
T1=Temps de prise T3 = Temps de prise
en compte de |'activation en compte de désactivation

Sens Passe sous un niveau bas
Hauteur 1000 mm |T Hystérésis F| 100 mm m
Temps de prise en compte de Factivatson / o hjia Temps de prise en comple de ] L a =

Anticiper Yenvoi de données

desactivation

Sur activation = Répéter lenvai i G k|9 mn|a =ec

Sens: Définit si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas.

Hauteur : Seuil de hauteur.

Hystérésis : Valeur & soustraire/ajouter au seuil.

Temps de prise en compte de l'activation : Temps & partir Temps de prise en compte de désactivation : Temps & partir

duquel le seuil est atteint.

duquel le seuil n'est plus atteint.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Si un envoi de donnée sur I'activation est

étre forcé sur l'activation la désactivation ou les 2.

temps & définir.

un opérateur si l'option est activée (voir Envoi de SMS d'alerte a un ou plusieurs opérateurs).

sélectionné, les données peut étre renvoyer au bout d'un

‘?/ :s Si l'anticipation d'envoi de donnée est activée alors, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé &

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil

Enregistrement vitesse Doppler + hauteur piézorésistive + lempérature toutes les 15 mn
Mesure de vitesse uniquement au-dela d'une hauteur deau de 25 mm
Enregistrement mede pléton possible pendant environ 10 10 h / Envel de 2.9 sms en mayenne par jour
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Tableau de correspondance données / datatype / voies

Datatype

12

15
17

19
20/0
20/0
24
25

25

25

34
39
39

Voie

0-7
0-7

0-15
0-15

Données affi-
chées

Debug (Entier si-
gné)
Voltage

Voltage

Voltage

Température de
mesure

Hauteur d'eau

Puissance du si-
gnal GSM

Date
Surverse/Etat
Surverse/Etat
Vitesse

Qualité du signal
Doppler

Qualité du signal
Doppler

Qualité du signal
Doppler

Débit
Volume

Volume

Unités

mAh

°C

dBm

mm/s

%

%

%

m3/s
m3

m3

Description

Courant consommé sur la pile
interne

Tension batterie interne instan-
tanée (Res. 0.05 V)

Tension batterie interne mini-
male atteinte (Res. 0.05 V)

Tension batterie externe instan-
tanée (Res. 0.05 V)

Température de mesure (Res.
0.1°C)

Hauteur d'eau piezorésistive

Puissance du signal GSM

Heure au format POSIX
Evénement du premier seuil
Evénement du second seuil
Vitesse Doppler

Quantité du signal utile

Densité de particules

Homogénéité du sens du flux

Débit d'eau
Cumul de volume infini

Cumul de volume périodique

Fichiers de données

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_extbat.bin, *_ext-

volt.bin

*_javl.bin

*_javl.bin

*_diag.bin

Données asynchrones
*_iavltl.bin
*_iavit2.bin

*_iavl.bin

*_javl.bin

*_javl.bin

*_javl.bin

*_iavl.bin
*_javl.bin

*_voliavl.bin
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9.6.11. Mesure de vitesse Doppler (capteur Nivus)

Principe

Les capteurs Hydrodynamique et cylindrique Nivus mesure la vitesse par effet doppler. Placé dans le sens inverse de 'écou-
lement, son principe est de mesurer les vitesses des bulles et/ou particules présentes dans I'eau et donc I'hypothése est
gu’elles se déplacent & la méme vitesse que I'eau.

Configuration
J' Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Capteur Nivus : mesure de vitesse Doppler".

Capteur Nivus : mesure de vitesss Doppler

Fériode de mesure 15 mn
»

Aller 3 |5 gesti 1l
Aucune alil tion extemne

Fréquence démission 1000 kHz {capteur - Durée de damping {s) —|so0 s[4
hydrodynamigue) (allf

Enregistrer la température Enngislrer la qualité de mesure (on ]
D er

i fa hauteur pi

o Assurez-vous Gue la capteur Doppler est bien aquips dune cellule de
pression

% Forcer une mesure
Parameétres Doppler
Fréquence d'émission : Sélection du Type de capteur Hydr odynamni que 1000 khz oucyl i ndrique 750 khz.
Durée de damping (s) : Moyenne glissante sur la durée (5 secondes minimum et par défaut).
® Activer @® si besoin I'enregistrement des données suivantes :
° * la température
 la qualité de mesure Doppler

* la hauteur piézorésistive (Capteur hydrodynamique 1000 khz)

& Vérifier que le capteur Doppler est bien équipé d'une cellule de pression.
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Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Capteur Nivus : masure de vitesse Doppler

Mesure de vitesse + température + qualité du signal Doppler + hauteur piézorésistive toutes les 15 mn
Enregistrement mede piéton possible pendant environ 1 an 5 mols / Envol de 3.8 sms en moyenne par |our
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9.6.12. Mesure de vitesse Doppler et surverse (capteur Nivus)

Principe

Les capteurs Hydrodynamique et cylindrique Nivus mesure la vitesse par effet doppler. Placé dans le sens inverse de
I'écoulement, son principe est de mesurer les vitesses des bulles et/ou particules présentes dans I'eau et donc '’hypothese
est qu’elles se déplacent & la méme vitesse que l'eau.

Le capteur NIVUS peut réaliser une mesure de la hauteur d'eau grdice & un capteur piézorésistif intégré.

Configuration
J| - Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
. enregistreur.

® Cliquer sur Q pour gjouter une configuration de mesure et sélectionner "Capteur Nivus : mesure de vitesse Doppler
et surverse (débit facultatif)".

Capteur Nivus : mesure de vitesse Doppler et surverse (débit facuftatif)

Périnde de mesure de vitezse en 15mn
SUTverse
Aller 4 la gestion de [alimantation
Aucune alimentation exteme
Fréquence démission 1000z {capteur - Durée de damping (5) [=]sm  <[+]
hydrodynamlqesy e
Enregistrer la température -"! Enregistrer la qualité de mesure ,
Doppler

“ Options Hauteur / Debit pour capteur Doppler avec mesure de hauleur piezoresishive integree

Conflguration de la surverse

Périphérique du détecteur de surverse Enirée Contact/Comptewr 1-100Hz Périphériue du détecteur de surverse | Cablage en normelement ouvert
13 IND}

Période de mesure de vitesse hors ) frac P 1t

surverse

Enregistrer les surverses e Envoi de données périodigque en o
surverse
Renselgner le deélai minimum entre 2 envols de données dans l'onglet 'Envai des
données’

VOIR LE RESUME

Paramétres Doppler

Fréquence d'émission : Choix du Type de capteur Hydr odynami que 1000 khz oucylindri que 750 khz.

Durée de damping(s) : Moyenne glissante sur la durée (5 secondes minimum)
Enregistrer la température @® : | e capteur est équipé d'une sonde de température.

Enregistrer la qualité de mesure Doppler ©®
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Options Hauteur / Débit pour capteur Doppler avec mesure de hauteur piézorésistive intégrée

(6 options Hauteur / Débit pour capteur Doppler avec mesure de hauteur piézoresistive intégree.

[ @ Pour ohtenir une able de conversion, vous pouver uliliser ce formulare excel x ]

g la hauteur piézorésistiv @ Offset de correction de la hauteur mm|-E

Valeur d'ajustement Omm ! Conversion en débit avec table B saisir |a table
hauteur/surface (vide)

® Activer ©® Enregistrer la hauteur piézorésistive si nécessaire.

e Saisir un offset sur la hauteur mesurée si le capteur n'est pas placé au fond de I'ouvrage dont on veut mesurer la
hauteur.

Offset |

® Cliquer sur ﬂ étalonnage si besoin pour dgjuster la valeur mesurée par le capteur IAVL avec la valeur réelle de la
hauteur.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E

Configuration de la surverse

Périphérique du détecteur de surverse : voir Connecteur M12 8 pts

e Activer @® une Période de mesure de vitesse hors surverse pour changer la fréquence des mesures.
® Activer I'Enregistrer les surverses @® pour I'enregistrement des états de surverses (0 ou 1).

® Activer @® |' Envoi de données périodique en surverse et dans ce cas renseigner le délai minimum entre 2 envois
de données (voir Configurer une alarme).

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Capteur Nivus ; mesure de vitesse Doppler et surverse (débit facultatif)

Mesure de vitesse toutes les 15 mn en surverse / hors surverse
Enregistrement des surverses inactif, ciblage en normalement ouvert
Enregistrement mode pliéton possible pendant environ 1 an 5 mols / Envol de 1 sms en mayene par jour

EDITION
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9.6.13. Mesure de débit : vitesse Doppler + hauteur piézorésistive intégrée (capteur Ni-

Principe

Le capteur NIVUS permet réaliser une mesure de la hauteur d'eau grdce & un capteur piézorésistif intégré.

Configuration

' - Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
enregistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Capteur Nivus : Vitesse Doppler + hauteur
piézorésistive intégrée -> Débit".

Capteur combiné vitesse Doppler / hauteur piézorésistive

Enregistrer |a vitesse Doppler [ ] Enregistrer |a température o ]

Ehreﬁlww la qualité de mesure on .

Doppler

Offset de correction de la hauteur - 4] mm + | Valeur dajusterment Ornm ’ Etalonner

(Valeur enreqistrée = valeur mesurée + offzel + Valeur dajusiemeant)

e Saisir un offset sur la hauteur mesurée si le capteur n'est pas placé au fond de I'ouvrage dont on veut mesurer la
hauteur H.

Offset |

® Cliquer sur ﬂ étalonner si besoin pour ajuster la valeur mesurée avec la valeur réelle de la hauteur.

Modification de la fréquence des mesures sur un seuil de mesures

® Activer €@ si besoin la modification de la fréquence de mesures sur seuil de hauteur pour afficher les paramétres
de configuration.

Modification des mesures a: Nouvelle fréquence de mesures.
Sens: Définit si le seuil de niveau mesurée passe au dessus d'un niveau haut ou sous un niveau bas.

Hauteur : Seuil ¢ atteindre pour activer la modification. Hystérésis : Valeur a soustraire (niveau haut) ou gjouter (ni-
veau bas) au seuil pour lequel la fréquence de mesure re-
passe & sa valeur initiale.

Temps minimum avant décélération : Temps de maintien de la nouvelle fréquence de mesure avant de revenir a sa valeur
initiale.

Jjinus. LNU
www.ijinus.com 136



@ iJiNUS o
GROUPE CLAIRE Manuel d'utilisation

Exemple ci-dessous : La fréquence de mesure passe de 15 minutes & 2 minutes lorsque la hauteur d'eau dépasse les 500
mm. Lorsque la hauteur d'eau passe sous le seuil de 400 mm, repasse ¢ 15 minutes.

Modification des mesures & 2 i
Sens Passe sl dessus dun niveau haut
Hauteur [=[s0000  mm|+ Hystérésis o0 wm[+|
' A N ' :
Hauteur d'eau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut

Seuil de hauteur

)
Hystérésis °
)
e ©
® o
® o
e
; : he Retour a la fréquence initiale TL T
TG T2 T3
Temps minimum
avant décélération
Modification de la
fréquence de mesure

Parameétres Doppler

Fréquence d'émission : Choix du Type de capteur Hydrodynamique 1000 khz ou cylindrique 750 khz.
Durée de damping (s) : Moyenne glissante sur la durée (5 secondes minimum).

Débit

e Pour le calcul du débit, se référer au formulaire excel disponible via le lien sur Avelour.

® Remplir la table hauteur/ surface en cliquant sur E .

[@ Pour obienir une table de conversion, vous pouvez utlliser ce Tormulzite excel ® ]

Table hauteur/debit (vide) BB saisir la table

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Ee pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).
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[=[s0000  [+]

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Capteur Nivus : Vitesse Doppler + hauteur piézorésistive intégrée > Débit

Mesure de hauteur d'eau + vitesse Doppler toutes les 15 mn

Cumul de volume 1ous les 1 h

Asservissement préleveur tous les 5m3

Enregistrement mode pigton possible pendant enviren 1 an 5 mais / Envoi de 1.9 sms en mayenne par jour
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9.6.14. Mesure physico-chimique

Principe

L’électrode fonctionne sur une technologie & 4 électrodes : un courant alternatif de tension constante est établi entre un
couple d’électrodes primaires en graphite. Les électrodes secondaires en platine permettent de réguler la tension imposée
aux électrode primaires afin de tenir compte de I'encrassement. La tension mesurée entre les électrodes primaires est une
fonction de la résistance du milieu et donc de la conductivité.

Un bobinage torique est excité a fréquence fixe et la réponse est récupérée sur un deuxieme bobinage accordé sur le premier.
Le couplage, fonction de la conductivité, se fait par I'intermédiaire de la solution conductrice.

Le principe de mesure est basé sur la néphélométrie : une diode émet dans une lumiere dans I'Infra-Rouge (880nm) et une
diode de réception placée & 90° mesure le rayonnement diffusé (mesure normalisée). Le capteur peut étre étalonné avec
un étalon de Formazine.

Le capteur d’'oxygene dissous OPTOD® utilise la technologie de mesure optique par luminescence approuvée par '’ASTM
International Method D888-05. Cette méthode innovante assure des mesures fiables, précises et sans étalonnages. Sans
consommable, ni maintenance, le capteur OPTOD permet un retour sur investissement immédiat. Seule la DOdisk est &
changer tous les deux ans. Ne consommant pas d’oxygene, le capteur OPTOD est adapté & tous les milieux, y compris ceux
a tres faible circulation d’eau.

Le capteur integre une électrode de référence, utilisée pour les mesures de pH et Rédox, de type Ag/AgCl & électrolyte
plastifié saturé en KCI "PLASTOGEL"".

L'électrolyte "PLASTOGEL"® communique directement avec le milieu extérieur sans interposition de capillaire ou de poreux.
Il n'y a donc aucun risque d'obturation ni de désamorcage de la référence. Les électrodes de mesure sont sous forme d’am-
poule de verre spécial sensible au pH et soudée d I'extrémité d'un tube de cristal pour le pH et sous forme d’une pointe
de platine le rédox.

Configuration

l . Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregistreur.

La capteur est raccordé & I'enregistreur.

® Cliquer sur % pour agjouter une configuration de mesure et sélectionner "Mesure physico-chimique (conductivité, tur-
bidité, pH, oxygéne dissous)".

e Sélectionner dans la liste une durée entre chaque mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes
les 15 minutes.
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Il est possible d’alimenter un capteur externe directement depuis la pile interne de I'enregistreur. Dans ce cas, aucun para-
métrage spécifique n'est nécessaire.

Il est également possible d'utiliser une batterie externe ou une alimentation secteur (7-30V).

e Siune alimentation externe (batterie ou secteur) est branchée sur I'enregistreur se référer au paragraphe Utiliser une
batterie externe

Par défaut, le temps de pré-alimentation est fixée & 800 ms .

°
Données a enregistrer : Conductivité, salinité ou les Conductivité + salinité.

Gamme de mesure : Correspond ¢ la gamme de mesure du capteur en fonction des niveaux attendus.

Cliquer sur le bouton 24 pour lancer une mesure de test et afficher le résultat.

Voir la section intitulée « Définir un seuil ».

e Cliquer sur td pour afficher le paramétre de durée de la mesure (par défaut 4000 ms).

e Cliquer sur i pour afficher et modifier I' ID Modbus.

°
Données a enregistrer : Salinité (g/Kg), Conductivité (uS/cm), Conductivité + Salinité (uS/cm)

Gamme de mesure : Correspond & la gamme de mesure du capteur en fonction des niveaux attendus.

® Cliquer sur le bouton 24 pour lancer une mesure de test et afficher le résultat.

Voir la section intitulée « Définir un seuil ».

e Cliquer sur t pour afficher le paramétre de durée de la mesure (par défaut 4000 ms).

e Cliquer sur i pour afficher et modifier I' ID Modbus.

Données a enregistrer : Turbidité FNU (FNU),Turbidité (FNU + TU) ou Turbidité (TU) (mg/L)
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Gamme de mesure : Correspond ¢ la gamme de mesure du capteur en fonction des niveaux attendus.

® Cliquer sur le bouton 24 pour lancer une mesure de test et afficher le résultat.

Voir la section intitulée « Définir un seuil ».

e Cliquer sur Ed pour afficher le paramétre de durée de la mesure (par défaut 4000 ms).

e Cliquer sur la pour afficher et modifier I' ID Modbus.

°
Données a enregistrer : pH, Redoc (mV) ou pH + Redox

Gamme de mesure : Correspond ¢ la gamme de mesure du capteur en fonction des niveaux attendus.

® Cliquer sur le bouton 24 pour lancer une mesure de test et afficher le résultat.

e \oir la section intitulée « Définir un seuil ».

e Cliquer sur la pour aofficher et modifier I' ID Modbus.

Données & enregistrer : Saturati on en Oxygene (%Sat), Oxygéene di ssous (mg/L) ou Oxygene di ssous + sa-
turation.

Gamme de mesure : Correspond ¢ la gamme de mesure du capteur en fonction des niveaux attendus.

® Cliquer sur le bouton 24 pour lancer une mesure de test et afficher le résultat.

Voir la section intitulée « Définir un seuil ».

® Cliquer sur [z4 pour visualiser les valeurs mesurées.

-> La connexion au périphérique se lance et une nouvelle fenétre affiche les valeurs mesurées.

e Cliquer sur la pour afficher et modifier I' ID Modbus.
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Définir un seuil

Parameétre du seuil Salinité (g/Kg) -
Critere du seuil Surseuil haut et bas -

Valeur minimum [:| 9.00 il Valeur maximum j 16.00 |i|
Hystérésis (=200 4

Enregistrement des ' On .

événements

Anticiper l'envoi de d

Paramétre du seuil : Paramétre de mesure & sélectionner en fonction du type de capteur.
Critere du seuil : Critere définissant le type de franchissement :

e Passe sous un niveau bas : niveau mesuré passe sous le seuil paramétré.

e Passe au-dessus d'un niveau haut : niveau mesurée dépasse le seuil paramétré.

e Sur montée d'au moins : la valeur entre 2 de mesures monte au dessus du seuil paramétré.

e Sur seuil haut et bas : niveau mesuré passe au dessus du seuil haut paramétré ou passe sous le niveau bas paramétré.

Hystérésis : Valeur & soustraire / ajouter au seuil pour lequel Evénements : Etat de franchissement de seuil = 0 ou 1.
sont état est désactivé.

Anticiper I'envoi de données : Un envoi des données peut Répéter I'envoi : Permet, si un envoi de donnée sur I'activa-
étre forcé sur l'activation la désactivation ou les 2. tion est sélectionné, de modifier le cycle d'envoi des données.

Si I'anticipation d'envoi de donnée est activée, lorsque le seuil est atteint, un SMS d'alerte est envoyé a un

—y . . - 4 ; ; , i 5
_—/ - opérateur si cette option est configurée (voir Envoi de SMS d'alerte & un ou plusieurs opérateurs).
Niveau A Critére = Sur seuil haut et bas
. *
Y L d
Valeur maximum s * MR
. Y
L.
L / " NS
Hystérésis P . s "
. o . "
. ® 3 «*
.
Valeur minimum i . .
A
>
Etat=0 Etat=0 T
Envoi de données Envoi de données
+ Etat =1 + Etat =1

Text is not SVG - cannot displav
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Niveau Critére = Passe au dessus d'un niveau haut
Critére = Passe sous un niveau bas
"N
L) » .
v e, * .*
e, o «* *
. ¢ . ."
. ¢ . . *
PY * . .‘
Loz 2
Hystérésis T < :
- *
- Ad "0
. 2 &
Seuil N R . v
L4
LY * “ -. *
LoL i * *
Hystérésis . ® .S A
. L4
. ® "~ .
-
. - *
3y
T
Envoi de données + Etat = 1 Etat=0
Envoi de données + Etat = 1 Etat=0
Niveau ,
Critére = Sur une descente d'au moins
Critére = Sur une montée d'au moins
LN N
Valeur - sttt e tee e,
— - »
>0u= . " LAY .
Valeur paramétrée 1
Valeur
»
>ou= S I I T IR '.'.
Valeur paramétrée b= * .,

\4
_|

Envoi de données + Etat = 1

Envoi de données + Etat = 1

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Ef pour afficher les paramétres avancés.
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e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

ur (=] 50000

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

[+]

ey |E|:ouoo

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Mesure physico-chimique (conductivité, turbidité, pH, oxygéne dissous)

Mesure physico chimigue toutes les 1 mn
Capteur C4E © Enregistrement de Conductivité + Salinité / Gamme | Automatique

Capteur CTZ : Enregistrement de Conductivité + Salinité / Gamme : 0/ 100 mS/em
Capteur PHEHT : Enregistrement de pH + Redox
Enregistrement mode piston possible pendant environ 16 b 40 mn / Envei de 57,6 sms en moyenng par jour

EDITION

Tableau des correspondances des datatypes / voies / données

Datatype Voie Données affichées Unités Description E::S'ers CREES
Evénement de seuil du capteur de |, .
0 0 Etat - conductivité CAE _eventC4E.bin
Evénement de seuil du capteurde |, .
0 1 Etat - conductivité CTZ _eventCTZ.bin
) Evénement de seuil du capteur de |, .
0 2 Etat turbidité NTU _eventNTU.bin
0 3 Etat ) Evénement de seuil du capteur de | *_event-
pH et Redox PHEHT PHEHT.bin
0 4 Etat } Evénement de seuil du capteur | *_eventOP-
d'oxygéne OPTOD TOD.bin
3 7 Debug (Entier signé) mAh :Ze?ﬁ;cmt consommé sur la pile in- *_diag.bin
Tension batterie interne instanta- |, . .
6 0 Voltage \% née (Res. 0.05 V) _diag.bin
Tension batterie interne minimale |, . .
6 ! Voltage v atteinte (Res. 0.05 V) ~diag.bin
Tension batterie externe instanta- | *_extvolt.bin,
6 2 Voltage v née (Res. 0.05 V) *_extbat.bin
. o Température de mesure capteurde | .
12 0 Température de mesure C conductivité CAE (Res. 0.1°C) _ponsel.bin
. o Température de mesure capteurde |, .
12 1 Température de mesure C conductivité CTZ (Res. 0.1°C) _ponsel.bin
. o Température de mesure capteurde |, .
12 2 Température de mesure C turbidité NTU (Res. 0.1°C) _ponsel.bin
. o Température de mesure capteur |, .
12 3 Température de mesure C pH et Redox PHEHT (Res. 0.1°C) _ponsel.bin
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Fichiers de don-

Datatype Voie Données affichées Unités Description nées
( o Température de mesure capteur |, :
12 4 Température de mesure C d'oxygéne OPTOD (Res. 0.1°C) _ponsel.bin
17 0 Puissance du signal GSM dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin
19 0 Date - Heure au format POSIX Données - asyn-
chrones
— Conductivité du capteur de |, .
26 0 Conductivité pS/cm conductivité CAE _ponsel.bin
26 1 Conductivité pS/cm Si(,zg?:lfrczt'\”te capteur de conducti- *_ponsel.bin
27 0 Salinité g/kg gilllznlte capteur de conductivité *_ponsel.bin
57 1 Salinité g/kg gijr;mte capteur de conductivité *_ponsel.bin
. N Saturation en oxygéne du capteur | .
28 4 Saturation en oxygene % OPTOD _ponsel.bin
29 4 Oxygene dissous mg/I| _?S}égene dissous du capteur OP- *_ponsel.bin
30 3 pH - pH du capteur PHEHT *_ponsel.bin
31 3 Redox mV Redox du capteur PHEHT *_ponsel.bin
32 2 Turbidité FNU FNU Turbidité FNU du capteur NTU *_ponsel.bin
33 2 Turbidité TU mg/l Tubidité TU du capteur NTU *_ponsel.bin
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9.6.15. Mesure de conductivité via un capteur B&C

Principe
Le capteur B&C est un capteur de mesure de la conductivité par induction. Une bobine émettrice est traversée par un courant

électrique afin d’'induire un champ magnétique dans le liquide. Les ions présents dans le liquide sont alors traversés par un
courant. Celui-ci est mesuré au niveau d’une bobine réceptrice et permet de définir la conductivité du liquide.

Configuration

l . Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
. enregistreur.

® Cliquer sur 3 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Capteur B&C".

Mesures +
Capteur B&C y
Période de mesure 15mn -

Aller & la gestion de l'alimentation
Aucune alimentation externe

Temps de pre-alimentation E[ 3000.00 ms

Capteur de conductivité inductive .4 B

Garmnme de mesure |0/ 4mS/cm | Enregistrer la
température

Forcer une mesure

Parametres d'une mesure avec un capteur B&C

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste une durée entre chaque mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes
les 15 minutes.

Alimentation électrique

Il est possible d’alimenter un capteur externe directement depuis la pile interne de I'enregistreur. Dans ce cas, aucun para-
métrage spécifique n'est nécessaire.

Il est également possible d'utiliser une batterie externe ou une alimentation secteur (7-30V).

e Sjune alimentation externe (batterie ou secteur) est branchée sur I'enregistreur se référer au paragraphe Utiliser une
batterie externe

Pour le capteur B&C, la plage de voltage possible va de 9 V minimum & 36 V maximum.

Par défaut, le temps de pré alimentation est fixée & 3000 ms (3 secondes) ce qui correspond & la durée nécessaire pour
la sonde de conductivité B&C.
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Gamme de mesure
Deux gammes différentes sont disponibles : 0 — 4 mS/cm ou 0 — 200 mS/cm.

e Sélectionner la plage selon les valeurs de conductivité attendues.

Température
® Activer ©® I'enregistrement de la température mesurée par le capteur si nécessaire.

Visualiser les valeurs mesurées

® Cliquer sur le bouton ﬂ de gauche pour afficher les valeurs de conducti- Résultat *
vité et de température mesurées.
o Mesure du 25/09/2023 10:30:50

Température de mesure: 22,2 *C
Conductivité : 300 uS/em

® Cliquer sur le bouton ﬂ de droite pour afficher la configuration du cap- Résultat X

teur.
o Mesure du 25/08/2023 10:31:27:

Id Modbus : 2

hode de fonctionnement : 2
Gamme de mesure : 2

Temperature de référence : 25°C
Coefficient de température : 2 %°C
Filtie dt lissage i 2 5

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Eed pour afficher les paramétres avancés.

e Sila mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

¢ [Flsooo0 [4] forodatages enregistrés pour (=] 10000

Résumé de la configuration

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

En fonction des parametres sélectionnés, le temps d'enregistrement restant avant que la mémoire soit pleine est donné
aussi qu'une moyenne du nombre de sms envoyé par jour.
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Capteur B&C

Mesure loutes les 15 mn
Enregistrement de conductivité + température / Gamme : 0/ 200 mS/em
Enregistrement mode piéton possible pendant environ 1 an 5 mois / Envei de 1.9 sms en moyenne par jour

EDITION
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9.6.16. Mesure avec un débitmetre ISCO signature

Principe

Le débitmeétre Signature est congu pour les applications de surveillance du débit en canal ouvert, utilisant toute combinaison
de technologies d’échantillonnage et de mesure des débits et autres parametres, et, selon les besoins du site de surveillance.

Configuration
l _ Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregqistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Débitmeétre signature ISCO".

Débitmétre Signature ISCO

Période d'enregistrement des |1 5mn -
données

Information : Pour chaque donnée, les voies d'enregistrement respectent lordre atirloué lors de 1a configuration du Signature

Données a enregistrar
() Table des reglstres
X

Plus dinfarmations ici

Hauteur(s) [on ] Nombre 1

Température(s) m Nombre 1

Vitesse(s) m Naombre 1 -
Volume(s) m Nombre 1 -
Débit(s) m Nombre 1 -
pH(s) m Nombre 1 -
Conductivité(s) m Nombre 1 =
Adresse du débitmétre (=2 +| Protocole RTU

Signature ' o

Vitesse 9600 - Bits de donnée 8

Parité Aucun - Bits d'arrét 1

VOIR LE RESUME

Période de mesure

e Sélectionner dans la liste une durée entre chaque mesure. Dans I'exemple ci-dessus, une mesure sera effectuée toutes
les 15 minutes.

¥/ Information : Pour chaque donnée, les voies d'enregistrement respectent I'ordre attribué lors de la configuration
= . du Signature
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Données a enregistrer

Il est possible d'afficher un document en cliquant sur le lien « Plus d’'informations ici ». Ce document nommé « Modbus
Tables » décrit, pour chagque donnée mesurée par un enregistreur ljinus : 'adresse, I'offset, la taille et 'encodage (entier,
entier inversé...).

Selon le type d’application choisie dans le menu déroulant présenté ci-dessous, la table appliquée (et donc I'encodage des
données) ne sera pas la méme. Il est donc indispensable de prendre en compte la bonne table des registres afin de pouvoir
envoyer les mesures souhaitées vers I'automate.

e Activer @® |a ou les données & enregistrer en fonction du besoin.

e Sélectionner le Nombre d'enregistrement du parameétre activé en fonction de la configuration du débitmeétre signature.
Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Ee pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

v [=]s0000  [4] forodatages envegistrés pour (—]10000

Configuration modbus

- llestindispensable que ces parametres coincident parfaitement avec les parametres attendus par 'automate
. raccordé a I'enregistreur ljinus.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Debitmetre Signature ISCO

Enregistrement des données toutes les 15 mn

Configuration Modbus : adresse 2, protocole RTU, 9600 Baud, 8 bits de dennées, aucune parité, 1 bit(s) darrét
Enregisirament mode pigton possible pandant enviren 1an 5 mais ¢ Ervai de £ 8 Sms en moyennes par jour

Attention, la version logicielle minimum requise pour le débitmétre Signature est 1.23

Tableau de correspondance Données / Datatypes / Voies

Datatype | Voie Données affichées Unités Description Fichiers de données

3 7 Debug (Entier signé) mAh Courant consommé sur la | *_diag.bin
pile interne

6 0 Voltage V Tension batterie interne | *_diag.bin
instantanée (Res. 0.05 V)

6 1 Voltage \Y Tension batterie interne | *_diag.bin
minimale atteinte (Res.
0.05V)
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6 2
12 0
12 1
12 2
12 3
15 0
15 1
15 2
15 3
17 0
19 0
24 0
24 1
24 2
24 3
26 0
26 1
26 2
26 3
30 0
30 1
30 2
30 3
34 0
34 1
34 2
34 3

www.ijinus.com

Datatype | Voie

Données affichées

Voltage

Température de mesure

Température de mesure

Température de mesure

Température de mesure

Hauteur d'eau
Hauteur d'eau
Hauteur d'eau

Hauteur d'eau

Puissance du signal GSM

Date

Vitesse

Vitesse

Vitesse

Vitesse

Conductivité

Conductivité

Conductivité

Conductivité

pH
pH
pH
pH
Débit
Débit
Débit
Débit

Unités

\%

°C

°C

°C

°C

mm
mm

dBm

mm/s

mm/s

mm/s

mm/s

pS/cm

pS/cm

pS/cm

pS/cm

m3/s
m3/s
m3/s
m3/s

Description

Tension batterie externe
instantanée (Res. 0.05 V)

Température de mesure du
capteur 1 (Res. 0.1°C)

Température de mesure du
capteur 2 (Res. 0.1°C)

Température de mesure du
capteur 3 (Res. 0.1°C)

Température de mesure du
capteur 4 (Res. 0.1°C)

Hauteur d'eau du capteur 1
Hauteur d'eau du capteur 2
Hauteur d'eau du capteur 3
Hauteur d'eau du capteur 4
Puissance du signal GSM

Heure au format POSIX

Vitesse d'écoulement du
capteur 1

Vitesse d'écoulement du
capteur 2

Vitesse d'écoulement du
capteur 3

Vitesse d'écoulement du
capteur 4

Conductivité de l'eau du
capteur 1

Conductivité de l'eau du
capteur 2

Conductivité de l'eau du
capteur 3

Conductivité de l'eau du
capteur 4

pH de I'eau du capteur 1
pH de I'eau du capteur 2
pH de I'eau du capteur 3
pH de I'eau du capteur 4
Débit d'eau du capteur 1
Débit d'eau du capteur 2
Débit d'eau du capteur 3
Débit d'eau du capteur 4

Fichiers de données

*_extbat.bin, *_ext-
volt.bin

*_signISCO_0.bin

*_signISCO_0.bin

*_signISCO_0.bin

*_signISCO_0.bin

*_signISCO_0.bin
*_signISCO_0.bin
*_signISCO_0.bin
*_signISCO_0.bin
*_diag.bin

Données asyn-
chrones

*_signISCO_1.bin

*_signISCO_1.bin

*_signISCO_1.bin

*_signISCO_1.bin

*_signISCO_2.bin

*_signISCO_2.bin

*_signISCO_2.bin

*_signISCO_2.bin

*_signISCO_2.bin
*_signISCO_2.bin
*_signISCO_2.bin
*_signISCO_2.bin
*_signISCO_0.bin
*_signISCO_0.bin
*_signISCO_0.bin
*_signISCO_0.bin
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Datatype
39
39
39
39

Voie

0

1
2
3

Données affichées
Volume
Volume
Volume

Volume

Unités
m3
m3
m3

m3

Description Fichiers de données
Volume d'eau du capteur 1 | *_signISCO_O0.bin
Volume d'eau du capteur 2 | *_signISCO_0.bin
Volume d'eau du capteur 3 | *_signISCO_0.bin
Volume d'eau du capteur 4 | *_signISCO_0.bin
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9.6.17. Configurer la visualisation des valeurs mesurées via un afficheur

Fonctionnement

Les données du capteur connecté par liaison filaire sont affichées par pression du bouton poussoir situé sous I'afficheur.

Le modem et I'afficheur ne peuvent fonctionner en simultané. La priorité est donnée & celui qui est en cours
. de fonctionnement.

Si l'afficheur est actif, Le lancement du modem ( I'envoi de donnée) est reporté de 60 secondes.

Configuration de I'affichage

v

Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregistreur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Afficheur filaire modbus avec interrupteur".

terTupteur

Diuree daMchage evant | +
Oonfiguratien au baidon
Farcer la mesura lors dune pression s fe (o ] Forcar une mesure &t enreg@ster s @

dannées bars de 3 pressian du boutan de
lathicheur

VOIR LE RESLIME

Par défaut, Lorsque le bouton de I'afficheur est enclenché, une mesure est réalisé. Il est alors possible d'activer @® renre-
gistrement de cette mesure.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

Afficheur filaire modbus avec imterrupteur

Sortie modbus configuré, profil
- Adresse esclave =1

- Modbus RTU

-9600 Baud

- 8 bits de données

- Aucune parité

-1 bit{s) d'arrét

Altention | Cette application nécessite une alimentation externe comprise entre 8 et 30 V (céblage pins 1,2 = V+GND)

EDITION
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9.6.18. Mesure de surverse (Surverse filaire)

Principe

Un détecteur de surverse OVERFLOW permet d'enregistrer le nombre et les durées de surverse et, connecté en filaire &
I'enregistreur, de les communiquer.

Un détecteur de surverse OVERFLOW fonctionne suivant une mesure capacitive a référentiel air qui consomme trés peu
d’énergie.

L’'OVERFLOW effectue les mesures en tenant compte ¢ la fois des éléments situés au contact, et jusqu’a quelques centi-
metres du boitier. Le capteur est trés peu sensible & I'encrassement. Il est par ailleurs possible d’ajuster le seuil d’enregis-
trement des surverses, pour tenir compte de conditions extérieures contraignantes, dans des réseaux particulierement en-
combrés.

Configuration
J' Prérequis : Dans Avelour, la connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
. enregistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Surverse filaire".

Choix du périphérique Entrée Contact/Compteur 1-
100Hz {13)
Temps de prise en compte i 8 hi|g mir Temps de prise en comple de ) 3 hi|0
dactivation ) = désactivation
Anticiper Fenvoi des données Non -
Cumuler le temps passé en Arrat

surverse toutes les

Enregistrer le termps cumulé infini ]
@75 ronctionnalités Modous (CSC-810-M0D)

Paramétrage

Temps de prise en compte de I'activation / désactivation @® : Un délai peut étre paramétré sur 'activation et la désacti-
vation de I'état de surverse.

Anticiper I'envoi des données : Un envoi des données peut étre forcé sur activation, désactivation ou les 2 états de surverse.

Répéter I'envoi @® : Permet d'activer la modification du cycle d'envoi des données.

Cumuler le temps passé en surverse toutes les: Permet de définir une fréquence d'enregistrement du cumul de temps passé
en surverse.

Fonctionnalités Modbus (CSC-810-MOD)

Lire le seuil de détection configuré : Cliquer sur ﬂ pour visualiser le seuil configuré sur le détecteur.

Adresse esclave CSC e : choix de la voie attendu tel que paramétré en modbus maiftre.
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(6 Fonctionnalités Modbus (CSC-810-MOD)

Lire le seuil de détection

co &
Seuil de détection souhaité Renseigner une autre valeur - Autre valeur i:| 75 |T|
Mise & jour du seuil de détection Vérifier e nouveau seuil de

détection

Enregistrer les diagnostics ﬂﬂ_ﬂ
capacitifs .

Modifier le seuil de détection @@

Seuil de détection souhaité: permet de définir le pourcentage du seuil de détection de la saturation capacitif.

Un hystérésis de 5 % est fixé sur le seuil de la valeur de saturation capacitive avant changement d'état. Cela
signifie que pour une valeur fixée & 80 %, I'état de surverse ne sera plus actif des lors que la valeur passera
sous les 75 %.

® Cliquer sur ﬂ Exécuter pour que la mise ¢ jour du seuil de détection soit prise en compte sur le détecteur.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

W Surverse filaire

VOIET:
Surverse filaire avec prise en compte immediate
Enregistrament du temps cumulé infini passé en surverse

Tableau des correspondances des datatypes / voies / données

Datatype | Voie Données affichées Unités Description Eief::;ers CREETs
0 0 Etat ) Iitot de surverse (diagnostic) - Voie *_diagOv.bin

3 0 Debug (Entier signé) pF ;/;tlsgtigipggig;f_ci/sosizciée G une *_diagOv.bin

3 1 Debug (Entier signé) pF \S/;J:S:Jc:tigip;:ngo/gs_s\c;g:gel G une *_diagOv.bin

3 2 Debug (Entier signé) pF \S/;],:S:'c:tigipg:ig;f_(z/sosizcéée a une *_diagOv.bin

3 3 Debug (Entier signé) pF ggsﬁrgtiZipggi;igg%c)ls_s\c;giiz’ez G une *_diagOv.bin

3 7 Debug (Entier signé) mAh ,(Ce?;;ant consommé sur la pile in- *_diag.bin

6 0 Voltage v Izgs(isgs.bggcgr\iz interne instanta- *_diag.bin
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Datatype | Voie

6 1
7 0
7 1
11 0
11 1
17 0
19 0
20 0
20 1
23 0
23 1
40 0
40 1
40 2
40 3

Données affichées

Voltage

Voltage

Voltage

Température systeme

Température systeme

Puissance du signal GSM

Date

Surverse

Surverse

Saturation capacitive

Saturation capacitive

Durée

Durée

Durée

Durée

Unités

°C

°C

dBm

%

%

Description
Tension batterie interne minimale
atteinte (Res. 0.05 V)

Tension batterie instantanée de la
surverse (Res. 0.01 V) - Voie 1

Tension batterie instantanée de la
surverse (Res. 0.01 V) - Voie 2

Température systeme de la sur-
verse - Voie 1

Température systeme de la sur-
verse - Voie 2

Puissance du signal GSM
Heure au format POSIX

Etat de surverse - Voie 1
Etat de surverse - Voie 2

Saturation capacitive de la sur-
verse - Voie 1

Saturation capacitive de la sur-
verse - Voie 2

Cumul de temps passé en surverse
pour la période définie - Voie 1

Cumul infini du temps passé en
surverse - Voie 1

Cumul de temps passé en surverse
pour la période définie - Voie 2

Cumul infini du temps passé en
surverse - Voie 2

Fichiers de don-
nées

*_diag.bin

*_diagOv.bin

*_diagOv.bin

*_mbCap.bin

*_mbCap2.bin

*_diag.bin

Données asyn-
chrones

*_ovhard.bin

*_ovhard2.bin

*_mbCap.bin

*_mbCap2.bin

*_ovhReport.bin

*_ovhard.bin

*_ovhRe-
port2.bin

*_ovhard2.bin
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9.6.19. Modbus maitre

Principe

Le configuration en modbus master est un outil permettant d’effectuer des opérations de lecture, d’écriture et de délai en
communication modbus 485 directement.

Configuration

& La configuration de I'enregistreur en modbus master est destiné & des utilisateurs experts pour configurer des
produits en communication modbus 485 directement. Il représente donc une alternative aux produits/outils
directement intégrés par ljinus. Néanmoins, il estimportant de connaitre les prérequis & I'utilisation de cet outil.

l Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
enregqistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Modbus maitre".

o v

[@ Attertion © Lire Ia documentation avant utilisation ; IC1 x]
Cadencement utilisé 2 mn - a0 sec:@ o
Adresse esclave |?| 1 m

[ Afficher la configuration modbus
on Alimenter |2 capteur extermne

Temps de pré-alimentation E| 25.00 ms E

Séquence des Commandes

VOIR LE RESUME

Configuration modbus

& - Il estindispensable que ces paramétres coincident parfaitement avec le produit raccordé en modbus esclave.
Configuration Modbus
Mode RTU = Vitesse Q600
Bits de donnée 8 - Parité ALCUn
Bits d'arrét 1 - Timeout (Requéte Modbus) [E|5.5El a0 msB

Configuration modbus maitre par défaut
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Séquence des commandes
Lecture de registre

Les commandes de lectures de registre sont limités & 8 maximum.

Pour ajouter une lecture de registre, cliquer sur O

Lecture d'un registre Modbus

nom Vmax
Adresse 85

Format Unsigned 16 -
Ordre des AB ~

octets

Function Code | Read Holding Registers (0x03) -
Typedesortie | Volume (m?) [39] -
Conversion

valeur= 1 =(xHo )+ o

TEST ANNULER n

e Fonction modbus 0x03 ou 0x04
e Format de la données lue : Unsigned 16, Signed16, Unsigned32, Signed32, Float
e Ordre des octets possible selon le format : AB, BA, ABCD (W1W?2), DCBA, CDAB (W2W1), BADC
e Fonction modbus 0x03 ou 0x04
e Valeur lue convertie dans le datatype ljinus choisi.
e Conversion linéaire possible de la valeur : Valeur=A* (X+B) + C
e Bouton pour tester la commande en expert.
Ecriture de registre

Les commandes de lectures de registre sont limités & 8 maximum.

Pour ajouter une écriture de registre, cliquer sur 0

Ecriture d'un registre Modbus

nom S5TOP
Adresse 65533
Format Unsigned 16 ~
Ordre des AB -

octels
Function Code  Write Single Registers (0x06) -

Valeur a écrire 1
(décimale)
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Format de la donnée écrite : Unsigned16, Signed16, Unsigned32, Signed32, Float

Ordre des octets possible selon le format : AB, BA, ABCD (W1W?2), DCBA, CDAB (W2W1), BADC

Fonction modbus 0x06 ou 0x10

e Valeur & écrire : Ecriture d’'une constante dans le registre cible
Ajouter un délai

Les commandes de délai sont limités & 8 maximum.
® Pour ajouter un délai entre 2 commandes, cliquer sur 0 et saisir un délai en ms.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :
e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration.

En fonction des parametres sélectionnés, le temps d'enregistrement restant avant que la mémoire ne soit pleine est donné
ainsi qu'une moyenne du nombre de sms envoyé par jour.

Sortie modbus configuré, profil Environnement
- Adresse esclave = 1

- Modbus RTU

- 19200 Baud

- 8 bits de donnees

- Aucune parité

- 1 bit(s) d'arrét

Altention ! Cette application nécessite une alimentation externe comprise entre B et 30 V (céblage pins 1,2 = V+,GND)

EDITION
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9.6.20. Mesure via I'entrée DI/CO

Principe

L'entrée Contact/Compteur 1-100 permet de détecter la fermeture d’'un contact sur une des entrées digitales de I'enregis-
treur puis de I'enregistrer avec I'horodatage des changements d’état.

Configuration
l - Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
enregqistreur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Entrée DI/CO"
Entrée DI/CO V4
Choix du périphérique Entrée Contact/Compteur -

1-100Hz [13)
Deuxiéme BI/CO

2|

VOIR LE RESUME

Chaque changement d'état est horodaté. De plus, I'état de I'entrée sera mesurée toutes les heures par défaut.

® Cliquer sur pour désactiver I'enregistrement de I'état toutes les heures.

La détection puis I'enregistrement d’'un changement d’état est également possible sur une 2éme voie.

Mémoire tournante Fifo

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, de la plus ancienne & la plus récente.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, définir un nombre maximal d'horodatages.

E[suaon . |3_5oouo +]

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration

Entrée DI/CO

DI sur Entrée Contact/Compteur 1-100Hz (13)
Enregistré chague heure et sur changement

UJ EDITION
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Tableau de correspondances datatypes / données / voies

Datatype
0
0
3

17

19

Voie
0
1
7

Données affichées
Etat
Etat

Debug (Entier signé)
Voltage

Voltage

Puissance du signal

GSM
Date

Unités

mAh

dBm

Description
Etat DI 1
Etat DI 2

Courant consommé sur la
pile interne

Tension batterie interne ins-
tantanée (Res. 0.05 V)

Tension batterie interne mi-
nimale atteinte (Res. 0.05 V)

Puissance du signal GSM

Heure au format POSIX

Fichiers de données
*_dil.bin

*_di2.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

Données asynchrones
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9.6.21. Mesure de débit via le protocole Modbus - Débitmetre Modbus
Principe

La configuration de mesure "Débitmétre modbus" permet I'enregistrement de diverses données via un débitmeétre en com-
munication Modbus, mode esclave.

Configuration
J Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
' . enregistreur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Débitmeétre ModBus".

Débitmétre ModBus

( @ Table des correspondances des datatypes icl. x)
Périade d'enregistrement 15mn -

Débitmetre KROHNE WaterFlux 3070 -

Vitesse ’m Débit {&;’?

Volume positif m Volume negatif ﬁ;?

Pression (On Temperature [ On

Capacité batterie " On Direction [ O

@ calcul débit horaire
VOIR LE RESUME

e Sélectionner la Période d'enregistrement correspondant & la durée entre chaque enregistrement (toutes les 15 mi-
nutes par exemple).

e Sélectionner le type de débitmeétre raccordé sur le I'enregistreur.

. KROHME WaterFlux 3070 =

KRGHNE WaterFlux 3070

ABB AguaMaster 4
Débitmetre Siemens MAGE000
Débitmetrs Fuli M5000

Dctave

Liste des débitmeétres sélectionnables

® Activer @® si besoin I'enregistrement des parameétres en fonction du débimétre sélectionné.

& . L'unité sélectionnée sur le débitmetre est automatiquement convertie en m?/s.
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Baudrate : 19200, Birt number : 8, Parity : Even, Stop bit: 1

Pour le cablage, se référer au paragraphe _ AQUAMASTERA.

Vitesse : 9600, Nombre de bit : 8, Parité : Pair, Bit de stop : 1

Pour le cablage, se référer au paragraphe _ OCTAVE.

Vitesse : 9600, Nombre de bit : 8, Parité : Pair, Bit de stop : 1

Pour le cablage , se référer au paragraphe _W800.

Vitesse : 9600, Nombre de bit : 8, Parité : Pair, Bit de stop : 1

Pour le cablage , se référer au paragraphe _M5000.

Vitesse : 9600, Nombre de bit : 8, Parité : Pair, Bit de stop : 1

Pour le cablage , se référer au paragraphe _3070.

Vitesse : 19200, Nombre de bit : 8, Parité : Pair, Bit de stop : 1

Pour le cablage , se référer au paragraphe _ MAG8000.

Pour saisir I'ID esclave modbus :

® Cliquer sur L pour afficher les paramétres avancés.

Si un débit horaire est activé @®, alors il est possible d’effectuer des calculs sur ce volume horaire.

e Saisir I'heure de début et I'heure de fin.

® Activer ©® si besoin le type de calcul enregistré : une moyenne, un débit minimum et/ou un débit maximum.
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fon | Calcul débit horaire

On Calcul déebit nuit

heure de début 00:00 - | heure defin 00:00 -
Mayenne ) Non.

Minimum Maximum @

Vérifier le bon fonctionnement du capteur

® Cliquer sur ﬂ pour visualiser les valeurs mesurées.

-> La connexion au périphérique se lance et une nouvelle fenétre affiche les valeurs mesurées.

Mémoire tournante (Fifo)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, de la plus ancienne & la plus récente.

e Sila mémoire tournante est désactivée, définir un nombre maximal d'horodatages.

| dhorodatages [—=[s0000  [+]

auyiliaire

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration

Débitmétre ModBus

Erregistrement des données toutes les 15 mn

Cdablage d'un débitmetre

& Pour le bon fonctionnement du débitmétre en communication MODBUS, il est nécessaire de cébler le fil de
. masse. (Voir paragraphe Céblage )

Pour plus d'informations, se référer aux manuels du constructeurs.

Tableau des correspondances des datatypes

Ce fichier contient, pour chaque marque de débitmeétre, la correspondance entre le type de donnée enregistrée (volume,
débit, pression...) et le numéro codé par le logger ljinus (datatype). Comme plusieurs données de type identique peuvent étre
enregistrées, un numéro de voie est également ajouté au datatype.
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Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Debug (Entier positif) |2 20 - Direction du flux *_waterflux.bin
Debug (Entier positif) |2 21 - Alarmes *_waterflux.bin
Debug (Décimal) 4 20 Ah Capacité batterie débitmétre | *_waterflux.bin

restante
Température 12 20 °C Température du liquide (Res. | *_waterflux.bin

0.1°C)
Vitesse 24 20 mm/s Vitesse *_waterflux.bin
Débit 34 20 m?/s Débit *_waterflux.bin
Pression 37 20 bar Pression du liquide *_waterflux.bin
Volume 39 20 : Volume positif *_waterflux.bin
Volume 39 21 m? Volume négatif *_waterflux.bin
Volume 39 24 : Totalisateur de volume *_waterflux.bin
Compteur 22 26 - Heure du débit nuit minimum | *_min-fm.bin
Compteur 22 27 - Heure du débit nuit maxi- | *_max-fm.bin

mum
Volume 39 25 m3 Volume cumulé horaire *_hourlyflow-fm.bin
Volume 39 26 m3 Débit nuit minimum *_min-fm.bin
Volume 39 27 m3 Débit nuit maximum *_max-fm.bin
Volume 39 28 m3 Débit nuit moyen *_moy-fm.bin
Volume 39 30 m3 Volume sur 24h *_dailyflow-fm.bin
Volume 39 31 m3 Volume hebdomadaire *_weeklyflow-fm.bin
Volume 39 32 m3 Volume mensuel *_monthlyflow-fm.bin
Etat 0 20 - Changement d'état du seuil | *_thres-event-fm.bin
Debug (Entier signé) 3 7 mAh Capacité courant consom- | *_diag.bin

mée batterie interne
Puissance du signal | 17 0 dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin
GSM
Voltage 6 0 Vv Tension batterie instantanée | *_diag.bin

(Res. 0.05 V)
Voltage 6 1 \% Tension batterie minimale | *_diag.bin

atteinte (Res. 0.05V)
Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Registre modbus 21 20 - Alarmes *_aqua.bin
Vitesse 24 20 mm/s Vitesse *_aqua.bin
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Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Débit 34 20 m3/s Débit *_aqua.bin
Pression 37 20 bar Pression du liquide *_aqua.bin
Volume 39 20 m3 Totalisateur de volume posi- | *_aqua.bin

tif
Volume 39 21 m3 Totalisateur de volume né- | *_aqua.bin

gatif
Volume 39 24 m3 Totalisateur de volume *_aqua.bin
Compteur 22 26 - Heure du débit nuit minimum | *_min-fm.bin
Compteur 22 27 - Heure du débit nuit maxi- | *_max-fm.bin

mum
Volume 39 25 m3 Volume cumulé horaire *_hourlyflow-fm.bin
Volume 39 26 m3 Débit nuit minimum *_min-fm.bin
Volume 39 27 m3 Débit nuit maximum *_max-fm.bin
Volume 39 28 m3 Débit nuit moyen *_moy-fm.bin
Volume 39 30 m3 Volume sur 24h *_dailyflow-fm.bin
Volume 39 31 m3 Volume hebdomadaire *_weeklyflow-fm.bin
Volume 39 32 m3 Volume mensuel *_monthlyflow-fm.bin
Etat 0 20 - Changement d'état du seuil | *_thres-event-fm.bin
Debug (Entier signé) 3 7 mAh Capacité courant consom- | *_diag.bin

mée batterie interne
Puissance du signal | 17 0 dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin
GSM
Voltage 6 0 V Tension batterie instantanée | *_diag.bin

(Res. 0.05V)
Voltage 6 1 Vv Tension batterie minimale | *_diag.bin

atteinte (Res. 0.05 V)
Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Debug (Entier positif) |2 20 - Direction du flux *_.octave.bin
Température 12 20 °C Température du liquide | *_.octave.bin

(Res. 0.1 °C)

Registre modbus 21 20 - Alarmes *_.octave.bin
Débit 34 20 m3/s Débit *_.octave.bin
Volume 39 20 m3 Totalisateur de volume posi- | *_.octave.bin

tif 1
Volume 39 21 m3 Totalisateur de volume né- | *_.octave.bin

gatif 1
Volume 39 24 m3 Totalisateur de volume *_.octave.bin
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Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Compteur 22 26 - Heure du débit nuit minimum | *_min-fm.bin
Compteur 22 27 - Heure du débit nuit maxi- | *_max-fm.bin

mum
Volume 39 25 m3 Volume cumulé horaire *_hourlyflow-fm.bin
Volume 39 26 m3 Débit nuit minimum *_min-fm.bin
Volume 39 27 m3 Débit nuit maximum *_max-fm.bin
Volume 39 28 m3 Débit nuit moyen *_moy-fm.bin
Volume 39 30 m3 Volume sur 24h *_dailyflow-fm.bin
Volume 39 31 m3 Volume hebdomadaire *_weeklyflow-fm.bin
Volume 39 32 m3 Volume mensuel *_monthlyflow-fm.bin
Etat 0 20 - Changement d'état du seuil | *_thres-event-fm.bin
Debug (Entier signé) 3 7 mAh Capacité courant consom- | *_diag.bin

mée batterie interne
Puissance du signal | 17 0 dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin
GSM
Voltage 6 0 Vv Tension batterie instantanée | *_diag.bin

(Res. 0.05 V)
Voltage 6 1 Vv Tension batterie minimale | *_diag.bin

atteinte (Res. 0.05V)
Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Debug (Entier positif) |2 20 % Capacité batterie débitmetre | *_promag.bin

restante
Debug (Entier positif) |2 21 jours Durée de vie batterie débit- | *_promag.bin

metre estimée
Vitesse 24 20 mm/s Vitesse *_promag.bin
Conductivité 26 20 pS/cm Conductivité *_promag.bin
Débit 34 20 m3/s Débit *_promag.bin
Volume 39 20 m3 Volume positif *_promag.bin
Volume 39 21 m3 Volume négatif *_promag.bin
Volume 39 24 m3 Totalisateur de volume *_promag.bin
Compteur 22 26 - Heure du débit nuit minimum | *_min-fm.bin
Compteur 22 27 - Heure du débit nuit maxi- | *_max-fm.bin

mum
Volume 39 25 m3 Volume cumulé horaire *_hourlyflow-fm.bin
Volume 39 26 m3 Débit nuit minimum *_min-fm.bin
Volume 39 27 m3 Débit nuit maximum *_max-fm.bin
Volume 39 28 m3 Débit nuit moyen *_moy-fm.bin
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Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Volume 39 30 m3 Volume sur 24h *_dailyflow-fm.bin
Volume 39 31 m3 Volume hebdomadaire *_weeklyflow-fm.bin
Volume 39 32 m3 Volume mensuel *_monthlyflow-fm.bin
Etat 0 20 - Changement d'état du seuil | *_thres-event-fm.bin
Debug (Entier signé) 3 7 mAh Capacité courant consom- | *_diag.bin

mée batterie interne
Puissance du signal | 17 0 dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin
GSM
Voltage 6 0 Vv Tension batterie instantanée | *_diag.bin

(Res. 0.05 V)
Voltage 6 1 \% Tension batterie minimale | *_diag.bin

atteinte (Res. 0.05 V)
Données affichées Datatype | Voie Unités Description Fichier de données
Registre modbus 21 20 - Défaut *_m5000.bin
Registre modbus 21 21 - Direction du flux *_m5000.bin
Vitesse 24 20 mm/s Vitesse *_mb5000.bin
Débit 34 20 m3/s Débit *_m5000.bin
Volume 39 20 m3 Totalisateur de volume posi- | * m5000.bin

tif 1
Volume 39 21 m3 Totalisateur de volume né- | *_m5000.bin

gatif 1
Volume 39 22 m3 Totalisateur de volume posi- | *_m5000.bin

tif 2
Volume 39 23 m3 Totalisateur de volume né- | *_m5000.bin

gatif 2
Volume 39 24 m3 Totalisateur de volume *_mb5000.bin
Compteur 22 26 - Heure du débit nuit minimum | *_min-fm.bin
Compteur 22 27 - Heure du débit nuit maxi- | *_max-fm.bin

mum
Volume 39 25 m3 Volume cumulé horaire *_hourlyflow-fm.bin
Volume 39 26 m3 Débit nuit minimum *_min-fm.bin
Volume 39 27 m3 Débit nuit maximum *_max-fm.bin
Volume 39 28 m3 Débit nuit moyen *_moy-fm.bin
Volume 39 30 m3 Volume sur 24h *_dailyflow-fm.bin
Volume 39 31 m3 Volume hebdomadaire *_weeklyflow-fm.bin
Volume 39 32 m3 Volume mensuel *_monthlyflow-fm.bin
Etat 0 20 - Changement d'état du seuil | *_thres-event-fm.bin
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Données affichées Datatype | Voie
Debug (Entier signé) 3 7
Puissance du signal | 17 0
GSM

Voltage 6 0
Voltage 6 1

Unités

mAh

dBm

Description

Capacité courant consom-
mée batterie interne

Puissance du signal GSM

Tension batterie instantanée
(Res. 0.05V)

Tension batterie minimale
atteinte (Res. 0.05 V)

Fichier de données

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin
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9.6.22. Transmission de données via le protocole Modbus : Mode esclave

Principe

L'utilisation du protocole Modbus permet de relier I'enregistreur & un automate afin d'y envoyer des données mesurées.
Dans ce cas, I'enregistreur est en mode « Modbus esclave ». Cette option n'est pas disponible si la connexion Modbus est
utilisée en mode maitre (« Débitmétre Modbus »). En effet, I'enregistreur ne dispose que d'une seule connexion Modbus qui
peut étre utilisée soit comme en Modbus maitre soit en Modbus esclave mais il est impossible d'utiliser les deux connexions
en méme temps.

&  La communication Modbus étant basée sur une notion de requétes et de réponses, il est indispensable que
I'enregistreur reste en permanence allumé en mode Modbus esclave et par conséquent, I'utilisation d'une ali-
mentation externe est nécessaire (voir Utiliser une batterie externe ou Utiliser une alimentation secteur.)

Configuration

' - Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec l'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
. enregistreur.

® Cliquer sur 3 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Sortie Modbus".

& . llestindispensable que ces paramétres coincident parfaitement avec les paramétres attendus par 'automate
. raccordé ¢ I'enregistreur ljinus.

Configuration du Modbus

Adresse esclave - i 1 E] Mode RTU -
Vitesse 19200 - | Bits de données B
Parité Aucun - | Bits darrét 1
Registres des données
() Table des reglstres
Plus d'informations ici b4

Type d'application Environnament

VOIR LE RESUME

Registres des données

Il est possible d’afficher un document en cliquant sur le lien « Plus d'informations ici ». Ce document nommé « Modbus
Tables » décrit, pour chagque donnée mesurée par un enregistreur ljinus : 'adresse, I'offset, la taille et 'encodage (entier,
entier inversé...).

Selon le type d’application choisie dans le menu déroulant présenté ci-dessous, la table appliquée (et donc I'encodage des
données) ne sera pas la méme. Il est donc indispensable de prendre en compte la bonne table des registres afin de pouvoir
envoyer les mesures souhaitées vers I'automate.
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Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :
e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration

En fonction des parametres sélectionnés, le temps d'enregistrement restant avant que la mémoire ne soit pleine est donné
ainsi qu'une moyenne du nombre de sms envoyé par jour.

Sortie modbus

Sortie modbus configuré, profil Environnement
- Adresse esclave = 1

- Modbus RTU

- 19200 Baud

- 8 bits de donnees

- Aucune parité

- 1 bit(s) d'arrét

Altention ! Cette application nécessite une alimentation externe comprise entre B et 30 V (céblage pins 1,2 = V+,GND)

EDITION
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9.6.23. Horodater les basculements d'auget d'un pluviométre

Principe
Cette configuration permet I'horodatage de chaque basculement d'auget d'un pluviometre raccordé sur le logger.
Il est possible de raccorder de nombreux pluviométres & augets basculants de marques différentes & condition qu’il soit

équipé d'un signal de sortie basé sur la fermeture d’un contact « normalement ouvert » d’'une durée minimale de 150 ms
en état bas & chaque basculement d’augets.

Configuration

' - Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter a un
. enregistreur.

® Cliquer sur 0 pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Horodater les basculements d'auget".

Horodater les basculements d'auget

Choix du périphérique Entrée Contact/Compteur 1- .
100Hz (13)

(on | R L s (on )

Mémoire tournante Fifo (Parameétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Eef pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

gistrés pour [=]s0000  [4] forodatages enregistrés pour (=] 10000

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration

Horodater les basculements d'auget

Horodatage des basculements validé

Jinus, LNU
www.ijinus.com 172



GROUPE CLAIRE

Tableau des correspondances données / datatypes / voies

Datatype
3

17

19
22

Voie

7

Données affichées

Debug (Entier signé)
Voltage

Voltage

Voltage

Puissance du signal
GSM

Date

Compteur

Unités

mAh

\%

dBm

Description

Courant consommé sur la
pile interne

Tension batterie interne ins-
tantanée (Res. 0.05 V)

Tension batterie interne mi-
nimale atteinte (Res. 0.05 V)

Tension batterie externe ins-
tantanée (Res. 0.05 V)

Puissance du signal GSM

Heure au format POSIX

Nombre de basculements
d'augets

Fichiers de données

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_extbat.bin

*_diag.bin

Données asynchrones

*_toggle.bin
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9.6.24. Mesure de précipitations

Principe

Cette application a pour but de pouvoir utiliser un pluviometre raccordé & un enregistreur ljinus disposant d’une entrée
digitale. Il est possible de raccorder de nombreux pluviomeétres & augets basculants de marques différentes & condition qu’il
soit équipé d’un signal de sortie basé sur la fermeture d’'un contact « normalement ouvert » d’'une durée minimale de 150ms
en état bas & chaque basculement d’augets.

L’enregistreur doit étre connecté au pluviométre & raccorder au moyen du cdble fourni. La partie avec le connecteur doit
étre insérée dans le connecteur de l'enregistreur.

Dans le cas d’un pluviometre non fourni par ljinus, se référer au chapitre Connecteur M12 8 pts.

Configuration
l . Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie, voir Se connecter & un
. enregistreur.

® Cliquer sur O pour ajouter une configuration de mesure et sélectionner "Mesure de précipitations".

Mesure de précipitations

Choix du périphérique Entrée Contact/Compteur 1- -
100Hz (13)

Période de comptage 5mn -
Valeur de lauget (mm) [=]20.000 [+]

Enregistrer le comptage infini Remettre & 7éro le comptage m
infini

(Bn Cumul de précipitations sur une base temporelle

Cumul de précipitationssur ~ 1h
les derniéres

Information : Il s'agit d'un cumul glissant de pluviométrie, actualisé toutes les 5 mn

Enregistrer |e cumul de fon ]

précipitations

Définir un seuil sur le cumul de précipitations

Critére du seuil Passe au-dessus dun -
niveau haut
Valeur du seuil (mm) [=]10.00 [+] Hystérésis (mm) [=]s.00 [+]
Enregistrement des m
evenements

Anticiper I'envoi de données m

¥ Forcer une mesure VOIR LE RESUME

Choix du périphérique

e Définir la voie d'entrée (Voir Cablage).
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Configuration du pluviomeétre

Valeur de I'auget

Selon le modéle de pluviometre raccordé ¢ I'enregistreur, le poids de I'auget peut étre différent.

Modeéle du pluviométre
RG20
RG25

Poids de I'auget

0,2 mm

0,254 mm

Cumul de précipitations sur une base temporelle

e Sélectionner la fréquence des enregistrements du cumul glissant de précipitations.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :
e Cliquer sur R pour afficher un résumé de la configuration

En fonction des parametres sélectionnés, le temps d'enregistrement restant avant que la mémoire ne soit pleine est donné
ainsi qu'une moyenne du nombre de sms envoyé par jour.

Mesure de précipitations

Pluviométrie toutes les 6 mn, avec un auget de 0,2 mm
Enregistrement du Cumul de précipitations sur les demnigres 2 h
Enregistrement mode piston possible pendant environ & meis / Envoi de 4.8 sms en moyenne par jour

Tableau des correspondances des datatypes / voies / données

Datatype | Voie Données affichées Unités Description Eg::;ers e

0 0 Etat } Evten.erner}t de seuil sur le cumul de * event.bin
précipitations

3 7 Debug (Entier signé) mAh Courant consommé sur la pile interne | *_diag.bin
Tension batterie interne instantanée |, . .

6 0 Voltage \% (Res. 0.05 V) _diag.bin
Tension batterie interne minimale at- |, . .

6 1 Voltage \% teinte (Res. 0.05 V) _diag.bin

17 0 Puissance du signal GSM dBm Puissance du signal GSM *_diag.bin

19 0 Date - Heure au format POSIX Données - asyn-

chrones

22 0 Compteur } Comptqg? infini du nombre de bascu- * rgin.bin
lements d'auget

35 0 Cumul de pluviométrie mm Sumul de précipitations surla période *_rain.bin

e comptage

35 1 Cumul de pluviométrie mm Cum,u.l glISS(EIr.]t.de precipitations sur *_rain.bin
la période définie

35 2 Cumul de pluviométrie mm Cumul infini de précipitations *_cumul.bin

www.ijinus.com
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9.6.25. Mesure pour gestion d'un poste de relevement / pinces amperemétriques

At

| Pompe 2, débit nominal Q2 |

| Pompes 1 et 2 ensemble, débit nominal Q12 |

—_— A e
At at, At I At | a I
I |
I I
I I
I I
|
Période: T1 T2 T3 T5
Nombre
Nombre Nombre de fois ou | Durée de
Bilan de dé- de dé- P1etP2 | fonction- | Durée de fonctionnement Durée de fonctionnement
marrages | marrages | ont fonc- | nement de P2 de P1 et P2 ensemble
de P1 de P2 tionné de P1
ensemble
'dura- , . , , . .
o ‘coun- ‘coun- ‘coun- tion[O] duration[1] duration[2]
friode ey |terfl) | ter2)’
€ (sec) (sec)
(sec)
T1 2 2 0 Aty + At, | Aty + Aty 0
T2 1 1 1 Atg At'3 At'3
T3 1 1 1 Aty At'y At"
T4 1 0 0 Atg 0 0
T5 0 0 0 Atg 0 0
Bilan Volume transité au débit Volume transité au débit Volume transité au Volume total transité
Q1 Q> débit Qq > dans le poste
(P1 seule) (P2 seule) (P1 et P2 ensemble)
Période | wolume[0]' (m) volume[1]' (m®) volume[2]' (m®) volume[3]' (m®)
T1 (At + Aty) . Q1 (At' + At'). Q; 0 volume[0]
T2 (At3 + At'3) . Q1 0 At'3. Q12 +
T3 (Aty + At . Q1 (At'y + At"). Q; At". Q1 volume[1]
T4 AtsQ1 0 0 +
T5 AtgQ1 0 0
e volume[2]
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Configuration

Pou plus d'informations sur la gestion d'un poste de relévement avec calcul du débit sur deux pompes, un fichier .pdf est
disponible en cliquant sur "plus d'informations sur le fonctionnement".

Poste de relevement }:

@ Gestion d'un poste de relévement avec calcul du débit sur deux pompes

Plus d'informations sur le fenctionnement x
Choix du contact TOR pour la Entrée Contact/Compteur 1- - Choix du contact TOR pour la -Emrée Contact/Compteur 1- -
pompe 1 100Hz (13) pompe 2 100Hz (14)

Attention | Les 2 contacts TOR doivent étre différents !
Mode d'enregisirerment | Bilan périodique -
Période de bilan 10 mn

Information © Enregistrement du nombre de démarrages, durée de fonctionnement et volume transité sur la période définie pour les
pormpes 1, 2 (individuellement + fonctionnant ensemble)

Asservissement

Asservir un préleveur

Débit nominal de la pompe 1 Ell 00 rr{é'f'r'\'_' Débit nominal de la pompe 2 E[_i 00 mé;’h.:

Débit nominal des pompes 1 [:|1.00 m3!h]“I]
el 2, fonctionnant ensemble D

Choix du contact

& Les 2 contacts TOR doivent étre différents !

Mode de fonctionnement

Mode d'enregistrement

e Horodater les démarrages des pompes 1 et 2 : Ce mode enregistre la date et I'neure des démarrages des pompes
let2.

e Bilan périodique : Ce mode enregistre le nombre de démarrages, durée de fonctionnement et volume transité sur la
période définie pour les pompes 1, 2 (individuellement + fonctionnant ensemble)

Asservissement

Asservir un préleveur (o Périphérique sortie pulse | Sortie Open-drain (15)

Génération d'un pulse sur Démarrage de pompe - Pompe concemée Pompe 1

Information : La durée de fonctionnement nast pas
nécessairement continue : elle se cumule & chague mise en route
de la pompe concernds,
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Génération d'un pulse sur : démarrage de pompe, durée de fonctionnement de pompe ou volume transité dans le poste
de relevement

Périphérique sortie pulse : choix entre la voix "Sortie Open-drain" ou "Alimentation externe directe" (Voir le paragraphe
Cdablage)

Pompe concernée : Pompe 1, pompe 2 ou quelle que soit la pompe.

pompe concernée.

7 La durée de fonctionnement n'est pas nécessairement continue : elle se cumule & chagque mise en route de la

Durée du pulse (ms) Ll : 500 ms par défaut

Asservir un préleveur

Périphérique sortie pulse Sortie Open-drain (15) b

Génération d'un pulse sur Volume transie dansle - | viglume |El 0.00 = !T|
| poste de relévement - A B

Débit nominal de la pompe 1 E 3.00 m3rh Débit nominal de la pompe 2 IE['_Z.'OO m3/h E
Débit nominal des pompes 1 |— | 4.00 m3sh |4
et 2, fonctionnant ensemble [j D
Asservir un préleveur @ Périphérique sortie pulse Sortle Open-draln (15) - |
Génération d'un pulse sur | Durée de fonctionnement . | pyrée de fonctionnement 0 w'e w0 see

|de pompe I )
Pompe concemnée |Pompe |

Information : La durée de fonctionnement n'est pas
nécessairement continue : elle se cumule 4 chague mise en route
de la pompe concames.

Informations

e Saisir les débits nominaux pour la pompe 1, pompe 2 et fonctionnant ensemble.

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :

e Cliquer sur pour afficher un résumé de la configuration

Poste de relevemen

WMode d'enregistrement ; Horodater les démarrages des pormpes 7 et 2
Asservissement d'un préleveur a chaque démarrage de - pompe 1
Debit nominal pompe 1= § m3/h, pompe 2 = 10 m3/h, pompes 1 et 2 ensemble = 9 m3/h

Tableau des correspondances des données / datatypes / voies
Datatype Voie Données affichées Unités Description Fichiers de données
0 0 Etat - Etat de la pompe 1 (0: arrét/ | *_pumpl.bin, *_pump-
1: démarrage / -1 : état in- | Diag.bin
changé)
www.ijinus.com LNU
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Datatype
0

17
19
22

22

22

39

39

39

39

40

40

40

Voie

Données affichées

Etat

Debug (Entier signé)

Voltage

Voltage

Puissance du signal GSM
Date

Compteur

Compteur

Compteur

Volume

Volume

Volume

Volume

Durée

Durée

Durée

Unités

mAh

dBm

m3

m3

m3

Description

Etat de la pompe 2 (0: arrét/
1: démarrage / -1 : état in-
changé)

Courant consommé sur la
pile interne

Tension batterie interne ins-
tantanée (Res. 0.05 V)

Tension batterie interne mi-
nimale atteinte (Res. 0.05 V)

Puissance du signal GSM
Heure au format POSIX

Nombre de démarrage de la
pompe 1 pour la période dé-
finie

Nombre de démarrage de la
pompe 2 pour la période dé-
finie

Nombre de fois ou les
pompes 1 et 2 ont fonction-

né ensemble pour la période
définie

Volume ayant transité par la
pompe 1 seule pour la pé-
riode définie

Volume ayant transité par la
pompe 2 seule pour la pé-
riode définie

Volume ayant transité par
les pompes 1 et 2 fonction-
nant ensemble pour la pé-
riode définie

Volume ayant transité par la
station pour la période défi-
nie

Durée de fonctionnement de
la pompe 1 pour la période
définie

Durée de fonctionnement de
la pompe 2 pour la période
définie

Durée de fonctionnement

des pompes 1 et 2 ensemble
pour la période définie

Fichiers de données

*_pump?2.bin, *_pump-
Diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin

*_diag.bin
Données asynchrones

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin

*_pumpReport.bin
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9.6.26. Mesure de débit via un compteur rapide 100 Hz

Principe

Cette configuration est utilisée pour enregistrer les pulses issus d’un débitmeétre.

Configuration
J| Prérequis : Dans Avelour, La connexion en Wiji avec I'enregistreur doit étre établie. (Voir Se connecter & un
. enregistreur)

Dans la fenétre de configuration de I'enregistreur :

® Cliquer sur 0 pour ajouter une mesure et sélectionner "Compteur rapide 100 Hz".

Période de complage 15mn - 40 sec o
Périphérique de comptage | Entree

Contact/Compteur 1-
100Hz (13)

comptaur dimp

VOIR LE RESUME

Parameétres du compteur rapide 100Hz

Période de comptage

La période de comptage est la durée pendant laquelle un cumul de pulses regus sera effectué.
Premiére voie
e Sélectionner le périphérique de comptage. (se référer Cablage )

® Cliquer sur le bouton ﬂ « Remettre a zéro le compteur » pour remettre le compteur de pulse & 0.

® Pour enregistrer le cumul des impulsions sans remise & zéro, cliquer sur Eafl pour afficher les paramétres avancées et

activer @® Enregistrer le compte infini d'impulsions.
Indexer les impulsions

e Activer @® |'option indexer les impulsions permet de transformer les pulses envoyés par le débitmetre en un volume
et donc un débit.

e Saisirle poids de chaque impulsion, tel que paramétré e Sélectionner l'unité de Iindex : mm, m, Tonne ou Wat.
dans le débitmeétre.
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e Saisirl'index initial correspondant & I'état initial avant
début de la mesure.

. . . . g = . . Iy 3 . . Ll
e Activer @® Enregistrer l'index infini pour enregistrer le e Sjl'unité est m~, activer @® |'enregistrement du débit
cumul des index comptés. moyen si nécessaire.

(67 indexer les impuisions
Poids dune impulsion  [—|0.010 |+| Unité delndex m3 -

Index initial —0.000 +

Enregistrer le débit moyen @_‘I?
(en m3/s) —

Enregistrer 'index infini (-
Débitmetre paramétré pour envoyer 1 pulse & chaque fois qu'un volume de 0.01 m’ a été mesuré.

Asservissement préleveur

— 3 Cette option est rarement utilisée pour le diagnostic de réseaux d’eau potable. Cependant, s’agissant d’'une
°/ - fonctionnalité commune avec les enregistreurs de la gamme assainissement, la possibilité d’asservir un pré-
leveur est présentée ci-dessous.

Si les pulses envoyés par le débitmetre ont été convertis en volume, il est possible d'asservir un préleveur par un pilotage
de la sortie open-drain de I'enregistreur. Dans I'exemple ci-dessous, I'enregistreur envoi 1 pulse au préleveur a chaque fois
qu’il a calculé qu’un volume de 1 métre cube a transité par le débitmétre.

Exemple : I'enregistreur est en veille entre 2 mesures. Cela signifie que si la période de mesure est de 15 minutes, alors aucun
pulse ne sera envoyé vers le préleveur entre 2 périodes. Par exemple, si I'enregistreur a regu 1000 pulses en provenance
du débitmetre pendant 15 minutes (soit 10 métre cube selon I'exemple ci-dessus) alors 10 pulses ¢ la suite seront envoyés
au préleveur au bout de 15 minutes.

Périphérique sortie pulse  Sortie Open-drain (22) - Volume dasservissement a 1.000 m3 |+ |

Vérifier le cablage entre I'enregistreur et le préleveur

® Cliquer sur le bouton ﬂ pour envoyer un pulse unique au préleveur pour vérifier le bon cdblage entre I'enregistreur
et le préleveur.

Calcul du débit
Il est possible de calculer un débit horaire & partir des données des pulses envoyés par le débitmetre.

Si un débit horaire est calculé, alors il est possible d’effectuer des calculs sur ce volume horaire. Il est notamment possible

d'activer @® calculer un débit moyen, un débit minimum et/ou un débit maximum sur une période donnée.
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heure de début 00:00 - | heure defin 00:00 -
Moyenne ) No

Minimum Maximum @ ron

Mémoire tournante Fifo (Paramétre avancé)

Par défaut, lorsque la mémoire de I'enregistreur est pleine, la suppression des données se fait dans I'ordre chronologique
de I'enregistrement, des plus anciennes aux plus récentes.

e Cliquer sur Ee pour afficher les paramétres avancés.

e Sjla mémoire tournante est désactivée, modifier si besoin le nombre maximal d'horodatages pour la mémoire princi-
pale (utilisée pour I'envoi de données via internet) et la mémoire auxiliaire (utilisée pour I'envoi de données en SMS).

enregisirés pour [=]s0000  [+] Hor strés pour [—] 10000

Résumé de la configuration

Pour visualiser le résumé de la configuration :
e Cliquer sur EETEEEE pour afficher un résumé de la configuration.

En fonction des parametres sélectionnés, le temps d'enregistrement restant avant que la mémoire ne soit pleine est donné
ainsi qu'une moyenne du nombre de sms envoyé par jour.

Compteur rapide 100Hz

Voie1:

Enregistrement loutes les 15 mn des données suivanies :

- compteur périodique dimpulsions

Enregistremnent mode pieton possible pendant environ 1 an 5 mois / Envoi de 7 sms en moyenne par jour

EDITION

Tableau des correspondances des Entrées / datatypes / voies

Ci-dessous le tableau contient, pour les 2 compteurs DI, la correspondance entre le type de donnée enregistrée (volume,
débit, pression...) et le numéro codé par le logger ljinus (datatype). Comme plusieurs données de type identique peuvent étre
enregistrées, un numéro de voie est également ajouté au datatype.

Description - Compteur sur DI n°1 Donnée Datatype Voie
Nomk.)re d'impulsion recues pendant la période de comp- compteur 29 0

tage:

Volume correspondant aux impulsion regues pendant la pé- 3 39 0

riode de comptage : volume (m”)

Débit Débit (m%/s) 34

Volume infini volume (m®) 39 1
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Description - Compteur sur DI n°1 Donnée Datatype Voie
Volume horaire volume (m%) 39 4
olume horaire minimum nocturne volume (m
Vol horai ini t ( 3) 39 6
Heure de début du minimum nocturne compteur 22 6
olume horaire maximum nocturne volume (m
Vol horai i t ( 3) 39 7
Heure de début du maximum nocturne compteur 22 7
olume moyen nocturne volume (m
Vol t (m?) 39 8
Description - Compteur sur DI n°2 Donnée Datatype Voie
Noml?re d'impulsion recues pendant la période de comp- compteur 22 5
tage :
Volume correspondant aux impulsion regues pendant la pé- 3 39 5
riode de comptage : volume (m”)
Débit Débit (m®/s) 34 1
Volume infini volume (m®) 39 3
Volume horaire volume (m®) 39 5
Volume horaire minimum nocturne volume (m3) 39 9
Heure de début du minimum nocturne compteur 22 9
Volume horaire maximum nocturne volume (m3) 39 10
Heure de début du maximum nocturne compteur 22 10
Volume moyen nocturne volume (m3) 39 11
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9.7. Configurer I'envoi des données enregistrées

9.7.1. Technologies utilisées

Différentes manieres d'envoyer les données sont possibles, telles que les SMS ou la communication internet en protocole
FTP(s), HTTP(s) ou CoAP. Pour cela plusieurs technologies sont utilisables : 2G, 3G, LTE-M, NB-loT et MQTT(s).

L'utilisation d' une carte de communication est possible pour I'envoi des données en LoRaWAN.

& La technologie NB-loT ne permet pas I'envoi de données par SMS.

Un facteur trés important dans la transmission des données est la qualité du signal de I'opérateur téléphonique au niveau du
lieu d’installation de I'enregistreur. Selon le mode d’installation de I'enregistreur, la qualité du signal pourra étre dégradée,
par exemple si I'enregistreur est placé dans un regard fermé par un tampon métallique.

& . La qualité du signal lors de la transmission des données a un impact sur la durée de vie de la pile du logger. En
effet, plus la qualité du signal est mauvaise, plus la consommation d'énergie pour la transmission sera élevée.

9.7.2. Qualité du signal : Valeur de la puissance du signal cellulaire

Puissance du signal (dBm) Qualité du signal

- 49 dBm Valeur par défaut pouvant indiquer un probleme d’'accroche
du réseau

-704-80dBm Trés bonne qualité

-804 -90dBm Bonne qualité

-90 ¢ -100 dBm Qualité moyenne

- 100 & - 105 dBm Mauvaise qualité du signal

- 113 dBm Pas de communication possible

9.7.3. Configurer le modem de la carte de communication

p—g
J' . Prérequis : Une carte SIM, avec un forfait « voix » ou un forfait permettant d’envoyer des SMS, doit étre insérée
dans le support. Voir paragraphe Insérer une carte SIM.

Avant de pouvoir envoyer des données par SMS ou M2M, il est indispensable de paramétrer le Modem de la carte de
communication.

e Dans le bloc "Envoi des données", cliquer sur "EDITION".
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! Envoi des données

Aucun envoi configuré

EDITION

-> Le fenétre d'édition des paramétres d'envoi des données s'affiche.

: ) Envoi des données

~

@ La technologie et les champs ‘Code PIN' el APN ont un fonctionnement spécial puisqu'lls doivent étre programmeés sur
le modem.
Aprés les avoir salsi, |l faut appuyer sur le bouton de programmation pour les envoyer au modem et tester sl la
connexion peut se falre.

» Lecode SIM est propre & la carte SIM et doit &tre sais| si elle est vérouillée avec un code différent de "0000°
Attention | commg sur un 1&léphone, vous rfavez droit gu'a 3 essais |

+ UAPN est propre & votre opérateur el est un code qui permet de se connecter & Internet,

= Le code PIN e TAPN sont enregistrés directement dans |2 modem &7 pauvent disparaitre 2prés ung
réinitialization du capteur tout en restant actives dans le modam.
Da méme, si vous changez la carte SIM, || faut panser & les raprogrammer

Dans les paramétras avances, vous trouversz les aptions PPP qui peuvent &tre nécessalre suivant votre contrat.

Choix de la Technologie 3G (puls 26)

Code PIN | APN (inutile en envol ®
SMS)

m Envoi des données par Internet : FTP / CoAP
@) Envoi des données par SMS
Paramétres d'alarme

Temps minimum entre deux 2 h| 0 min 0 sec|
i ik e i b S

.m Envoi de SMS d'alerte a un opérateur

Technologie
e Choisir la technologie utilisée.

Cela peut étre la technologie 2G, 3G, LTE-M ou NB-IoT. Pour les technologies 3G, LTE-M et NB-IoT, il est possible de
choisir une option ou la technologie 2G sera utilisée en secours si la technologie choisie en priorité n'est pas disponible.

& La technologie choisie doit étre compatible avec la carte SIM insérée dans I'enregistreur ainsi qu’avec les an-
tennes relais situées & proximité du logger.

Code PIN

e Sjla carte SIM est protégée par un code PIN, renseigner le champ.
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3 essais seulement sont possibles avant le blocage de la carte SIM.

>

PN

e Sjles données sont envoyées en M2M (par FTP(S) ou CoAP), paramétrer I'APN de la carte SIM. En passant la souris
au-dessus du point d’'interrogation, une liste de 'APN de certains opérateurs téléphoniques est fournie.

e En cas d’APN privé avec mot de passe, Cliquer sur I'icbne Z en haut & droite de I'application pour passer en paramé-
trage avancé.

-> De nouvelles options apparaissent avec notamment les champs pour renseigner, si nécessaire, le nom d’utilisateur (Uti-
lisateur PPP) et le mot de passe (Mot de passe PPP).

® Activer €@ le parametre pour pouvoir renseigner les champs vides.

Choix de la Technologie 26 - | Opérateur prioritaire ® . P |T|
e APN (inutile en envoi ®

SMS)

Utiliser une antenne externe | © .

¥ 1: Programmer le modem

& 2: Diagnostic modem
—[20 4]

Prioriser un opérateur (SIM Multi-opérateurs)

/i\ Cette fonctionnalité nécessite une mise & jour du firmware (& partir de 22.1) (Se référer au paragraphe Mise
° . ajour du firmware).

Cette fonctionnalité est utilisable uniquement avec une carte SIM multi-opérateurs.

Dans le cas d'une carte SIM multi opérateurs, & chaque envoi de données, une recherche de connexion & un des réseaux
disponibles est lancée aléatoirement. Si au bout de 60 secondes, la tentative d'accroche & un réseau échoue par manque
de puissance du signal, la carte SIM du modem relance alors une connexion & un autre réseau disponible et par conséquent
consomme de I'énergie électrique.

Pour éviter que la carte SIM ne lance une connexion & un réseau de trop faible puissance, il est possible de prioriser la
connexion au réseau d'un opérateur en saisissant son code MCC + MDC. (20820 : Bouygues, 20801 : Orange, 20810 : SFR).

Pour définir I'opérateur prioritaire, de préférence celui ayant la puissance de signal la plus élevé au point de mesure, Il est
conseillé de tester la puissance du signal des différents opérateurs pour en déterminer le prioritaire. Pour ce faire :

e Se mettre dans les conditions de mesure.

e Activer "Opérateur prioritaire" et saisir le code opérateur du réseau ¢ tester. (20820 : Bouygues, 20801 : Orange,
20810 : SFR)

Cliquer sur "Programmer le modem".

e Cliquer sur "Diagnostic Modem" et constater la valeur de puissance du signal. Se référer au paragraphe Qualité du
signal : Valeur de la puissance du signal cellulaire .
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e Refaire la méme procédure pour I'ensemble des opérateurs de réseau mobile afin de déterminer le plus optimal pour
le site de mesure.

Programmer le modem

Quand les différents parametres nécessaires au Modem ont été renseignés :

® Cliquer sur le bouton ﬂ « 1:Programmer le modem ».

& Il est indispensable de cliquer sur le bouton « 1 : Programmer le modem » pour envoyer les données dans le
modem, la simple sauvegarde de la configuration ne permet pas de configurer le modem.

-> La programmation du modem prend quelques minutes. Lorsque la configuration est terminée, une fenétre s'ouvre pour
indiquer le statut :

| Résultat dela configuration Modem

|
| o L moden est bien configure
|

-> Si la programmation ne s’est pas bien passée, une fenétre s’'ouvre pour indiquer le probléme rencontré (carte SIM absente,
code PIN erroné...)

e A chaque fois qu’un parametre est modifié (changement de technologie par exemple), cliquer sur le bouton « 1 : Pro-
grammer le modem ».
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9.7.4. Vérifier la qualité réseau : Diagnostic modem

Apres avoir paramétré le Modem, il est nécessaire de s’assurer qu’un réseau de communication est bien disponible.

e Cliquer sur le bouton « 2 : Diagnostic modem ».

% 2 : Diagnostic modem

-> la carte de communication démarre et cherche un signal cellulaire. Une fenétre s’ouvre pour afficher les résultats

Puissance du signal b4 -87 dBm . Relancer un diagnostic de 5 minutes
Moyenne gfl] -87 dBm
Minimum | -87 dBm

Opérateur

carte SIM

Service

| Technologie

Fenétre "état du modem" -
Si le résultat est comme indiqué ci-dessus, cela signifie que le signal n'a pas été trouvé.

e Cliquer sur le bouton « Relancer un diagnostic de 5 minutes » pour laisser plus de temps au modem pour accrocher un
réseau. En quelques dizaines de secondes, un résultat satisfaisant comme indiqué ci-dessous doit apparaitre :

Jjinus. LNU
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état du modem

Puissance du signal ‘i 65 dBm

Moyerne _d 66 dBm
Mirimum A £7dBm

Relancer un diagnostic de 5 minutes

Opérateur &) F-Bouygues Telecom

care SIM &) Prét

Service (&) Roaming

Technologis G

Mode Avancé

Si au bout de 5 minutes de recherche le résultat n'est pas satisfaisant alors cela signifie qu’il y a un probleme d’accroche

au réseau. Plusieurs cas sont possibles :

Probléme Action corrective

Aucun réseau n'est disponible pour °
la technologie sélectionnée.

Aucun réseau n’est disponible pour °
I'opérateur de la carte SIM

Aucun réseau n'est disponible pour °
aucune technologie.

La carte SIM n’est pas activée °

Sélectionner une autre technologie de communication si la carte SIM le permet
puis cliquer sur le bouton « 1 : programmer le modem »

Utiliser une carte SIM multi-opérateur ou bien une carte SIM d’'un autre opéra-
teur

Placer I'antenne externe raccordée & I'enregistreur dans un endroit ol la com-
munication est plus favorable. Par exemple, sortir 'antenne en extérieur si elle
était placée dans un regard ou une installation.

Vérifier auprés du fournisseur de la carte SIM qu’elle a bien été activée.

& . Attention au périmetre de validité de la carte SIM. Certaines cartes SIM

peuvent étre limitées & certains pays ou continents selon 'abonnement
souscrit.

En utilisant le mode avancé, il est possible d’effectuer des mesures de puissance du signal continu sur une période plus

longue. Cette option peut permettre de défi

nir la meilleure position de I'antenne avant, par exemple, de percer un trou dans

le regard afin de décaler I'antenne du tampon métallique.
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9.7.5. Envoi des données en FTP(s)

|
rerequis :

e Une carte SIM (avec un forfait permettant d’envoyer au moins 5 Mo de données par mois) est insérée
dans le support. Voir paragraphe Mise en place de la carte SIM.

e Se munir de 'APN de I'opérateur ainsi que le code PIN s'il existe.

e |'antenne GSM/ GPRS est raccorder au connecteur situé sur le dessus de I'enregistreur.

® Dans Avelour, activer @® Envoi des données par Internet

m Envoi des données par Internet

(@ Pensez 4 définir TAPN dans la section modem pour que la connexion cellulaire pulsse fonctionnes. xJ
Cycle denvai 12h = |
Protocole FTP -

—
i F linusFTP

Mom dutilisateur

& Test d'envoi de données FTP

e Sélectionner le cycle d’envoi des données enregistrées.

L’enregistreur est programmé par défaut pour envoyer les données sur ljitrack. Dans ce cas aucune modification du para-
métrage n'est nécessaire.

e Sjvous n‘avez pas de compte ljitrack, faire la demande & notre service clientele.

7 Les informations suivantes vous seront demandées : numéro de produit sur I'étiquette du logger et I'adresse
— ~ de l'installation.

e Siles données sont envoyées sur un serveur différent d'ljitrack :

* Cliquer sur I'icone ll en haut et & droite de I'écran pour passer en parametres avancés et afficher les parametres

suivants :
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Oui Envol des données par Internet

[@ Pensez & definir FAPN dans la section modem pour que la connexion cellulaire puisse fonctionner. x]
Cycle d'envoi 12h - a0 min|0 sec o
Protocole FTP -

MNom dutilisateur | linusFTF | Password L

§ fip.|itrack.com

Serveur (
Securisé (FTPS/FTPES)  (GUID Port
FTP S¢ mode

Timeout

Répertoire parent FTP

Utiliser le mode passif fip m

+ Sibesoin, se renseigner auprés du gestionnaire du serveur FTP afin d’obtenir les 3 parameétres nécessaires & un
envoi des données sur un serveur :
Le nom ou I'adresse IP du serveur : « Server »
Le nom de l'utilisateur pour I'acces au serveur : « Username »

Le mot de passe associé d I'utilisateur défini : « Password »

Nom d'utilisateur m utilllateur | Password m [sausunes

Serveur m f 10.20.30.40 I

+ Dans le cadre d'un serveur sécurisé, activer I'option correspondante qui affichera de nouvelle configuration com-
plémentaire. Il est nécessaire dans ce cas de figure de connaitre le format du mode de sécurité du serveur, et sur
certains serveurs son port et le timeout nécessaire.

Le FTPS explicite est une méthode FTPS qui permet de demander au serveur de créer une session
sécurisée & l'aide du protocole SSL/TLS.

Le FTPS implicite est une méthode FTPS qui permet de se connecter & un port implicite qui dispose
déja de connexions sécurisées intégrées sans avoir & en demander une.

+ Selon les serveurs, il peut étre nécessaire d'intégrer le SNTP client (fourni par DSI).

Serveur Sntp - time.cloud{

« Dans le cas ou le serveur indiqué serait sous format texte comme dans I'exemple ci-dessous, il est nécessaire
de rentrer 'adresse DNS du serveur dans I'option correspondante (pas nécessaire si le serveur est directement
identifié par IP).

Serveur m |itp.serveur.net |

Serveur DNS alternatif i‘llJ 20.30.40 | i ”"E"l
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+ Sélectionner sibesoin le format nécessaire des fichiers pour le traitement sur serveur ou pour gu’ils soient adaptés
a celui-ci.

Format des fichiers a envoyer

Zip avant l'envoi

Attention ! Votre superviseur doit étre capable de dézipper les
fichiers (seulement ljitrack pour l'instant)

Envoyer en csv

Envoi des logs a

® Cliquer sur le bouton 24 Test d’envoi des données FTP pour Vérifier le bon fonctionnement.

¥ Test d'envoi de données FTP

Test de récupération

v Connecté 3 Internet

@ FTP: Tous les fichiers [11] envoyés

e Aprés quelques minutes, vérifier que les données sont bien arrivées sur le compte ljitrack ou bien sur un serveur dif-
férent d'ljitrack.
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9.7.6. Envoi des données en Http(s)

P 7 . H - Lo 4 A
' - Nécessite une version de firmware supérieur ou égale a 22.04.

Configuration

Sous “Envoi des données par Internet”,

® Activer @®Envoi des données par internet et choisir le protocole d’envoi HTTP,

(on Envoi des données par Internet

[ @ Pensez a définir TAPN dans la section modem pour gue [a connexion cellulaire puisse fonctionner, b 4 J
Cycle denvoi 12h - | &0 min||0 sec O
Protocole HTTP -

Format de la requéte Ijinus =

Serveur monserveur.com Port |:| 443 EI Sécurisé

Nom dutilisateur
uri fhnpruhload

Jeton d'authentification

Clé Valeur

x-my-api-key nhof151ef15z-fd113z

Envoi des données en HTTPS au format ijinus

e Format de la requéte : ljinus, Topkapi, Azure lot Hub.

« ljinus : Le type ljinus est un format qui permet une interopérabilité avec la plupart des systémes. Il est assez gé-
nérique et contient toutes les informations dont vous pourriez avoir besoin. De plus, des valeurs personnalisables
peuvent étre ajoutées dans 'en-téte.

» Topkapi: Format spécifique pour une compatibilité avec Topkapi.

* Azure lot Hub : Format pour une compatibilité avec la plateforme Azure.

Serveur : Saisir 'TURL du serveur cible (sans le http/https). Pour ijinus, le serveur est files.ijitrack.com.

Port : Saisir le port d’écoute HTTP c6té serveur.

Sécurisé : HTTP ou HTTPS.

e Uri: Saisir I'uri de la requéte http. Non disponible pour le format ijinus avec en serveur files.ijitrack.com.

e Nom d'utilisateur : Avec le format ljinus. En cas de besoin. Il sera inclus dans le corps de la requéte dans le formu-
laire user. Il est utile en cas d’envoi vers les serveur de ljinus.
www.ijinus.com LNU
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e Jeton d'authentification : Saisir le Jeton d’autorisation, si nécessaire. Sera inclus dans le corps de la requéte dans 'en-

téte Authorization.
e Timeout: Saisir un délai d’attente http de la requéte en secondes.
e * En-tétes personnalisés* : Avec le format ljinus. Permet d’activer les en-tétes personnalisés.
« Clé: Saisir la clé de I'en-téte G ajouter.

* Valeur : Saisir sa valeur.

Format de la requéte envoyée via un POST pour le format ljinus.

POST_Request

Authorization 58d97_32fb3
<KeyO> <Value0>
Header <Keyl> <Valuel>
<Key2> <Value2>
<Key3> <Value3>
tz Europe/Paris
user ijinusHTTP
form-data body sn 1JA0102-12345678
crc32 1234ABCDE
file data.bin

L'url sera sous la forme : [http|https]:/

Dans 'exemple ci dessus I'url sera : https:/monserveur.com/http/upload.

Authorization : Jeton d’authentification, si nécessaire.

KeyO : En-téte personnalisé 0.

Key1 : En-téte personnalisé 1.

Key? : En-téte personnalisé 2.

Key3 : En-téte personnalisé 3.

Le body est au format form-data.
e tz: Saisir la timezone configurée dans le capteur.
® user : Saisir I'utilisateur (comme défini plus haut).
e sn: Saisir le numéro de série du capteur.

e filepath : Saisir le chemin du fichier et son nom dans le capteur.
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e crc32 : Saisir le CRC32 du fichier.

e file : Saisir le fichier en application/octet-stream.

Pour une communication TOPKAPI :

e Rentrer le nom du serveur ou son adresse IP et le Jeton d’authentification fourni par TOPKAPI.

e Pour la configuration du capteur dans TOPKAPI, se référer & la documentation TOPKAPI.

Pour un envoi préformaté vers Azure loT Hub.
L'uri est préconfiguré au bon format : /devices/$ID/messages/events?api-version=2021-04-12

Header de la requéte :

Header

Authorization 58d97-32fb3

Le body est au format "

{
"payload":"base64:sdip<gs5fsd465ggsgs"

}
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9.7.7. Envoi des données par SMS

Pour paramétrer I'envoi des données par SMS :

e Cliquer sur "EDITION" dans le bloc "Envoi des données".

/ Envoi des données

Aucun envoi configuré

EDITION

® Activer @® « Envoi des données par SMS ».

Le Cycle d’envoi correspond a la fréquence a laquelle I'envoi des données est réalisé.

Un envoi toutes les 12 heures dans I'exemple ci-dessous :

Cycle denvol 12h
Envol dun SMS de 1est } Envoi d'un SMS de test
Téléphone du serveur Id Site SMS [=]s [+]

Pour vérifier le bon envoi des SMS :

e Sqisir un numéro de téléphone dans le champ Envoi d’'un SMS de test en indiquant I'indicatif du pays (+33 pour la
France).

® Cliquer ensuite sur le bouton ﬂ Envoi d’'un SMS de test et vérifier que le SMS est bien arrivé sur le téléphone indiqué.

1JAGT02-00002088

Ver : 0129/01-1

Rev:21.13 (2023/04/03 - Radar)
2023/11/10 17:04:04

Rat: 2G GSM-900

Oper : Orange

Rssi:-49 dBm (ext)

Exemple de SMS recu sur le téléphone du destinataire renseigné
e Saisir le numéro de téléphone du serveur afin d’y envoyer les données.

La valeur ID Site SMS est une valeur qui permet d’identifier I'enregistreur sur le serveur et la supervision utilisée pour afficher
les données.

e Sjles données sont envoyées sur le web service ljitrack, aucune modification n'est nécessaire.

e Sijles données sont envoyées sur un autre superviseur, se renseigner aupres de la personne en charge de la supervision
afin de définir le bon ID Site SMS.
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9.7.8. Envoi des données en LORaWAN

J La configuration de I'envoi de donnée en LoORaWAN est disponible & partir de la version 7.1.2 du logiciel Ave-
_' lour.

Un enregistreur équipé d'un modem intégré posseéde un identifiant unique (DevUID). Cet identifiant est nécessaire pour le
paramétrage de votre serveur LORAWAN (LNS : Lora Network Server).

(' Envoi de données
LoRaWAN

[LoRaWan configuration

o

Y0 Envai de données LoRaWAN

@ En raisan des limitations du protocale Lofia, Il est essential de limiter le nombre de mesures effectudes et la fréguence d'anval
e donpdes, *®

Cycle denvoi Arrgn

Informations de connexion LoRaWAN

[ (@) mformaticas pour enregestrer vatre apparall sur votre résean LoRSWAN. Yoir x ]
DevliD ln}
AppUiD 0
Appkey (u]
DevAddr 0

Utilise une anterne exterse (LMD
Parmmitres dalame

Temps minimum entre deux 2 h 0 min| 0 sec
envois

FERMER

Cycle d'envoi

e Sélectionner la fréquence du cycle d'envoi de donnée sur le serveur LoORaWAN.

Informations de connexion

DevEUI : Identité de I'équipement d’extrémité (64 bits).
AppEUI : Identité de 'application (rend unique le propriétaire de I'équipement d’extrémité).
AppKey : Clef utilisée par le serveur et I'équipement d’extrémité pour chiffrer et déchiffrer les données des paquets.

DevAddr : Identité de I'équipement d’extrémité (32 bits).

Créer la connexion

Les informations de connexion doivent étre saisies pour se connecter.
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e Cliquer sur Envoyer une demande de join pour se connecter au réseau

e Forcer la déconnexion en cliquant sur le bouton des parameétres avancés pour afficher le bouton ci-dessous.
% Forcer la déconnexion

Tester I'envoi des données

e Cliquer sur Envoyer un message d'information pour envoyer un message contenant des informations de diagnostique

e Cliquer sur Envoyer un message de données pour envoyer un message contenant des données de mesure.

Paramétres avancés

@ Elacoo mg Timeout Emood mg

Temps d’attente de la liaison descendante

Temps d’attente entre la fin de transmission du message et le début de la phase d’écoute de la trame descendante du LNS
(pour TTN : 5000ms)

Timeout

Délai maximale (ms) d’accroche au réseau.

Demande d’acquittement

Pour tous les envois, activer @ la demande d'un acquittement du LNS.

AN

Envoi multiple

Selon les plateformes, cette option peut étre payante.

Lorsqu’il n'y a pas d’acquittement, les données peuvent étre envoyées plusieurs fois pour augmenter le taux de réception.

Mode expert
Période de réinitialisation

Périodes de réinitialisation du modem pour s’assurer que le modem fonctionne. Force le modem & se déconnecter / recon-
necter du réseau.

Utiliser une antenne externe

On : Antenne externe
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Off : Antenne interne

Intégration d'un logger sur Orange Live objects

e Sélectionner le profil « Generic_classA_RX2SF12 ».

e Copier-Coller I'identifiant (DevEUI) et les clés (AppKey et AppEUI) depuis les données disponibles sous Avelour.

Interface - LoRa

DevEUL

Frofil* @

Opticns de commactivis

Aapkey " @

Intégration d'un logger sur WIOTYS

e Sélectionner le protocole « LorawanPrivate ».

Entrag un EL diéquipemen # un huxodbcimal

[{Gorre_clasan, RxEEE12 | -

[l Mesro-sislocsfeation Lofa
® CP Bmic -
Entrar un EUl dfapploation en hexaddoimal

Entraruna cié d apalicatian en haxadécanal

e Copier-coller I'identifiant (DevEUI) et les clés (AppKey et AppEUI) depuis les données disponibles sous Avelour.

PARAMETRES

DevEUI *

App Key *

AppEUI *

Type d'activation

FAYAY

Llasse

Intégration d'un logger sur THE THINGS NETWORK

e Sélectionner « Enter end device specfics manually »

e Renseigner les champs Frequency plan, LoRaWAN version et Regional Parameters comme indiqué ci-dessous :
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Register end device

oz your end device have a LoRaWANE Davice Identification QR Code? Scan It to speed up onboarding.

B Scenenddevice QR code’ [l Device resizhation help ™

End device type

Input method
Select the end devica in the LoRsWAN Device Repositony

# | Enter end device specifics manually

Frequency plan (2

| Europzaszsmm bz SFizfor Rz |

LoRaWiN verzion T

| LoRaitan Specification Loz |

Regional Parameters version &0 ¢

I RPOOL Reglonal Parameters LOLZ I W

Show sdvanced actvation, LoRaVWiaN diass and duster sstiings «
Provisioning informaticn

JainEUEE -

To continue, plesse enter the JoinEU of the di weCan s

options

e Copier-coller I'identifiant (DevEUI) et les clés (AppKey (= JoinEUI) et AppEUI) depuis les données disponibles sous

Avelour.

Provisioning information

I =AppEUI (Avelour) I

70 B3 D5 32 60 66 91 €6 Rewt

Thisend device can be registered on the nebwork

DevEUL D

76 B3 D5 32 60 67 29 D8 (U Gererale  0/50 used
AppHey ©*

AA 4E 6C 37 85 E3 3A S5E F8 45 31 36 8D CE E8 AC
End device ID D+

2ul-TOb3d532600729d8

Thisvalue is automatically prefilled using the DevEUl

) Generate
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9.7.9. Envoi des données en MQTT(s)

Principe
MQTT est un protocole de messagerie de type client-serveur utilisant I'architecture publication/abonnement.

Au coeur de MQTT se trouvent les brokers et les clients MQTT. Le Broker est un intermédiaire entre les expéditeurs et les
destinataires. Son rble est de distribuer les messages aux destinataires appropriés. Les clients publient des messages au
broker et d’autre clients s‘abonnent & des sujets spécifiques pour recevoir des messages.

Chaque message comprend un sujet et les clients s‘Tabonnent aux sujets qui les intéressent. Le broker tient a jour une liste
des abonnements et I'utilise pour délivrer les messages aux clients concernés.

Un broker peut également mettre en mémoire tampon les messages pour les clients déconnectés, garantissant ainsi une
livraison fiable des messages, méme dans des conditions de réseau peu fiables. Pour ce faire, MQTT prend en charge trois
niveau de qualité de service (QOS) différents pour la livraison des messages : 0 (au plus une fois), 1 (au moins une fois) et
2 (exactement une fois) (HiveMQ).

Format de message

Le format des messages MQTT est json (JavaScript Objetc Notation).

Activation

pr— i
J| . Le logger doit étre muni d'une carte modem avec une carte SIM.

® Dans Avelour, activer ©® Envoi des données par Internet

e Définir un cycle d'envoi.

e Sélectionner le protocole MQTT.
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(@ Pensez & définir FAPN dans la section modem pour que la connexion cellulaire puisse fonctionner. x]
Cycle d'envoi 12h -
Protocole MQTT

Serveur

Port Yo (—[eee] +]

Nom d'utilisateur Mot de passe

Configuration

e Saisir les identifiants Serveur, Port, Nom de d'utilisateur et Mot de passe.

Qualité de service (parameétre avancé)

Le protocole MQTT dispose d'un mécanisme de qualité de service (ou QoS), qui garantit la livraison des messages au client
en cas de défaillance (par exemple, de la connectivité).

Cliquer sur pour afficher le parameétre avancé Qualité de service et saisir une valeur entre 0, 1 et 2.

QoS 0: Qualité la plus basse. le message est envoyé une seule fois. En cas de défaillance, il se peut que certains messages
ne soient pas livrés. Cette qualité peut convenir & I'envoi de données de capteurs pour lesquelles une perte de données
occasionnelle n'aurait pas d'incidence significative sur les résultats globaux.

QoS 1 : Qualité ou les messages sont confirmés et envoyés & nouveau si nécessaire. Ce niveau de qualité de service est
généralement utilisé dans les situations ol la perte de messages est inacceptable, mais ol la duplication des messages est
tolérable. Ceci est approprié pour I'envoi de messages de commande & des dispositifs, ou une commande manquée peut
entrafner des conséquences graves, mais ou des commandes dupliquées ne le sont pas.

QoS 2: Ce niveau permet une livraison « exactement une fois », ol les messages sont confirmés et envoyés & nouveau jusqu'da
ce qu'ils soient recus exactement une fois par I'abonné. La qualité de service 2 est le niveau de qualité de service le plus
élevé et est généralement utilisée dans les situations ou la perte ou la duplication de messages est totalement inacceptable.
Avec la QoS 2, le client et le broker s'engagent dans un processus de confirmation en deux étapes, au cours duquel le
broker stocke le message jusqu'a ce qu'il ait été recu et accusé de réception par I'abonné. Ce niveau de qualité de service
est généralement utilisé pour les messages critiques tels que les alertes d'urgence.

Format Almaviva

Au format Almaviva, il est possible d'activer "Envoyer le descriptor" permettant I'ouverture d'une nouvelle chatne /DESC
décrivant la correspondance entre les voies des données enregistrées et les "Var".

Format Almaviva - Envoyer le descriptor

3.1.1 -

(%) Pour le format Almaviva, la sTructure du topic sera ;

* ljinus/Logger/IJHO102-00000004/HData
+ ljinus/Logger/IJHO102-00000004/L0G
+ ljinus/Logger/IJHO102-00000004/DESC

Préfixe du Topic ljinus/Logger
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Topic (sujet)

Le modele de messagerie de MQTT est basé sur les sujets (topics) et les abonnements. Les sujets sont des chaines sur
lesquelles les messages sont publiés et auxquels on s’abonne. Les sujets sont hiérarchiques et peuvent contenir plusieurs
niveaux séparés par des barres obliques, comme un chemin d’accés & un fichier.

Il est possible de personnaliser le Préfix du topic si besoin qui est par défaut : ljinus/Logger.

Topic

@ Le format du topic sera

= |jinus/Logoer/lJHO102-00000004/DATA/#
* ljinus/Logger/lJH0102-00000004/L0G/#

Préfixe du Topic ljinus/Logoer

Horodatage des fichiers (Mode expert)

L'horodatage des fichiers permet de garder I'historique des fichiers sur le broker.

Si la fonction est activée, s'assurer que le superviseur est en écoute permanente des fichiers déposés sur le
broker pour éviter toutes pertes de fichiers.

9.7.10. Configurer une alarme

Pour éviter de vider trop rapidement la pile interne en cas d’une erreur de programmation, une sécurité peut étre configurée :
« parametre d’alarme ». Par défaut, ce paramétre impose une durée minimale de 2 heures entre deux envois liés & une alerte.

e Dans la fenétre "envoi des données",

( Envoi des données

Aucun envoi configuré

EDITION

Temps minkmurm entredéux |2 h||0 min | 0 3ec
envols

e Saisir un temps minimum entre 2 envois.

9.7.11. Envoi de SMS d'dlerte & un ou plusieurs opérateurs

Le ou les numéros de téléphone du serveur doivent étre configurés.

La ou les carte SIM doit permettre I'envoi de SMS.
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L'envoi d'un SMS d'alerte ne fonctionne que dans le cas d'un franchissement de seuil avec envoi anticipé des données.
e Dans la fenétre "envoi des données", saisir un numéro de téléphone.

-> Un deuxieme champ de saisie apparaft permettant d'ajouter une autre opérateur.

Il est possible d'ajouter jusqu'a 9 opérateurs maximum.

¥ Envoi des données

Aucun envoi configuré

EDITION

(on Envoi de SMS d'alerte 3 un opérateur

Téléphone de fopérateur 0573206322 | Téléphone 2

Message | Le capteur lJHD102-00000036 a transmis une alerte

Sil'envoi des données se fait en FTP, environ 3 minutes s'écoule entre le franchissement du seuil et la réception
du message.
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9.8. Configuration de l'alimentation électrique

La gestion de I'alimentation électrique se fait dans la fenétre des "Options du systeme".

L]
\ p Options du systéme y o

Fuseau Horaire Europe - France {.F;aris] -
09:59:43 +02:00

@ Le choix du type dalimentation est un élement trés important pour la gestion optimisée des produits. Pour des
alimentations externes de type Batterie et Pack de Piles, cette gestion permet notamment dioptimiser e
foncticnnement des produits comme siopper les mesures des sondes extarnes silalension masurée passe sous un
seull de tension et ainsl préserver |2 systéme y compris les batterles rechargeables. b 4

Type d'alimentation exteme | AutUne alimentation =
|externe

Capteur qui envoie I'alarme - | Action a lancer sur les autres | Accelerer les mesures 4-
| A

capteurs [20m
FERMER

9.8.1. Batterie lithium

L’enregistreur récupere la tension de I'alimentation externe et arréte les mesures si un seuil de tension minimale est atteint.
Ce seuil est fonction du type d'alimentation externe et de la tension nominale

Exemples de seuil :

e Pack Piles Lithium 10,8 V:10.8 x 0,8=8,6 V.

Pour configurer un pack batterie de 14.4 volts:

® En mode expert et paramétrage avancé , modifier la tension nominale de 10.8 & 14.4V. Le seuil d’arrét des mesures
serade 14.4x0.8=115V.

*Options | Fenétres & Aide
: Mode Expert ‘& :
y Configuration

1.7 Diagnostic et erreurs
Fermer les ports com
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® Le choix dutype d'alimentation est un éiément trds important pour 2 gestion optimisée des produits. Pour des
alimentations externes de type Batterie et Pack de Files, cette gestion permet notamment doptimiser le
fonctionnement des produits commes stopper les mesures des sondes externes si la tension mesurée passe sousun
seuil de tension et ainsipréserver le systéme y compris les batteries rechargeables. »

Type d'alimentation exteme | Pack piles Lithium -

enregistrer la tension

- | & 0min-45 secE
d'alimentation externe

Alimentation du connecteur | Alimentation par Iz B
source interne 5-18V ()

liguee a la sortie [?|12 Vm
d'alimentation

Alimentation du connecteur : Permet de choisir si la sonde est alimentée directement par la batterie externe ou par I'ali-
mentation interne du logger afin permettre dans ce cas le réglage de la tension appliquée a la sortie entre 5 et 18 Volts.

Enregistrer la tension d'alimentation externe : Permet de surveiller & distance la charge du pack.

& Il est indispensable de se connecter & I'enregistreur afin que celui-ci reprenne les mesures avec le capteur

externe raccordé.

9.8.2. Batterie plomb

L’enregistreur récupere la tension de I'alimentation externe et arréte les mesures si un seuil de tension minimale est atteint.

Ce seuil est fonction du type d'alimentation externe et de la tension nominale.
Exemples de seuil :

e Batterie Plomb 12V :12x0.875=10.5 V.

=3
:/ ~ saire de se connecter & I'enregistreur avec Avelour.

Pour configurer un pack batterie de 12 Volts:

® En mode expert et paramétrage avancé , modifier la tension nominale de 10.5V

; Mode Expert ‘&
Configuration
15 Diagnostic et erreurs

&

Fermer les ports com

e Rebrancher une batterie rechargée pour que I'enregistreur reprenne son cycle de fonctionnement.

Pour une batterie Plomb et si le I'enregistreur a bien été configuré avec une batterie Plomb, il n’est pas néces-
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@ Le cholx du type d'alimentation est un élément trés impertant pour [a gestion optimisée des prodults. Pour des
alimentations externes de type Batterie et Pack de Piles, cette gestion permet notamment d'optimiser le
fonctionnement des produits comme stopper les mesures des sondes externes si la tension mesurée passe sous un
seull de tension et ainsi préserver le systéme y compris les batteries rechargeables. x

Type d'alimentation externe  Datterie Plomb / 12V -
rechargeable

enregistrer la lension
d'alimentation externe

12h - anm|n-4asec
E[m.snvE]

Alimentation du connecteur | Allmentation par ia -
source interne 5-18Y (9)

lension appliquée a la sortie E| 12 VB-_]

Afficher la tension
d'alimentation

Tenslon nominale de la
batterie

Alimentation du connecteur : Permet de choisir si la sonde est alimentée directement par la batterie externe ou par I'ali-
mentation interne du logger afin permettre dans ce cas le réglage de la tension appliquée & la sortie entre 5 et 18 Volts.

Enregistrer la tension d'alimentation externe : Permet de surveiller & distance la charge du pack.

9.9. Définir le fuseau horaire

Dans la fenétre "Options du systeme" :

e Cliquer sur le menu déroulant afin de sélectionner la zone du fuseau horaire désirée (I'Europe dans I'exemple ci-des-
sous).

e Sélectionner la ville correspondant au fuseau horaire désiré.

-> L’heure qui sera appliquée a I'enregistreur est alors recalculée automatiquement.

L]
\ p Options du systéme

Fuseau Horaire Eurepze 5 France {.F;aris] =
09:52:43 +02:00

@ Le choix du type dalimentation est un élement trés important pour la gestion optimisée des produits. Pour des
alimentations externes de type Batterie et Pack de Piles, cette gestion permet notamment doptimiser e
foncticnnement des produits comme siopper les mesures des sondes extarnes silalension masurée passe sous un
seull de tension et ainsl préserver |2 systéme y compris les batterles rechargeables. b 4

Type d'alimentation exteme [Aucune alimentation |
| externeg

| Déclencher une action sur une alarme de surverse

Capteur qui envoie I'alarme - | Action a lancer sur les autres | Accelerer les mesures 4-
[20mA

capteurs
FERMER

9.10. Appairer un ou plusieurs enregistreurs

En plus de sa capacité a effectuer une mesure, un enregistreur peut étre utilisé comme concentrateur (ou enregistreur maitre).
En effet, il peut récupérer sans fil et par radio les données d'un autre enregistreur, s'ils sont distants de moins de 25 m
dans un champ libre non obstrué, ou si I'un est dans un regard, sous un tampon métallique et I'autre non (dans ce cas, la
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distance entre les deux concentrateurs doit étre inférieure & 5 m). L'enregistreur « maftre » récupére alors les données d'un
enregistreur « esclave ». Cette option est appelée appairage et est configurée dans I'enregistreur « maitre ». Aucun réglage
n'est nécessaire sur I'enregistreur « esclave ».

Dans le bloc "Appairer des périphériques" :

e Cliquer sur EDITION.

LW Appairer des périphériques

Mombre de périphériques
appairés : 2

e Sélectionner un ou plusieurs enregistreurs dans la liste et saisir le ou les mots de passe correspondants.

-> Le logiciel génere un smsid pour I'identification des données de chaque enregistreur appairé lors de I'envoi par SMS.

Le numéro de canal utilisé par certains superviseurs pour associer les données des équipements est par
défaut (donc non modifiable via le logiciel) O pour un enregistreur « maftre ». Les numéros de canaux des
enregistreurs appairés sont fixés par le « sms id » (ici par exemple 1). Chaque capteur appairé aura donc
un « sms id » différent.

o Appairer des périphériques

[ RAFRAICHIR] | ;1] AJUSTER LA PUISSANCE RF | [@ OPTIONS D/AFFICHAGE | [+ AJOUTER UN CAPTEUR

RSSI SN Nom smsid Mot de passe =
O 4 56 dBm 1140102-00020147 1JAD102-00020147
] q 62 dBm JHO102:00020135 1JH0102-00020135
0O a -42 dBm 1JA0102-00000028 1JA0102:00000028
O 4 47 dBm 11A0102-00010104 11A0102-00010104
d -49 dBm 11A0102-00001439 1JA0102-00001439 1 i
O -52 dBm 1JA0102-00020155 1JA0102:00020155
O a 47 ¢Bm 1JA0102-00004033 1JAD102-00004033
O « £3dBm 11A0102-00010154 1JA0102-00010154
O 4 -48 dBm 1JAQ102-00020167 1JADT02-00020167
M -49 dBm 1JA0102-00020186 1JA0102-00020186 ¥

e Sjle capteur que vous recherchez n'est pas disponible, rafraichir la page en cliquant sur le bouton « rafraichir ».

9.11. Vérifier I'état de I'enregistrement et de I'envoi de données

Dans la fenétre de configuration, 2 icones permettent de contrdler I'état de I'enregistrement et de I'envoi des données.
A : Etat en cours

B : Etat aprés chargement de la configuration sur I'enregistreur, information utile pour vérifier si la configuration en cours
d'édition est correctement paramétrée.
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© LIAD1D2-00002718 *
1JAQ0102-00002718

' Informations gencrmles Mesures ]
Test

Installé & Mellac (Bureau) le Mesure de précipitations

30/D3/2023 10:43:29 par -

Xavier Pluviométrie toutes les 6 mn, avec un auget de O mm

Enregistrement mede pidton possible pendant enviren 6 mols /| Envol ée 4.8 sms en moyenne par jour

¥ Forcer une mesure P
(. Envoi des données

b APN riest pas configuré
Choix de la Technologie : 36
{puis
A Aucun code PIN configure,
Utiliser unve antenne exteme

EDITION
Options du systéme

Fusesy Horaire | Furope/Paris
Aucune alimentation exteme

|-¥ Appairer des périphériques

Momire de periphérigues
appaires | 2

EDITION

==

o, ENVOVER LA CONFIGURATION ]

a Pas d'enregistrement de donnée 4 Aucune donnée n'est envoyée
E Des données sont enregistrées 4 Des données sont envoyées

9.12. Sauvegarder la configuration sur I'enregistreur

' . Prérequis : L'enregistreur est connecté a Avelour (voir Se connecter & un enregistreur).

Pour sauvegarder I'ensemble des parametres configurés sur I'enregistreur :

e Cliquer sur ENVOYER LA CONFIGURATION.

[ oy ENVOYER LA COMFIGURATION \\ J

“w

Si le mot de passe n'a pas été défini, le message suivant s'affiche :
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Le mot de passe n'a pas été défini

Le capteur doit &tre protégé par mot de passe pour finaliser la configuration,

e Définir un mot de passe via I'onglet option du systéme (voir) et cliquer de nouveau sur ENVOYER LA CONFIGURATION.

-> Une fenétre de chargement de la mise a jour s'affiche.

Mise & jour des paramétres
| Mise a jour des parametres
O Terming avec succes

Recupérer la configuration

Fermer

-> L'enregistrement des données est activé et son état est visible via l'icbne D situé en haut ¢ droite de la fenétre de
configuration (voir paragraphe Vérifier I'état de I'enregistrement et de I'envoi de données).

-> L'envoi des données est activé et son état est visible via I'icone 4 situé en haut ¢ droite de la fenétre de configuration
(voir paragraphe Vérifier I'état de I'enregistrement et de I'envoi de données).

9.13. Visualiser les valeurs mesurées en temps réel

/' . L'enregistreur est configurer pour une mesure.

Pour visualiser les valeurs mesurées et recues par radio des enregistreurs ljinus situés & proximité :

e Dans l'onglet fenétres, cliquer sur "Voir les mesures regues en RF".

Fenétres | & Aide Debug
I Afficher 'eécran d'accueil
: Woir les mesures recues en RF
] +* Nouvelle fenétre de données
Données sauvegardees
@ Propriétés du périphérique

lJAD102-00002718

-> Une nouvelle fenétre s'affiche.
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Mesures recues en RF
Derridras masuras uniquemant | Perpheriuss

s Hzne loslate | Suves. Sl Corple. Viesse  Tempd  Hater. Tewodr  Detugl. Debog| | hemss . Vieme . Vimae . Ve Cusid . Ooolté  Qualé . Duské . Gustd
| LPAE102-00002451
] wsenoacane

]| Leerizomodess ] o n

ol Wea 0z 0oEESS 2650

o] vednzpionEE 0 a

Al Legt 0z 0000002 [ [ &

ol wser0z: ) ] 0 ]

‘. LA 02000005 TS o o L]

o], AIOZONOOTIIS T2 2400 145 3 g 13 a2 ] 9 1 1
o], USI0ZON0NESE  Toat Lk Mite Cioia 2 1440 08 1

dl Warozomman nE

4l vestnrnaAmIRsT a n n

= ¢ LIADTD2.0 718 =

1JAD102-00002718 PN

Test
30/03/2023 10:45:29 par
Havier Fluviométrie loutes les 6 min, avec un augest de O mm

Enregisteament mede pidton possible pendant enviton 6 mols / Envol de 4.8 sms en moyenne par jour

¥ Pt ure e

s APN riest pas configurd
Choix de la Technologie - 36
{puis

v Aucun code PIN configure,
Utiliser une antenne externe

EDITION

Fuseau Horaire | Europe/Paris
Aucune alimentation exteme

|-¥ Appairer des périphériques

MNombre de periphérigues
appairés : 2

EDITION

[gerreTeR RcapTeuR | by ENVOYER LA CONFIGURATION

\"\‘ afl -} : )

-> L'enregistrement et I'envoi de données sont stoppés. R4

e Pour relancer la mesure, cliquer sur redémarrer.

’ Le capteur est amété ARRER LE CAPTEUR

9.15. Se déconnecter de I'enregistreur

—s  La déconnexion avec l'enregistreur se fait automatiquement au bout de quelques minutes lorsque aucune

——/ - donnée n'est transférée.
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Pour forcer la déconnexion avec un enregistreur dans Avelour :

Manuel d'utilisation

e Fermer la fenétre de configuration en cliquant sur la croix.

=TTl | NAQ102-00002718 » 1 -

1JA0102-00002718 e @

9.16. Gestion d'une configuration

? . La consultation d'un fichier de configuration peut étre réaliser hors connexion.

Dans le fenétre des données sauvegardées :

e Double-cliquer sur le fichier de configuration pour 'afficher dans la fenétre principale.

[l 11A0102-00004708 (Test) 26/07/2024 10:00-00

9.16.2. Archiver un fichier

EI_"FCDnﬁquratiuns 07/08/2024 16:16:34
[+ Précedentes 07/08/2024 16:16:34

- Config. 03/09/2024 10:41:39 03/09/2024 10:41:39

- Config. 04/09/2024 14:16:23 04/09/2024 14:16:23
" Config. 04/09/2024 14:18:14 04/09/2024 14:18:14

- ' Config. 04/09/2024 14:20:02 04/09/2024 14:20:02

- L Config. 04/09/2024 14:26:24 04/09/2024 14:26:24

— ' Config. 04/09/2024 14:36:41 04/09/2024 14:36:41
-4 Config. 09/09/2024 08:50:17 09/09/2024 08:50:17

L Config. 27/08/2024 10:19:51 27/08/2024 10:19:51
[*k+* Données 26/07/2024 10:00:00
[t}+* Fichiers 26/07/2024 10:00:00

L'archivage permet de gérer I'affichage des fichiers contenus dans la fenétre des données sauvegardés.
Dans la fenétre des données sauvegardées :
e Faire un clic droit sur le fichier de configuration & archiver et cliquer sur "Archiver I'élément sélectionné".

-> Le fichier de configuration n'est plus visible et un dossier contenant les fichiers archivés, nommé "_archive_" est créé
dans le répertoire du logger.

Exemple: C:\ProgramData\Ijinus\Avelour Main_7.1.2\SavedSensors\IJA0102-00004708\_archive_

e Pour afficher le fichier de configuration archivée, cliquer sur "Filtrer les éléments" et cliquer sur "Voir les éléments
archivés"
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Donnees sauveqardees

Filtrer les éléments |

Par sn et nom - =

Iz
nom 1" Seulement visibles en RF

—.:[[ [JAOTO01-001 =% Seulement avec des données
EEH JAO101-00 _’:'" Seulement avec des configurations

—ulll AO101-000

-l 1JA0101-00( -4  Chercher

il IJAD102-00

—dll| 1JAD102-00

—‘: [JAOT02-001 Voir les éléments archivés

—dl IJAD102-00000030

-> Le fichier configuration apparaft barrée.

T

e Pour la désarchivée, faire un clic-droit et cliquer sur "désarchiver les éléments sélectionnés"

[=lall] 1JAO102-00002718 (... 01/01/20... 17/06/20...

| [=} * Configurations 22/05/20... 17/06/20... 17/06/2024 09:27:37
| = Config 17 D Afficher 2024 09:26:36
| | l_ :i Canii}. 14 E,Appliquer cette configuration au capteur courant JAQ102-00002718 5/2024 13-48-27
I I Lo Conf 14 9 xPortZpContia /2024 08:45:52
| | l_ i) Config—12 @ Désarchiver les éléments sélectionnés 34
[ =

l_',} Confic 19 ¥ Supprimer

9.16.3. Créer un modéle de configuration

e Se connecter & un enregistreur et Ouvrir une configuration existante en passant par la fenétre des données sauve-

gardées.

e Dans le menu "Editer", cliquer sur "enregistrer la configuration comme modele".

+ Editer Actions ° Options ~ Fenétres

& Aide

& Exporter la configuration au format zip

w

1 Appliquer un modéle de configuration

| Enregistrer la configuration comme modéle

Enre

! Envoyez cette configuration &...

I Editer la configuration

Nom du template

Donnez le nom du template
Seule les lettres, les chiffres et les charactéres

[ confiauration & annliauer nour un nouvean cantenr

Conductivite

et '=' sont autorisés

e Cocher I'option "Configuration & appliquer pour un nouveau" pour que le modele soit appliqué automatiquement lors

de la connexion d'un nouvel enregistreur.

e Saisir un nom et cliquer sur "Ok".

-> Un fichier .IJCZ est créé dans le répertoire suivant : C:\ProgramData/Ijinus/Avelou_Main_7.xxxxx/userTem-

plates.

-> Le modele créé est disponible dans le menu "Editer".

Jjinus.com
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+ Editer |~ Actions ._&'Options Fenétres & Aide

[ Exporter la configuration au format zip

| Appliquer un modéle de configuration 4 Conductivite l
Enregistrer la configuration comme modéle Enreg. Creation

Envoyez cette configuration a...

Editer la configuration

J' Un modele de configuration doit étre créé. Voir Créer un modéle de configuration.

e Se connecter & I'enregistreur auquel on veut appliquer un modeéle (voir Se connecter & un enregistreur.

e Dans le menu "Editer", cliquer sur le modéle & appliquer.

+| Editer |~ Actions ._’3" Options  Fenétres & Aide
[ Exporter la configuration au format zip
| Appliquer un modele de configuration » Conductivite i_
Enregistrer la configuration comme modéle Enreg. Creation F

Envoyez cette configuration a...

Editer la configuration

Jjinus. LNU
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Chapitre 10. Gestion des données sur Avelour

10.1. Récupérer les données enregistrées

Pour récupérer des données enregistrées :

e Se connecter ¢ l'enregistreur (voir paragraphe Se connecter & un enregistreur).

e Cliquer sur "récupérer sans supprimer" pour garder les données en mémoire dans l'enregistreur ou "Récupérer et
supprimer" pour vider la mémoire de I'enregistreur.

Des mesures sont presentes sur le peripherique.
Les donnees ne seront supprimeées sur le capteur qu'aprés avoir &été enregistrées sur l'ordinateur.

Voulez-vous récupérer ces données ?

récupérer et supprimer  récupérer sans supprimer ne pas récupeérer

Ou

e Dans le menu "Actions", cliquer sur récupérer les données.

r Actions | Options Fenétres & Aide
3 Recharger I'état

Recharger les paramétres

alt

U

|/ Lire un fichier de log y

%@

Recupérer les mesures |

10q

10Q
0 Mesures auxiliaires (pour envoi SMS) 3

Reécupérer les trames

00 # Remise a zéro du cache

;SE X Supprimer les mesures

)01 2 Supprimer les trames

)04 Supprimer les SMS (0 sms & envayer)
10Q
10Q _
)od Supprimer tous les SMS et les données restantes & envoyer par SMS
)0q

o
Lol - i
jpg ™ Notifier le changement de batterie
@

0q Reéinitialiser le périphérique
1000537 T Al

U

Réinitialisation partielle

Arréter le capteur (arréter les mesures et l'envoi des données)

-> La fenétre de visualisation des données sauvegardées s'ouvre.
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- Température de med

Ll
=i mo plus montrer cotte fonitrs Fermar
_ Graphique et export des mesures
L rasures récupdrées sur les cagteurs saflichent automatiquement guand efles sont
chargaos
—_— —
] Peur afflch Anchenes Mesures, voul pouvez utliser La liste dag captours
e 5 Cethe fandtne gue VOIS POUVEZ SEparter vas MesiLnss
2 2

-> Dans la fenétre des données sauvegardées, les données récupérées apparaissent dans I'arborescence.

Donnees sauvegardees » &
Par sn et nom = Filtrer les éléments ‘.,:'g
nom Premier

Hil] LJAO102-00002302
Hl| 1JA0102-00002402
Hall LJAO102-00002412
Hil] A0 102-00002589
-l IJAO102-00002663

[kl 11A0102-00002718 (... 01/01/20...
[ * Configurations 23/05/20...
[=}+* Données 01/01/20...

|-+4* Concentration . 01/01/20
<" Température d... 01/01/20__
|+ Duration days 18/11/20...

4" Voltage 23/11/20...
|+ Voltage [1] 23/11/20...
++* Debug (Entier . 23/11/20__.
-+t pH [3] 23/05/20...
-+ Redox [3] 23/05/20...
" Conductivité 23/05/20...
-+ Salinité 23/05/20...

-+ Turbidité FNU [2] 23/05/20...
-+ Turbidité TU [2]  23/05/20...

|+ Etat 23/05/20...
4" Puissance dus... 24/05/20_.
|-++" Compteur 27/05/20...
" Volume 28/05/20...
4" Volume [1] 28/05/20...
<" Débit 28/05/20...
" Cumul de pluvi_.  29/05/20_.
-+ Voltage [2] 04/06/20...
[+k+* Fichiers 01/01/20...

10.2. Récupérer les échos de débogage

Dans le menu "Actions",

e Cliquer sur Récupérer les échos de débogage.
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Actions | ° Options ~ Fenétres & Aide

Recharger |'état

Recharger les paramétres

U@

Lire un fichier de log »

]

Recuperer les mesures
|H‘ Récupérer les échos de debogage

Mesures auxiliaires (pour envoi SMS) »

Remise & zéro du cache
Supprimer les mesures

R X

Supprimer les trames

Supprimer les SMS (0 sms & envoyer)

Réinitialisation partielle

Supprimer tous les SMS et les données restantes & envoyer par SMS et LoRaWAN

Arréter le capteur (arréter les mesures et I'envoi des données)

MNotifier le changement de batterie

0B 6 U

Réinitialiser le périphérique...

-> Le graphique de I'écho enregistré (premier chronologiquement si plusieurs échos enregistrés) et le graphique des données
mesurées s'ouvre.

S COs- {Twuth Fenap
— | 0 e

s e

Tesd]
(o e s s -

Tease by pérode

rine e R - Fligs wltisicsn

e Pour sélectionner un autre écho enregistré, cliquer en haut & gauche pour afficher la liste des échos enregistrés. Le
nombre d'échos enregistrés est par défaut limité & 10 (configurable via le paramétre avancé "Horodatage enregistrés")

Echos IJAD102-0000470

—— Ethn [ s - m— Waleur calculis

294

-> Les fichiers sont enregistrés et disponibles dans la fenétres des "données sauvegardés", sous I'enregistreur concerné -
> fichiers - > Récupération.
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[kl 1JA0102-00004708 (Test)
[FF1# Confiqurations
[+ Donnees
Ebé’: Fichiers
[=k+* Récupération (27/11/2024 09:1...
| [Fk<# Fichier 20241127091902 m

01/01/2020 01:...
21/11/2024 13
01/01/2020 01:_..
01/01/2020 01:..
27/M11/2024 09:..
2711172024 09

27/11/2024 09:1...
27/11/2024 09:1..
26/11/2024 14:5..
27/11/2024 09:1...
27/11/2024 09:1...

271112024 091

10.3. Récupérer les données de la mémoire auxiliaire

Les données transmises en FTP sont stockées dans la mémoire principale.

Les données transmises en SMS sont stockées dans la mémoire dite auxiliaire de I'appareil.

Pour récupérer les données localement avec un enregistreur configuré pour envoyer les données en M2M :

e Dans le menu principal Actions, cliquer sur Mesures auxiligires (pour envoi SMS) > Récupérer les mesures .

- Actions | Options  Fenélres @ Aide
“ Recharger I'état
2 Rechaiger les paramitres

r=mm

“ Lirz un fichisr de log

15l Récupérer les mesures
w* Récupérer les rames

El il (pour envol SMS)

les.

Il e

P

“  Remise & zéro du cache
. Supprimer les mesures.
¥ Supgrimer les trames
Supgrimer les SMS (0 sms & envoyes)

=2 Renhohsation partiele

Notifier le changement de ballerie

[N |

Réintoliser le pénphénque

Supgrimer tous las SMS et les donnéas restentes § envoyer par SMS

| X Supprimer les mesures

-> Dans la fenétre des données sauvegardées, les donnés récupérées apparaissent dans l'arborescence.
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Données sauvegardées rx
Par sn et nom ~  Filtrer les éléments 2
nom Premier

-l IJAO102-00002302
Hdil| 1JAQ102-00002402
Hall 1JA0102-00002412
Hdll| 1JAQ102-00002589
-l IJA0102-00002663

[l 1JA0102-00002718 (... 01/01/20...
,"" Configurations 23/05/20...
[=k+* Données 01/01/20...

-+ Concentration ... 01/01/20...
4" Température d__ 01/01/20__
|+ Duration days ~ 18/11/20__

-+ Voltage 23/11/20...
" Voltage [1] 23/11/20..
<" Debug (Entier . 23/11/20__
" pH [3] 23/05/20...
-+ Redox [3] 23/05/20...
+* Conductivité 23/05/20...
|-+ Salinite 23/05/20...

-+ Turbidité FNU [2] 23/05/20...
=+ Turbidité TU [2]  23/05/20

|+ Etat 23/05/20...
-+ Puissance dus... 24/05/20_.
[+ Compteur 27/05/20...
<" Volume 28/05/20...
+* Volume [1] 28/05/20...
-+ Débit 28/05/20...
4" Cumul de pluvi_.  29/05/20_..
L+ Voltage [2] 04/06/20...
[+k+* Fichiers 01/01/20...
www.ijinus.com LNU
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10.4. Créer une nouvelle donnée calculée

A partir des données récupérées dans Avelour, il est possible de créer une nouvelle donnée en lui appliquant une transfor-
mation.

e Dans la fenétre des données sauvegardées, faire un clic-droit sur la donnée de base pour le nouveau calcul.

¥ Confiqurations 23/05/20. .
[+ Données 01/01120
| | b+ Conecenration ... 01/01/20...

Frguamuz-ooooz?tar.. 01/01/20...
2

& Afficher
|

|| vl
| | e

o Afficher dans une nzuvelle fenétre

(3 Crézerune nouvelle donnée calculée

e Dans la fenétre d'édition, sélectionner un type de transformation parmi les 4 disponibles :
* Filtre statistique
+ Décalage temporel
+ Table de conversion et formule

» Correction de dérive

85 Create a calculated value B O %
name _I Average every 1 day on Measure temperature

Base data |Measure temperature R |

Filter type |Statistical fiter v

name |Average v | Periodicity |1 & | day e
Advanced parameters

Cancel  #*Show [=|Save and show

Fenétre d'édition d'une nouvelle valeur calculée - Calcul de la valeur moyenne par jour de la température

e Définir les paramétres contextuels en fonction du type de transformation sélectionnée.

Jjinus. LNU
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e Cliquer sur "sauvegarder et afficher" la valeur calculée.

-> La valeur calculée apparafit dans I'arborescence des données sauvegardées.

[Shill 11AD102-00002718 (Test)  11/06/20... 24/06/20...

[+ * Configurations 21/06/20... 24/06/20...
[=k+* Données 20/06/20... 24/06/20.___
|-++* Compteur 20/06/20... 21/06/20... 0022[.. 255

|-++* Cumul de pluviométrie 20/06/20.. 21/06/20._. 0035[__ 255
|-++* Concentration H2S 20/06/20... 24/06/20... 0038[.. 1054
H;& Température de me... 20/06/20... 24/06/20... 0012[... 1054

=+ Voltage 20/06/20... 24/06/20... 0008[... 22
b=+ Valtage [1] 20/06/20... 24/06/20... 0008[... 22
|-+ Debug (Entier signé.. 20/06/20... 24/06/20... 0003[.. 22
H*’sPuissancedu signal... 20/06/20... 24/06/20... 0017[... 22
|-+ Duration days 21/06/20... 21/06/20... 0046[... 1
Lo+t vigltage [2] 21/

—b+* Valeurs calculées 11/06/20... 11/06/20...

| I—I\«'k:hyenne.- sur 3 jours ... 0012[...

T TE+ Fichiers POI06I20.. 2306120,
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10.5. Graphique de donnée

X Vider

= Tableau de données

o Exporter

—afe— Température de mesure

&

< O

Permet d'inverser I'affichage des données sélectionnées, les données masquées s'af-
fichent et les données affichées sont masquées.

Permet d'afficher le tableau de I'ensemble des données sous le graphique.

Permet de copier les données dans le presse papier pour pouvoir les coller.

Permet de vider les données du graphique.

Permet d'accéder & la fenétre de personnalisation de I'affichage du graphique. Voir
Personnaliser I'affichage du graphique

Permet d'exporter les données sous différents types (Excel, leme, CSV...) dans un ré-
pertoire.

L'étiquette de la donnée permet par un clic de I'affichée / masquée.

Permet de passer du mode d'affichage jour (claire) a nuit (foncé).

Permet de Zoomer sur le graphique : Cliquer et maintenir le clic pour sélectionner la
zone sur laquelle zoomer.

Permet le déplacement & la souris sur le graphique : cliquer, maintenir le clic et se
déplacer.

—)s  Maintenir enfoncé le bouton molette de la souris permet d'activer le
-_/ ~ mode main.

Permet de rétablir I'affichage initiale du graphique.

Permet d'exporter le graphique sous la forme d'une image PNG.

Curseur de Zoom de 'axe des abscisses.

www.ijinus.com
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10.5.2. Afficher le graphique des donn€es @ e

Dans la fenétre des données sauvegardées :
e Double cliquer sur la donnée ou sélectionner plusieurs données, faire un clic-droit et cliquer sur "Afficher" pour visua-

liser les données sous forme de graphique.

Frgummzuoooozna f.. 010120,
| B Confiqurstions 23/05/20..
| Eb+* Donnees 0101120
| | b+ Conecenration ... 01/01/20...

& Afficher
o Afficher dans une nzuvelle fenétre

(3 Crézerune nouvelle donnée calculée

Touts |a péniade aa
Ll
= oo plun moniror cotte fonitre: Fermar o
Graphique et export des mesures
—_— —
| ™ i £ A WOUL P Iser La kste dog cagtours
)

Dans la fenétre de visualisation des données sauvegardées :

e Cliquer sur le bouton configuration pour afficher la fenétre d'édition des propriétés d'affichage du graphique.
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?wglapénode - M| a B Tableau de données * Vider § ¢ Configurm'en E #

L
5 Températurs de mesure

O

[CS

22/06/2024 08:45:00
@ Température de mesure : 208 °C

18
15
12
i 10D 2 00 1500 1800 23 [ 1200 1800 24
9 9
Configuration du graphique © RESTAURER LES VALEURS PAR DEFAUT x
DONNEES AXES

YV  Tempemture de mesure L]ghe S td T

e
| symbale _
Aléatoire ?

| Type dedigre .

| Standard

I Remplissage

Largeur de |a ligne Ela Iil

Axelie: °C

B Axe indépendant

@ Enlever la donnée

© Ajouter une donnée calculée

@@ ~rrondivaleurs |34 IT‘

Chiffres aprés a virgule maximum

Fenétre de configuration du graphique
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10.5.4. Masquer I'affichage d'une donnée sur le graphique

e Pour masquer I'affichage d'une donnée, cliquer sur I'étiquette de la donnée au-dessus du graphique.

=B Temperature de mesure \\
&

[ ]

-> La donnée n'est plus affichée sur le graphique et son étiquette apparafit grisée.

¢ Cliquer sur le bouton a permet d'inverser 'affichage, de masquer la donnée affichée et afficher la donnée masquée.

10.5.5. Afficher les valeurs sous forme de tableau

Dans la fenétre de visualisation des données sauvegardées :
e Cliquer sur le bouton "Tableau des données".

-> Les données sont affichées sous le graphique.
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M
o

18

15

12

22/06/2024 02:15:00
ABE & Temperature de mesure: 216 °C Zh 25 220 e 24
2 2
Date -+ Température de mesure a
22/06/2024 01:35:00 n7r'c
22/06/2024 01:40:00 nrI'C
I2/06/2024 01:45:00 n7rc
22/06/2024 01:50:00 n7c
22/06/2024 01:55:00 n7'e
TT/06/2024 0Z-00:00 AN
12/06/2024 07-05:00 ne6°C
22/06/2024 02:10:00 ns‘c
22/06/2024 02:15:00 2n6'c
TT/D6/2024 0Z:20:00 nEC
22/06/2024 02:25:00 ne'c
s o 1-603 sur 603
Tableau de données
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10.6. Exporter des données récupérées

J' . Des données sont récupérées dans Avelour, voir paragraphe Récupérer les données enregistrées.

e Dans la fenétre de visualisation des données, cliquer sur "Exporter".

e Sélectionner le type d'export, la période et le répertoire de destination de I'export.

5 Termperature de mestie

2021 il 2022 Juil 2023 Juif 2024

u Expoiter les mesures

Type d'export
Dates

Répertoire d'export | o7
Expert paste de relévement

+" Lancer I'exportalion

10.7. Supprimer les données enregistrées sur I'enregistreur

Pour supprimer les données enregistrées sur les mémoires de I'enregistreur :
e Dans le menu "Actions", cliquez sur "supprimer les mesures" pour supprimer la mémoire principale de I'enregistreur.

e Dans le menu "Actions", cliquez sur "supprimer les mesures" dans le sous-menu "Mesures auxiliaires (pour les SMS)"
pour supprimer la mémoire auxiliaire.

Lors de la connexion & un enregistreur, si des données sont présentes, la récupération et la suppression est alors possible.
Les données supprimées seront alors celles de la mémoire principale.
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Récupération des mesures

Des mesures sont presentes sur le periphérique.
Les donnees ne seront supprimeées sur le capteur qu'aprés avoir &été enregistrées sur l'ordinateur.

Voulez-vous recuperer ces donnees ?

récupérer et supprimer  récupérer sans supprimer ne pas récupeérer
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Chapitre 11. Maintenance

En cas de probleme avec un enregistreur ou un capteur ljinus, il est recommandé de faire appel au service aprés-vente soit
par mail : SaV@ijinus.fr soit par téléphone : 02.98.09.03.32

La marche & suivre vous sera indiquée afin, soit d’effectuer des tests sur le produit concerné, soit de le renvoyer a I'usine
pour des tests dans nos locaux.

11.1. Remplacer la pile

Lorsque la pile de I'enregistreur est en fin de vie, un bandeau rouge apparait sur Avelour invitant & remplacer la batterie.

@ Batterie faible

2 Lol drnees v BATTERIE CHANGEE
—= Il est complatement arrété

Changez la batterie rapidement et appuyez sur le bouton "Batterie changée"

- Ne pas laisser I'enregistreur ouvert trop longtemps (quelques minutes) car si le sachet déshydratant absorbe
trop d’humidité, il ne devient plus efficace et sa couleur devient verte.

e Dévisser I'anneau de serrage (A) et retirer le capot.
e Retirer la pile et déconnecter la carte électronique.

e Vérifier la couleur des sachets déshydratants et remplacer les s'ils
sont de couleur verte.

e Vérifier que le joint d'étanchéité n'est pas endommagé.

e Vérifier le graissage du joint d'étanchéité et si nécessaire, lubrifier
au moyen d'une graisse neutre. hoss-
o . (3 ) iJiNUS

e Remettre le capot jusqu’a la buté en faisant attention & bien placer | GROUPE CLAIRE

I'encoche d’insertion dans le détrompeur (B).
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-> Au redémarrage de la carte électronique, la LED située sur la face avant de la carte doit flasher Rouge/Vert puis, aprés
2 & 3 minutes, seulement un flash vert toutes les 10 secondes.

e Dans Avelour, cliquer sur "batterie changée".

Dans le cas ouU la batterie a été changée avant que le bandeau rouge n'apparaisse, il est aussi nécessaire de notifier le

changement de batterie :

e Se connecter d |'enregistreur (voir paragraphe Se connecter & un enregistreur).

e Dans le menu actions, cliquer sur « notifier le changement de batterie » afin que I'enregistreur redémarre et que la

jauge d’énergie revienne & 0.

SU@

¥ @

% Remise & zéro du cache

2 Reéinitialisation partielle

@ Arréter le capteur (arréter les mesures et I'envoi des données)
/7 Mise & jour du logiciel de la centrale GSM

Actions | /" Options  Fenétres @ Aide

Recharger I'etat
Recharger les paramétres
Lire un fichier de log 3

Recupérer les mesures
Reécupérer les trames
Mesures auxiliaires (pour envoi SMS) 3

Supprimer les mesures
Supprimer les trames
Supprimer les SMS (0 sms & envoyer)

Supprimer tous les SMS et les donnees restantes a envoyer par SMS

|- Notifier le changement de batterie ? |

@ Réinitialiser le périphérigue

-> Dans la fenétre des propriétés de I'équipement, la jauge de la batterie passe & OmAH.

[orosie |

Date sur le périph. 2024-06-2017:22:37 (+02h00
CEST)

Batterie 3.6V

Gauge OmAh

Mémoire libre 1002080 / 3243676 (31%)

Fichiers Aux 1

Fichiers Main 1
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11.2. Mise & jour

du firmware

Le chargement d'un nouveau firmware peut étre nécessaire lors d'une mise & jour du logiciel de programmation Avelour.

e Se connecter d |'enregistreur (voir paragraphe Se connecter & un enregistreur).

e Dans le menu "Options", cliquer sur "Diagnostic et erreurs".

e En se connectant au préalable a I'enregistreur, le choix de I'équipement (1) est déja réalisé. Pour modifier ce choix,
cliquer sur "Choisir un équipement".

Dans la liste des actions & lancer (2), Sélectionner "Mise d jour du Firmware".

Cliquer sur le "Choix du firmware".

-> Le dossier Firmware s'ouvre.

o Diagnost

i 1) Choix de I'équipement @ LogComPornt

(]

[ Don't refresh sensor on quit

WAT02-00002718 @ Chosir un dquipement | [ Point d'acces | IS a

| 2} Action a lancer

| 0 Buppression du filtre d'écho

l. () Suppnimer le fichier info

| 0 Reset de 'dguipement (Redémarrage)

| (2 Envei d'une commands 3 Isquipement
© Mice & jour du Firmware
| i Récupération d'un fichier

| 2 Envoyer un fichier

3) Options

| Choe du firmwars

e Sélectionner le fichier .

| '} Réinitislisation de Féquipement (perte des données et de la configuration)

W Ouvrir
T = Avelour_Main 712 » firmware
Organiser = Mouveau dossier
Mom
/\ Accuell !
R Galerie [ A0102_0120%01_1_21.138 radaraxbin

< g Xavier - GROUP [7) A102_0129X01-1_21.12.xbin

Applications [ ] A0102.12801_1-21.1 rtm xbin

] “ Bureau

» [§ Documents

Piéces jointes

-
Madifié te
Q30072023 1253
03407/2023% 12:535
03/11/2022 11:36

-l O E

Nom du fichier :

firmware pour ADN02

Cuvrir

Annuler

Femmer ,r

xbin correspondant et cliquer sur lancer I'action (3).
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11.3. Mise & jour du firmware a distance

J L'enregistreur doit étre équipé d'une carte modem et paramétré pour I'envoi des données en FTP, HTTP ou
' MQTT.

Dans le cas d'une utilisation du serveur ijitrak, contacter ljinus pour obtenir les identifiants et mot de passe
et configurer Avelour

Si utilisation d'un autre server, contacter ljinus pour obtenir une version de Avelour permettant la personnali-
sation de la configuration du server.

Attention! Une mise ¢ jour & distance du firmware et la configuration & distance ne peuvent pas étre effectuées
simultanément. Veiller & ne lancer I'une qu'une fois l'autre terminée.

e Sélectionner un ou plusieurs enregistreur (en maintenant la touche ctrl) et faire un clic droit.

e Cliquer sur "Mise & jour & distance du firmware".

IJAOT02-0 = Connect to this sensor
IJAO102-C

Retrieve aux measures

Retrieve main measures

[l Export selected devices to zip

= Remote firmware update
= Archive selected elements

d # Test configurations
__1-5 Update cache infos

-> La fenétre de mise & jour s'ouvre et affiche le ou les numéros de série, I'état, la version actuelle et la version cible du
firmware.

S Wi b jour s dhatance du femware = o b

Mise & jour & distance du flirmware

Lamige & jour dun fimware est réaksée au prochain envol de donndes du logger.

Hmaso g aésle b = Verslon nchstll Version edle
L4A0103-000020¢2 Mise & jour regise 2z 2304
LIAD1 020000277 Mg & jour tecuise gz 2504
LA0102-00002550 Mise & jour reguise Nz 230
LAQIO00002571 Misk & ot reduise naz pale]
1JADTOZ-0000 2054 Mise 8 jour saguise nm 2304
Lgnesaroage & - 130§

s movro | o
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e Cliquer sur "Mettre a jour".

-> Le fichier de mise & jour est envoyé sur le serveur FTP et la mise & jour sera réalisée lors du prochain envoi de données.
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11.4. Réinitialisation du logger (réglages d'usine)

Le logger peut étre a réinitialiser & la Demande SAV ou en cas de mot de passe est oublié.

& La réinitialisation supprime I'ensemble des fichiers de configuration et de données enregistrées sur le logger.

11.4.1. Réinitialisation en Wiji

e Se connecter au logger (voir Se connecter a un enregistreur).

e Dans le menu des Options, cliquer sur Diagnostic et erreurs.

e Vérifier que le numéro de série (1) correspond & celui du logger concerné.

e Cocher Réinitialisation de I'équipement (perte des données et de la configuration (2).
e Cliquer sur Lancer I'action (3).

-> |e fenétre de formatage du logger s'affiche.

— En fonction de la quantité de donnée & supprimer, la réinitialisation peut prendre quelques minutes.

a5l Diagnostic et erreurs = O X

1) Choix de I'équipement [ LogComPort [[J Don't refresh sensor on quit
A0102-00004708 |©@  Choisir un équipement () Point d'acces NN @

ction & lancer
uppression du filtre d'écho

() Supprimer le fichier info
(0) Reset de I'équipement (Redémarrage)
O Réinitialisation de I'équipement (perte des données et de la configuration) a

() Envoi d'une commande a I'équipement

) Mise & jour du Firmware
() Récupération d'un fichier
() Envoyer un fichier

) Stress test

Lancer I'action Fermer
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11.4.2. Réinitialisation manuelle

& Ne pas laisser I'enregistreur ouvert trop longtemps (quelques minutes) pour éviter que les sachets déshydra-
tants absorbent trop d’humidité. Remplacer les si ils sont de couleur verte.

—s Le retrait du capot peut s'avérer difficile lié au joint d'étanchéité. L'antenne du capot est reliée & la carte élec-
-/ tronique, par conséquent, pour éviter de I'arracher lors de I'ouverture de |'enregistreur, il est vivement conseillé
de procéder comme suit :

e Dévisser partiellement I'anneau de serrage (environ 2 tours).

e Tirer sur le capot jusqu'da son extraction partielle, bloqué par I'an-
neau de serrage.

e Dévisser completement I'anneau de serrage afin de retirer le capot
complétement.

e Pour faciliter I'appui sur les boutons, il est conseillé de retirer la pile
de son logement.

e Appuyer sur le bouton SW (B), puis sur le bouton RST (A), et relé-
cher le bouton RST.

-> La LED de statut (C) clignote en rouge.

e Lorsque la LED passe au clignotement vert, relacher le bouton SW (A).

-> La réinitialisation démarre.

‘: :‘ En fonction de la quantité de donnée & supprimer, la réinitialisation peut prendre quelques minutes.

La LED reprend son cycle de clignotement initiale (toutes les 10 secondes en vert) dés que la réinitialisation
est terminée.
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