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Introduction

Cette solution résulte de I'expérience d’Isco en termes d’instrumentation (et
particulierement de la vitesse par effet Doppler) et de I'intégration d’ljinus pour la
gestion de I'énergie, de la qualité des mesures (par pilotage intelligent du temps de
stabilisation de la mesure) et de la communication sans fil.

Matériel nécessaire (trois types de configurations)

a. Installation temporaire (type campagne de mesure) :
Pour mesure autonome en énergie (Batterie Plomb) des hauteurs
d’eau (par piézzo), vitesse (doppler), acquisition des données locale
(Logger) avec reléve sur site (en radio avec Wiji).

Y Yuasa
i Ph

RECZ:
YUASA
cveL

Sonde VLI avec son céable et Valise Energie et Acquisition locale Vue de l'intérieur
Mise a la pression Logger et batterie

s e

Branchement VLI sur le pack batterie Systeme complet monté
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GPRS

b. Installation permanente (type diagnostic
permanent) : pour mesure autonome en énergie (Batterie
Plomb ou Lithium) des hauteurs d’eau (par piézzo), vitesse
(doppler), acquisition des données locale et en Gsm/Gprs
(Logger déporté).

Matériel complémentaire : logger GPRS, cordon pour Connection du logger sur la valise
connexion a la valise et éventuellement antenne gprs (connecteur du haut)
déportée

Systéme complet monté

c. Installation permanente (type diagnostic permanent) mais avec mesure de niveau par sonde US

en plus :
Pour mesure vitesse (doppler), avec batterie plomb (ou Lithium) et Logger HF (intégré a la valise), complétée par

une sonde US aérienne Gsm/Gprs.

GPRS
(@ A
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Matériel complémentaire : logger GPRS, sonde US, Valise énergie pile Lithium
et antenne gprs déportée

Systeme complet monté

3. Programmation rapide sous Avelour

Nous programmerons ici la version la plus simple du systéme, donc focalisée sur les mesures de hauteur,
vitesse, débit et qualité de signal doppler du VLI

a. Matériel nécessaire

- Logiciel Avelour 6.03 mini
- Kit Wiji ou Clef Wlji

:E @n;s |

-

Wi =y
CE BRI o 8 Nk “m . on. —
Logiciel Avelour Kit Wiji Clef Wiji
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b. Prérequis

i. Le matériel est considéré comme directement fonctionnel, a savoir Pile OK, branchement OK.

ii. L'ensemble des indications portées dans ce document correspond a une programmation avec
Avelour 6.03 mini

c. Etape 1 :lancer Avelour et repérer le capteur a paramétrer

Aprés avoir branché le kit Wiji (ou la WijiKey) sur un des ports Usb du PC, lancer la version Avelour 6.03 mini. Si
les capteurs et le kit Wiji (ou la clef) sont appairés, cliquer sur « Se connecter a un périphérique sans fil (Sonde de
niveau ou Centrale Gsm) ». Ensuite, le capteur sera directement visible via son numéro de série (SN) par Avelour
(Choix de I'’équipement) sans aucune intervention (ex 1JA0101-0000 3559). Repérer sur le capteur son numéro de
série (SN) sur I'étiquette du capteur (ou pour le matériel de location sur la valise) puis cliquer sur «OK ».

Ps : Lors de votre premiére connexion sur votre capteur, seul son numéro de série (SN) apparaitra. Lors des
connections suivantes, le nom du site paramétré précédemment apparaitra en plus de son numéro de série.

———— i AT =]
“{ [ Veuillez choisir le périphérique avec lequel vous souhaitez
= commuriquer
SN Name

il Wa0101-00003519
] WA0101-00002210
Fi[wsot0roo003s9 | |
‘I] 1JA0101-00002218
all] 1A0101-00005039

P E— | Wa0101-00002013

oot o o S0
‘ i i

d. Etape 2 :Sélection du capteur a paramétrer, mise a jour éventuelle du capteur
Pendant la connexion au capteur sans fil, la fenétre ci-dessous apparait :

[ connect to IA0101-00003559 L= =1 h

connect to 1JADT01-0000355%
Connection au périphérique

Connexion au pérphérque | mm—

1#

Annuler

Une fois la connexion établie, et si le capteur contient des mesures, la fenétre ci-dessous propose alors de
récupérer ou non les mesures présentent sur le capteur :

Récupératicn des mesures

Dies mesures sont présentes surle pérphérigue.

Les données ne seront supprimées sur le capteur qu'aprés avoir été enregistrées sur l'ordinateur.

Voulez-vous récupérer ces données 7

récupérer et supprimer ] ’ récupérer sans supprimer ]
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Apres choix des options, si le capteur n’est pas a jour (cas de nouveaux firmware qui ont été développés depuis
votre derniére connexion ou avec une nouvelle version d’Avelour), la fenétre ci-dessous est proposée. Il est
vivement conseillé de bien lire les différents messages proposés dans les différentes fenétres.

~ =
et R Fras updateFirmware - -—-L

Il'y @ un nouveau logiciel disponible pour le périphérique connecté. updateFimware

Version actuelle : 19,10 du 07/01/2016 00:00:00 En cours...

Mouvelle version - 19,11

Voulez-vous mettre & jour le logiciel du périphérique 7 Envoi du fichier
Altention ! La mise a jour risque de supprimer les mesures et le

paramétrage

k =

La MAJ peut durer un peu il est donc conseillé de la faire au bureau. Sur site préférer la meilleure communication
possible en radio (donc pas sous tampon fermé).

Une fois le capteur prét a étre paramétré, la figure ci-dessous est proposée.

| W T T aee S
| Voir les données =
= & Informations générales
] UADVOTOOOOTS10 [ p—
] LADIO1-00002013 Installé a way (drain d malo) la 25/02/2016 par m zug
ol wovas_ 1
sl UADTO1000KE082 PR T 10TYZ0NG 10 =
LOVNE 1 = =
wovns 1
WMesures ) A -
wovats. w  Coptsur IAVL : mesure Doppler Low Profi
WO 10| Cycle de mesane non défin
LAV il
taRne_ i Fercer une mesure X Suppamer Madiher
- LG T
WOVZS 2 Appairer des périphénques
n2rmis_ 24
Adomie i Aucun appairags confqud
wovzns 10
WOV . 10 .~ Mooker
Loz 10
IR Options du systéme
wTyG 0
wovais | FusesuHoraie: EuropelPaiis
| LIV 0
] UADTO100004965 PR o WWTIZDNG . 10 i vodiar
il ungton cooesozs
al Lt o s000iss
il WG 1
il UMOTTI- 2000078 PR T OV T
i ] UMO 11400000272 fSome  HLOX2016 10,
] uwe oz 000082 nwme. %

[ Programmer I'équipement

e. Etape 3:Paramétrage du VLI
La figure proposée ci-dessus se décompose en plusieurs parties. Chaque partie va étre détaillée.

Partie : Informations générales

Cette partie sert principalement a documenter le point de mesure. L'information la plus importante est celle du
Nom. C'est grace a ce nom que vous pourrez retrouver plus facilement votre capteur lors de la prochaine
connexion.

@ Informations générales

Nom avi mathicu

Instalation
Commune vay Lieu drain d malo
Date dinstalation 25/02/2016 16:19 B- Installateur ™ 2u3

Commentaires |2ssai iavl drain grand champ amortt immédiat buse demiére grille le 25/02 de 171303 17h40

J-Vor s parsmites avancés

Partie : Mesures

Choix du type capteur a paramétrer

Cette partie est la plus importante, elle sert a paramétrer votre capteur hauteur/vitesse.
En premier lieu, cliquer sur Ajouter, puis choisissez « Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profile ».
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O fousr |

Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil

Capteur Nivus : mesure de vitesse Doppler
Capteur Nivus : mesure de vitesse Doppler et surverse (débit facultatif)

Capteur Nivus : Vitesse Doppler + hauteur piézorésistive intégrée -> Débit

himiq & turbidité, pH,
Capteur IAVL - mesure Doppler Low Profil [ Surverse filaire

Horodater les basculements d'auget

Cumul de précipitations
(Komower] [oodtsr | | possdersvamer

Mesures

Cycle de mesure non défini

Choix du pas de temps d’acquisition

Ensuite, dans Période de mesure, vous choisissez le pas de temps d’acquisition de vos mesures, ici 5 mn par
exemple. A droite de la période de mesure, deux petites icOnes permettent de faire une programmation différée
selon les créneaux horaires et jour de semaine. Concernant la partie « Source d’Alimentation du capteur
Doppler », sélectionner « Alimentation par source externe » (cas d’une batterie externe le plus courant).

= e
AlTét Paeicm n ewaae T ow - ™
01 mn .
Mesures -
3 mn ey 00 T .
i o mn e
Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil §mn —r—r— ryry
10mn (e |
Période de mesure  Amét - _5 15mn Sadewesked  [mas |
Y 20 mn St weskiond [ eed
) ) ] "
Alimentation par source exteme (cablage ping 1.2 = V+ GND) (102) - Source dalimentation du capteur Doppler .= 1 hmn ==
Zh —R
7 = -3
Erregister la tension d'alimentation exteme I Inactf ||| Toutes les 12 heures ip =)
t demarcie
&h =]
Améter les mesures si tension d'slimentation exteme insuffisante I Nan 12h
Information vivement recommandé en cas de batterie rechargeable pour éviter la décharge profonde * Joumalier G vl

Source d'alimentation du capteur Doppler

Toutes les 12 heures

La mesure par effet Doppler étant énergivore, il est vivement conseillé d’Enregistrer la tension d’alimentation de la

batterie externe et il est impératif que le capteur stoppe lui-méme sa mesure en-dessous d’une valeur minimale de la
batterie calculée a partir de la tension nominale : il faut donc maintenir 12V.

Enregister |a tension d'alimentation exteme -I Toutes les 12 heures -

Amréter les mesures si tension d'alimentation exteme insuffisarte -I
Irformation vivement recommandé en cas de batterie rechargeable pour éviter la décharge profonde

-

Tension nominale de la batterie 12,00 = v

Ajustement et étalonnage (ou calibration) possible de la hauteur d’eau

L'utilisateur a ici deux possibilités :

Intégrer un offset de hauteur : offset signifie décalage. Cette possibilité peut étre utilisée quand le capteur n’est
pas au fond du collecteur mais décalé, pour éviter les dépots par exemple. La hauteur du fond et du capteur
peut alors étre saisie a cet endroit,

Etalonner (ou calibrer) la hauteur : si la hauteur d’eau proposée par le capteur piézométrique n’est pas celle
souhaitée, celle-ci peut étre modifiée dans la fenétre « Calibration », aprés appui sur « Etalonnage ».

s . Calibrat
Hauteur d'eau piézorésistive R B

0 - Mesure du capteur 74 mm / ’ \
(Offzet de hauteur = mm /

Valeur souhaitée 74 < mm

.. Valeur d'ajustement = Omm
Valeur d'sjustement g mm Etalonnage

(Valeur enreqistrée = valeur mesurée + offset + Valeur d'ajustement) || CompositeactionParameters

En cours.

Enregistrer | hauteur -I = -
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Paramétrage pour la mesure de vitesse
L'utilisateur a ici trois possibilités :

- Le choix de la hauteur a partir de laquelle le capteur va fournir une mesure de vitesse. La valeur
proposée est de 25mm, cette valeur est déja un minimum conseillé.

par défaut

- Une possibilité de remplacer artificiellement les mesures de vitesses qualifiées par le capteur en cas de défaut de

mesure du capteur par une autre valeur : derniere mesure valide, ou valeur au choix,

- Enfin I'enregistrement de la qualité de signal de la mesure Doppler. Il s’agit de 3 qualités fournies par la matériel
Isco : qualité selon la densité de particules, la quantité de signal recue/émis et enfin ’homogénéité du sens du

flux. Cet enregistrement est fortement recommandé. Des figures d’aide sont proposées ci-apres.

Vitesse Doppler

Ak

Mesure de vitesse seulement au-deld d'un seuil de hauteur -I Seuil de hauteur |22 mm

Comiger la vitesse en cas d'emeur de mesune Parla demiére valeur valide +

Information : la vitesse et les diagnostics sont nuls en cas d'emeur de mesure

Enregistrer les diagnostics de mesure Doppler I Nar
Information : 3 diagnostics disponibles : la densité de particules, |a quantité de signal utile, et 'homogénéité du sens du flue funite ; %)

Mesure de vitesse seulement au-dela d'un seuil de hauteur -I Seuil de hauteur 29 ~ | mm

Comiger |a vitesse en cas d'emeur de mesure Par la demiére valeur valide l‘l

Information : la vitesse et les diagnostics sont nuls en ¢ Mon
Par la demiére valeur valide

Enregistrer les diagnostics de mesure Doppler Par une valeur spécifique
Information : 3 diagnostics disponibles : la densité de particules, la quantite de signal utile, &t lThomogénéité du sens du flux {unité - %)

A Bwélentesconditions
de siter
B1 Liquide un peuchir
Exellente hydraulique
B2 Chjstoudsbris potentiel
devant ke capteur

e 70 |

& 70 D1 B1 € Signal faible, faibke spec tre,

@ Wairle mpport du spectre paur

= & plusd’anakys

o 60

“5_ D1 Liquide clair posible, ou e

[ capteur litau traversde limon

B T e @ cEbris

= |

E 20 | D2 Pasde kctunes. Inspecter site

=

s C E  FPasde lectures, Inspecter site.

€3

Capteur H/V Partlcles ou
bulles d'air 20 -
<EO% Spectrum =
) Error; No readings! /2
Courant
O 30 40 50 &0 70 80
hye ||1u|>|uc ; ; Excellente
faible Force de Signal % hychaulique

Paramétrage pour le calcul du débit a partir des mesures de hauteur et de vitesse.

Cette partie comporte principalement des outils et options pour transformer la hauteur d’eau mesurée

en surface

mouillée selon la forme du collecteur dans laquelle est installé les capteurs. Pour ce faire, veuillez cliquer sur « Formulaire

Excel ».

Débit

X

& Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utiliser ce formulaire excel

Un fichier type Excel s’ouvre alors et en feuille Sommaire vous trouverez les lois disponibles indiquées ci-apres. A titre

d’exemple, dans le cas d’'une mesure dans un collecteur circulaire, la feuille intitulée « Calcul Surface d’un Cercle » permet
de générer un tableau de valeur Hauteur (mm) / Surface Mouillée (mm”2) pour un collecteur circulaire (ici de 1500 mm,
avec possibilité d’y rentrer une hauteur de dépoéts, le tout a pas d’échelle tous les 5mm). Seules les cases en jaunes sont

a renseigner, la conversion sera faite automatiquement.
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ventus ibreOffice Calc venturi.xs - LibreOffice Cal

Fichier Edition Affichage Insertion Format Outils Données Fenétre Aide

‘B-HEAB@ XD &S

Fichier Edition Affichage Insertion Format Outils Données Fenétre

w B2

‘B-rdBE dea

Avisl Fon-laaa d-=- = = = % 00 B drcaaea d-=-
= Bl & 2 = B9 [ B X = | =SSHSCalcALl<SHSCalc.$BS8;S
Al e | D E F 6 [ H [ 1 [ 1 ] = . —
=
- | SOMMAIRE * |IJINUS - HSConv — 130130
% "2 |Sommaire
"8 | mswshes  Conversion triangulaire (Kinvater-shen) sFtoe |Canal Venturi Techniflow 94FLO10 % HEMEMEE:;“:;E E::;; SSU“
9 Kmsercsis  Conversion rectangulaire (Kinvater-arter) séel0se |Canal Venturi Technifiow 94FL025 1 Echantilonnage (mm) = 5
10 Manning Conversion sans restriction (Manning-Strickler) Bé4FLoza  Canal Venturi Techniflow 94FLOS0 Sl
_1 | |Aousg Canal Venturi AQUALYSE AQUAD séeLi0g |Canal Venturi Tecniflow 94FL100 —1 Houteur (mm) Surtace ()
7] A0UAL Canal Venturi AQUALYSE AQUAT séeizs0 |Canal Venturi Techniflow 94FL250 —51 9 5.0000
i T Canal Venturi AQUALYSE AQUA2 séeieos |Canal Venturi Technifiow 94FL500 | 5
14| |aouAs Canal Venturi AQUALYSE AQUA3 Enovasz Canal Venturi E&H 302 0 10 16297233
15 | |soumes Canal Venturi AQUALYSE AQUA4A EMovans Canal Venturi E8H 303 T 15 2990,9839
16 | |soumss Canal Venturi AQUALYSE AQUA4B gy as Canal Venturi E&H 304 12 20 2600 2827
17 BQUAE Canal Venturi AQUALYSE AQUAS EH@Vags Canal Venturi E&H 305 1z | 25 6422,6007
18| |woeiei Canal Venturi |SMA| Exevase Canal Venturi E&H 306 T1a | 30 84341864
1 MODELE Il Canal Venturi ISMA Enavaps Canal Ventun E&H 308 15 | 35 10617,5132
| |wooeien Canal Venturi [SMA Il g@ovai Canal Venturi E8H 310 16 | 40 12958,9308
2 MODELE W Canal Venturi ISMA IV EHGV313 |Canal Venturi E&H 313 17 | 45 15447 4007
2| |uoseew Canal Venturi [SMAV gy aie Canal Venturi E&H 316 18 | 50 18073,7433
3 MODELE vi Canal Venturi [SMA VI Hausie? Calcul Surface d'un Cercle 1] 55 20830,1599
T | |wosetew Canal Venturi [SWA VI | 80 237099102
5| |prwom Canal Venturi Technifiow 94FLOOT N 65 26707,0872
"% | |semieez Canal Venturi Techniflow 94FL002 2| 70 29816,4542
"7 | |gemiees Canal Venturi Technifiow 94FL005 B | 7 33033,3226
a = | 80 36353,4599
<> % | Sommaire | KindsvaterShen | rectang contracte (afini) | Manning-Strickler | AQUAO | AQUAL | AQUAZ | AQUA3 [ . 25 | 85 39773.0173

A ce moment, vous pouvez alors copier le bloc Hauteur/Surface sous Excel (exemple ci-aprés) puis apres activation de la
Table hauteur/surface, cliquer sur « Coller depuis le presse papier ». La validation finale se fait en cliquant sur « OK »

Table hauteur/surface I:I Aucunetable ||| Saisir la table

[ et a0 N | i ot surfoce R — B
Ficnier Edtion Affichage Insertion Format Outils Données Fenétre Aide B s e (Bl uias]
] 3 o
H-D-ER A L] L Hauteur (mm) | Surface (mm?) A
aal e aaa ad-=- a2 =2
225 166218,1
7818 s B B = Hautew mm 2 1715885
; . - T 235 177027.1
240 1825028
- IJINUS — HSCony — 130130 w e
2 |SORESIS 5 188205
3 Diamée {mm) = 1500 14
4| Hauteur sédiments (mm)= 0 65 Siosens
5 Echantilonnage (mm) = 5 270 3163027
§ . 275 2220862
Surfoce (m 260 2279106
00000 | #e Couger 285 2337753
576,726 Copier 250 2396734
16297233 | . 295 2456224
20909839 | [ Coler 0 2516036
AG00 2827 Collage spécial. 108 2576222
6422,6007 Coller selement » il 236
8434,1864 315 269763.4
10617 6132 Effacer e formatage direct 20 2756968
12956 9306 25 2820891 =
15447 4007 Formater les gellules. s 2882558
PN : TN N ¥ » frasies)
E 20 200750
23708 9102 u5 2070463
26707 0872 @ Supprimer du cantenu... 350 31337438
298164542 | [ Fusionner les cellules -
33033,3226 =
363534599 | o Insérer un commentaire (I8 vider a tabie | [=F Supprmer iaigne | (I Copier dans le presse papier |
39773,0173
R R e e

Cette opération permet de valider la saisie et I'utilisateur peut donc vérifier que la table est bien saisie par 'affichage du
nombre de lignes, puis peut activer selon les besoins le calcul et I'enregistrement des débits, et éventuellement

I'asservissement d’un préleveur.

Table hauteur/surface

I 71icnes [ sasriatabe

Volume & condition d'avoir saisi la table hauteur/surface)

Cumul de volume périodique (BB Horaire -
Cumul de volume infiri [ I

| Asservissement préleveur

Périphérique sortie pulss  Mise & la masse / Open-drain (cblage pins 2.8 = GNDODOUT)(111)

Volume dasservissemert 000 H e

Forcer une mesure | [/ Veirles parametres avancés

3¢ supprmer |

[2Aruer | [@ 0k

Vérification

Une fois ces opérations réalisées, un résumé des éléments saisie est proposé comme sur la figure ci-dessous : pas de
temps de mesure, parametre de la vitesse, ainsi qu’une estimation de la quantité de mesures générées et d’'une
estimation du nombre de sms a envoyer (si communication autre que piéton).

10
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Mesures

Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil

Enregistrement vitesse Doppler (et diagnostics de mesure) + hauteur piézorésistive toutes les 5 mn
Mesure de vitesse uniquement au-dela d'une hauteur d'eau de 25 mm
Enregistrement mode piéton possible pendant environ 1an 10 mois / Envoi de 14.4 sms en moyenne par jour

Finalisation de la programmation : enregistrement des parametres dans le capteur

Il s’agit d’une opération simple car il suffit de cliquer sur « Programmer I'’équipement » mais absolument indispensable
pour que les informations de paramétrage soient envoyées au capteur.

‘ [l Programmer I'équipement

Cette opération donne lieu a une fenétre permettant de suivre son évolution.

[ connect to AD101-00003559 )
connect to [JAD101-00003559
Q? Teminé avec succés
1 ...........................

Une vérification ultime peut alors étre réalisée : le résumé déja présenté et la case en haut a droite spécifiant que le
capteur est « Actif » dit que le capteur est en train de réaliser ces mesures avec les parameétres choisi auparavant.

bl O 1JA0101-00003559 %
lavi mathieu =,

Actit |

@ Informations générales

lavl mathieu
Installé & vay (drain d malo) le 25/02/2016 par m zug

Capteur IAVL - mesure Doppler Low Profil
Enregistrement vitesse Doppler (et diagnostics de mesure) + hauteur piézorésistive toutes les 5 mn
Mesure de vitesse uniquement au-dela d'une hauteur d'eau de 25 mm, Offset de hauteur 3 16 mm
Enregistrement mode piéton possible pendant environ 1an 10 mais / Envoi de 14.4 sms en moyenne par jour
Appairer des périphériques
Aucun appairage configuré
”  Options du systéme
Fuseau Horaire - Europe/Paris

f. Etape 4 : Lecture en temps réel des données

Il est intéressant de garder a I'esprit que le transmetteur ljinus ainsi programmé, gere lui-méme et de maniére

optimale la mesure doppler du capteur pour obtenir les mesures les plus stables possibles. En effet, la durée
d’amortissement de la mesure est gérée au mieux pour a la fois obtenir une mesure cohérente et limiter le temps
d’alimentation pour optimiser I'autonomie énergétique du systéme.

Traditionnellement il existe deux possibilités de lecture en temps réel : soit par appui sur le bouton « Forcer »
une mesure, soit par sélection de I'option « Voir les mesures en RF ».
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Dans le cas du matériel VLI nous préconisons une vérification par RF, car chaque mesure dure au moins 30s, donc
si on force une mesure et que le matériel est déja en enregistrement, il y a des risques que les mesures
(programmeées et imposée) se télescopent. Dans ce cas la mesure programmeée est prioritaire, et le résultat de
forcer une mesure peut étre non disponible.

Voir les mesures en RF :

Sélectionner dans « Fenétre », I'option « Voir les mesures en RF » : cette option exploite les mesure de votre
capteur avec sa communication radio et vous en présente les principales mesures en cours.

R R s | editer o7 actions P 0ptions Fenétres @) Aide
Eichier . Editer Actions “ Options | Fenétres | &) Aide P
Données sauvegardées J}l Afficher 'écran d'accueil [ Demiéres mesures uniquement | Perihériquss
1| Voirles mesures regues en R SN e T——
N Premi =& MNouvelle fenétre de données ] 42,5 dBm 1JAD101-00003555  lavl mathisu 11:2500 0 14
om remier D o~ |43 dBm LADT01-00003559  lavl mathieu 113000 0 1
[ Périphériques onnees sauvegardees lll 445 dBm 1JADT01-00003558 el mathieu 113500 0 14
Ell] HADTD1-D0001510 08/03/2016 .| @  Propriétés du périphérique al] 445 dBm LADTD-00003558  favi mathieu 4000 0 1
il 1440101-00002073 j‘HM‘SdEm AQ01-00003559  favi mathicu 14500 0 14
r 44 4B 1AQ01-00003553  favl mathi 115000 0 14
Bryl] 11A0101-00002082 1020t |[F] 1A0101-00003559 " evimeies
Al 11AnA1 ARRNaNe S DD T 1nuna AN +nl
. a1y 2
Forcer une mesure : non conseillée
.
Résultat S — =5
Mesures - - e
Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil . Mesure du 11/03/2016 11:20:00 :
. ) . W' vitesse : 0 mm/sQualité du signal doppler: 0 %Qualité du signal
Enregistrement vitesse Doppler (et diagnostics = doppler [1]:0 %Qualité du signal doppler [2] : 0 %Hauteur d'eau: 14
Mesure de vitesse uniquement au-dela d'un mmTempérature de mesure : 19,8 *C
Enregistremert mode piéton possible pendant environ 1an

Les valeurs fournies par le capteur sont alors les suivantes :

Mesures classiques : hauteur, vitesse et possibilité pour la température
Trois indicateurs de qualité de la mesure de vitesse par Doppler :

a. Ladensité de particules exprimée en % et repéré en Qualité du signal Doppler,

b. La qualité du signal utilisé, exprimée en % et repéré en Qualité du signal
Doppler [1],

c. L’homogénéité du sens du flux exprimé en % repéré en Qualité du signal Doppler

(2],

Les trois % de qualité de signal permettront de savoir si le capteur, ainsi positionné dans le liquide a mesurer sera
apte a fournir des résultats cohérents. L'expérience d’ISco dans ce domaine propose alors les limites favorables

suivantes :

Densité des particules > 30 % : si qualité inférieure, le capteur risque d’avoir une vitesse
non cohérente d(i au manque de particules ou de trop fines particules dans I'effluent.

Qualité du signal utile > 30 % : si qualité inférieure, le capteur risque d’avoir une vitesse
faussée di a une information retournée au capteur non suffisante (lien avec la densité
des particules), signe d’un hydraulique peu ou pas adaptée a la mesure doppler immergée
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- Homogénéité du sens du flux >70 %. Si qualité inférieure, le capteur risque d’avoir une
vitesse faussée di a I’écoulement qui n’est pas suffisamment homogene.

Si les conditions de qualité de signal ne sont pas respectées, il est vivement conseillé de modifier son installation,
sous risque d’avoir des mesures non cohérentes.

g. Etape 5:Récupérer et voir les données (disponibles sans communication Gprs)
Lors de la connexion sur le capteur le logiciel vous propose de récupérer les mesures, mais une fois connecté il est toujours
possible de le faire en cliquant sur « Actions », puis « Récupérer les mesures ». La feuille « Données » permet d’accéder
au graphique des données. A noter qu’une visualisation sous forme de tableau est aussi disponible en cliquant sur « Voir

la liste ».

Finus - avelourvo oS
Eichier | Editer Actions | ® Options

Donnéss sauvega| &
Famann 3]l
&

Nom

= Périphériques E
] 14A10100001
|-aall] 19A0101-00002
eyl 1A0101-0000:
Eyl] WAD101-0000
eyl 10A0101-0000 |
Eyl] 1AD101-0000 X
|fl] wA0101-00007 K
|-l L1A0101-00004

il 19A0101-0000

Fenétres @ Aide

Recharger I'état
Recharger les paramétres

Lire un fichier de log

Récupérer les mesures

Récupérer les trames

Mesures auxdliaires (pour envoi SMS)

Remise & zéro du cache

Supprimer les mesures

Supprimer les trames

Supprimer les SMS (0 sms & envoyer)

Supprimer tous les SMS et les données restantes 3 envoyer par SMS

Réinitialiser le périphérique

h. Etape 6 : Export des données

Dans la feuille des Données, un bouton « Export » est disponible.

= = Voir toutes les données Iy
Répertoire diexport 5o o
Par semaine
Parjour
I Données entre deux dates

ol Exporter les mesures - =R
Type dexport Export Excel - Tout voir
Dates [~]

L)

+ Lancer |

*® Start LJAD101-00003559 (lavl mathieu) x
% e | i [ ot e e
Voot
400 T
100 § §==
i
" | 100
| 05
- i
- 1 | E o
50 E 200 I 1S E
| ‘
i 20
|
| ¢
250022016 -
16.34.00 16.54°00 171400 17:34°00 17:54°00
Viemefrmi)  Haderden... Ouslédsgralde.. Oustécsgreldo... Qusktédimg._Teriemare de mesre ()
w6 73200 » @ @ 0
bt " @ " 0
s u @ P 0
P 5 B 100
e x n 0
2% " 10
wr u F = 100
n » n 10
it 2 0 n I
0 n 5 = 100
s 4 o n 10
50272016 17300 P x @ © ™ s
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4. Quelques éléments de bonnes pratiques et autres exemples d’installation.

Concernant les principes des mesures, les bonnes pratiques du type installation, entretien ou encore maintenance, le
lecteur pourra consulter le livre « Mesures en hydrologie Urbaine et Assainissement », Editions Tec&Doc qui fait office de
document de référence.

Nous proposons ici, et sans pouvoir étre exhaustif, uniguement quelques éléments, comme :

i. Le premier élément de choix d’une technique de mesure de la vitesse est la hauteur d’eau : dans notre
cas, la valeur de 2,5 est un minimum, en deca les mesures ne seront pas cohérentes,
j. Il n’est pas aisé de fournir des préconisations idéales en assainissement, mais voici quelques éléments :
i. Privilégier des collecteurs sans dépots, ou alors déporter le capteur de coté,
ii. Privilégier les longueurs amont et aval les plus droite possible (on évoque parfois 5 fois le
diametre), ainsi que I'absence d’entrées latérales,
iii. Le liquide a mesurer doit avoir une « turbidité minimale » ou suffisamment de particules ou
autres bulles d’air pour rendre la mesure cohérente
k. Le choix du site de mesure est donc primordial pour la bonne réussite des mesures !
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